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साव[जǓनक नोǑटस 

कɅ ġȣय ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण (के.ͪव.Ĥा.), ͪवɮयुत अͬधǓनयम, 2003 कȧ धारा 177 के तहत Ĥदƣ 

शिÈतयɉ का Ĥयोग करते हुए , कŐ ūीय िवद्युत Ůािधकरण (िŤड से कनेİƃिवटी के िलए तकनीकी 

मानक) िविनयम, 2026  के ĤाǾप को अͬधसूͬचत करने का Ĥèताव करता है। Ǒहतधारकɉ से ǑटÜपणी 
हेतु ͪवǓनयमɉ का उÈ त ĤाǾप  के.ͪव.Ĥा. कȧ वेबसाइट www.cea.nic.in पर उपलÞध हɇ।  

2.         सभी Ǒहतधारकɉ एवं आम जनता से ĤाǾप ͪवǓनयमɉ पर अपनी ǑटÜ पͨणयां ई-मेल 

(celegal-cea@gov.in) अथवा डाक के जǐरए मुÉ य अͧभयंता (ͪवͬध), कमरा नं. 622, सेवा 
भवन, (उ× तरȣ खंड), 6वां तल, आर.के.पुरम, नई Ǒदã लȣ-110066 को 02 िसतɾर, 2026 तक 

भेजने का अनुरोध ͩकया जाता है। 

 

(ŵवण कुमार)                                                                                                                               
सͬचव, के.ͪव.Ĥा. 
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कɅ ġȣय ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण 

अͬधसूचना 
    नई Ǒदãलȣ, 31, जुलाई 2026 

सÉंया 12/X/STD(CONN)/GM/CEA.— ͪवɮयुत अͬधǓनयम, 2003 (2003 का 36) कȧ धारा 177 कȧ उपधारा (2) 
के खंड (e) ɮवारा Ĥदƣ शिÈतयɉ का Ĥयोग करते हुए तथा कɅ ġȣय ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण (ͬĒड से कनेिÈटͪवटȣ के ͧलए 
तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयम, 2007 तथा उसके सशंोधनɉ का (ऐस ेǓनरसन से पूव[ ͩकए गए अथवा ͩकए जाने से रह 
गए कायɟ के संबंध मɅ छोड़कर), अͬधĐमण करते हुए, कɅ ġȣय ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण िजन Ǔनàनͧलͨखत ĤाǾप ͪवǓनयमɉ 
को बनाने का Ĥèताव करता है, उÛहɅ उÈत अͬधǓनयम कȧ धारा 177 कȧ उपधारा (3) के अधीन यथापेͯ¢त, इसके 
ɮवारा Ĥभाͪवत होने कȧ सभंावना वाले सभी åयिÈतयɉ कȧ जानकारȣ के ͧलए Ĥकाͧशत ͩकया जाता है; और एतɮɮवारा 
सूचना दȣ जाती है ͩक उÈत ĤाǾप ͪवǓनयमɉ पर उस तारȣख स ेतीस Ǒदनɉ कȧ अवͬध कȧ समािÜत के पæचात ͪवचार 
ͩकया जाएगा, िजस तारȣख स ेसरकारȣ राजपğ मɅ यथाĤकाͧशत इस अͬधसूचना कȧ ĤǓतयां जनता के ͧलए उपलÞध 
कराई जाती हɇ।  
 
ͪवǓनǑद[çट अवͬध कȧ समािÜत से पूव[ उÈत ĤाǾप ͪवǓनयमɉ के संबंध मɅ ͩकसी भी åयिÈत से ĤाÜत होने वाले आ¢ेपɉ 
अथवा सुझावɉ पर कɅ ġȣय ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण ɮवारा ͪवचार ͩकया जाएगा।  
उÈत ĤाǾप ͪवǓनयमɉ के संबंध मɅ आ¢ेप अथवा सुझाव, यǑद कोई हɉ, मÉुय अͧभयंता, ͪवͬध Ĥभाग, 6वां तल, कɅ ġȣय 
ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण, सेवा भवन, आर. के. पुरम, नई Ǒदãलȣ – 110066, अथवा ई-मेल: celegal-cea@gov.in पर 
भेजे जा सकते हɇ। 

ĤाǾप ͪवǓनयम 

 
1. संͯ ¢Üत शीष[क और Ĥारंभ: - 
(1) इन ͪवǓनयमɉ को कɅ ġȣय ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण (ͬĒड से कनेिÈटͪवटȣ के ͧलए तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयम, 

2026 कहा जा सकता है। 
(2) ये ͪवǓनयम राजपğ मɅ इनके Ĥकाशन कȧ Ǔतͬथ से लागू हɉगे। 
2. पǐरभाषाएं: - 
(1) इन ͪवǓनयमɉ मɅ, जब तक संदभ[ अÛयथा अपेͯ¢त न हो: - 
(i) " अͬधǓनयम " से ता×पय[ ͪवɮयुत अͬधǓनयम, 2003 (सÉंया 36 वष[ 2003) से है; 
(ii) "एिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड" का अथ[ एक ऐसा मोड है िजसमɅ एिÈटव करंट आउटपुट (Ip) को Ĥाथͧमकता 

दȣ जाती है और उसे जनरेǑटंग èटेशन कȧ पूरȣ करंट रेǑटगं (अथा[त अͬधकतम करंट एसी, Imax) उपलÞध 
होती है, जबͩक ǐरएिÈटव करंट आउटपुट (Iq) सीͧमत होती है। 

(iii) "उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर" से ता×पय[ राçĚȣय लोड ͫडèपैच सɅटर (एनएलडीसी), ¢ğेीय लोड ͫडèपैच सɅटर 
(आरएलडीसी), राÏय लोड ͫडèपैच सɅटर (एसएलडीसी), या एǐरया लोड ͫडèपैच सɅटर से है, जैसा भी मामला 
हो; 

(iv) "एǐरया लोड ͫडèपैच सɅटर" स ेता×पय[ राÏय ɮवारा ͩकसी ͪवशेष ¢ेğ मɅ लोड ͫडèपैच और Ǔनयंğण के ͧलए 
èथाͪपत कɅ ġ से है; 
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(v) "उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता" से ता×पय[ कɅ ġȣय पारेषण उपयोͬगता या राÏय पारेषण उपयोͬगता से है, जैसा 
भी मामला हो; 

(vi) “अͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन” से ता×पय[ एक ऐसे जनरेǑटगं èटेशन से है िजसमɅ अͧसĐंोनस जनरेǑटगं 
यǓूनट(ओं) शाͧमल हɇ; 

(vii) “अͧसĐंोनस जनरेǑटगं यूǓनट” से ता×पय[ एक ऐसी जनरेǑटगं यूǓनट से है, जो ͧसĐंोनस जनरेǑटगं यǓूनट नहȣं 
है। 

(viii) "èवचाͧलत उ×पादन Ǔनयंğण (एजीसी)" का अथ[ है कुल पावर Üलांट आउटपुट, टाई-लाइन पावर Ýलो और 
पावर ͧसèटम ĥȧÈवɅसी के अनुसार चयǓनत उ×पादन इकाई (इकाइयɉ) के पावर आउटपुट को ͪवǓनयͧमत 
करने कȧ ¢मता; 

(ix) "ǒĦǑटश मानक (बीएस)" से ता×पय[ ǒĦǑटश मानक संèथान ɮवारा अनुमोǑदत मानकɉ और ͪवͧशçटताओं स े
है; 

(x) " बãक कंÏयूमर " स ेता×पय[ ऐसे उपभोÈता स ेहै जो 33 केवी या उससे अͬधक वोãटेज पर ͪवɮयुत ्आपूǓत[ 
ĤाÜत करता है; 

(xi) “सह-िèथत उ×पादन èटेशन” का अथ[ है दो या दो से अͬधक उ×पादन èटेशन, िजनमɅ ऊजा[ भंडारण Ĥणालȣ 
भी शाͧमल है, िजÛहɅ अलग-अलग सुͪवधाओं के Ǿप मɅ संचाͧलत और Ǔनयंǒğत ͩकया जाता है और जो एक 
हȣ पॉइंट ऑफ इंटरेèट (PoI) के पीछे जुड़े होते हɇ; 

(xii) “कलÈेटर ͧसèटम” से ता×पय[ उ×पादन इकाई(यɉ) के संयोजन मɅ उपयोग ͩकए जान ेवाले उपकरण और 
Ĥणाͧलयɉ से है। इसमɅ उ×पादन इकाई(यɉ) और पीओआई  के बीच िèवच-ͬगयर, केबल, Ěांसͧमशन लाइनɅ, 
Ěांसफाम[र और ǐरएिÈटव कàपनेसेǑटगं ͫडवाइस आǑद शाͧमल हɇ; 

(xiii) ͩकसी ǒğ-फेज Ĥणालȣ मɅ ͩकसी èथान पर "अथ[ फॉãट फैÈटर" का अथ[ है, अथ[ फॉãट (जो एक या अͬधक 
चरणɉ को Ĥभाͪवत करता है) के दौरान एक सहȣ फेज पर उÍचतम Ǿट मीन èÈवायर (आरएमएस) फेज-टू-
अथ[ पावर ĥȧÈवɅसी वोãटेज और उस चयǓनत èथान पर फॉãट के ǒबना ĤाÜत होने वाल ेआरएमएस फेज-टू-
अथ[ पावर ĥȧÈवɅसी वोãटेज का अनुपात; 

(xiv) "ऊजा[ Ĥबंधन Ĥणालȣ" (ईएमएस) का अथ[ है एक संपूण[ Ĥणालȣ िजसमɅ ͪवɮयुत Ĥणालȣ के संचालन को सुगम 
बनाने, सुर¢ा, ͪवæवसनीयता और ͧमतåयǓयता बनाए रखने के ͧलए सॉÝटवेयर शाͧमल होता है; 

(xv) “इवɅट लॉͬगगं फैͧसͧलटȣज” से ता×पय[ ǐरले और अÛय उपकरणɉ के संचालन के कालानुĐͧमक Đम को ǐरकॉड[ 
करने के ͧलए Ĥदान ͩकए गए उपकरण से है; 

(xvi) ͪवɮयुत Ĥणालȣ के संदभ[ मɅ "ऊजा[ भंडारण Ĥणालȣ (ईएसएस)" का अथ[ एक ऐसी  फैͧसͧलटȣ है जहां ͪवɮयुत 
ऊजा[ को ऊजा[ के ͩकसी ऐसे Ǿप मɅ पǐरवǓत[त ͩकया जाता है िजसे संĒहȣत ͩकया जा सकता है, और बाद 
मɅ इसे पुनः ͪवɮयुत ऊजा[ मɅ पǐरवǓत[त करके ͬĒड मɅ वापस डाला जा सकता है, जैसे ͩक बैटरȣ ऊजा[ भंडारण 
Ĥणालȣ (बीईएसएसएस) और पंप èटोरेज Üलाटं (पीएसपी); 

(xvii) “ऊजा[ भंडारण Ĥणालȣ (ईएसएस) इकाई” का अथ[ है 
(a) एक पावर èटेशन के भीतर Ĥाइम मूवर से जुड़ा ͪवɮयुत जनरेटर, साथ हȣ पावर èटेशन पर िèथत वे सभी 

संयंğ और उपकरण जो ͪवशेष Ǿप से पंप èटोरेज Üलांट (पीएसपी) के मामल ेमɅ उस जनरेटर के संचालन स े
संबंͬधत हɇ; 
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या 
(b) बैटरȣ ऊजा[ भंडारण Ĥणालȣ (बीईएस) के संबंध मɅ अÛय उपकरणɉ के साथ इÛवट[र के तहत जुड़े बैटरȣ मॉɬयूल; 

(xviii) “ फैͧसͧलटȣ” से ता×पय[ एक ͪवͧशçट Ĥकार के उपकरण या ĤǓतçठान से है जो ͪवɮयुत ्उ×पादन, पारेषण या 
ͪवतरण मɅ भूͧ मका Ǔनभाता है; 

(xix) "फाèट ĥȧÈवɅसी ǐरèपांस" का अथ[ है आवृͪ ƣ ͪवचलन घटना के अरेिèटंग चरण के दौरान मापी गई या देखी 
गई आवृͪ ƣ मɅ पǐरवत[न के जवाब मɅ ͬĒड मɅ इंजÈेट कȧ गई एिÈटव पावर, ताͩक आवृͪ ƣ नाǑदर या आवृͪ ƣ 
के पǐरवत[न कȧ Ĥारंͧभक दर मɅ सुधार ͩकया जा सके; 

(xx) “Ĥथम ऊजा[करण” का अथ[ है ͩकसी नए या संशोͬधत ͪवɮयुत Ĥणालȣ त×व का Ĥारंͧभक ऊजा[करण (परȣ¢ण, 
चालू करने और/या ͬĒड के साथ एकȧकरण के ͧलए), जो उपयुÈत लोड ͫडèपैच कɅ ġ ɮवारा तैयार कȧ गई 
ĤͩĐया के अनुसार ͩकया जाता है; 

(xxi) ÝलेिÈसबल एसी Ěांसͧमशन ͧसèटम (FACTS) से ता×पय[ Ĥ×यावतȸ करंट Ěांसͧमशन ͧसèटम स ेहै िजसमɅ 
Ǔनयंğणीयता बढ़ाने और ͪवɮयुत ्हèतांतरण ¢मता को बढ़ाने के ͧलए पावर इलÈेĚॉǓनक-आधाǐरत और अÛय 
िèथर Ǔनयंğक शाͧमल होते हɇ; 

(xxii) "आवृͪ ƣ" का अथ[ है ĤǓत सेकंड Ĥ×यावतȸ चĐɉ कȧ संÉया [हɪ[ज़ (Hz)] मɅ åयÈत कȧ जाती है; 
(xxiii) “उ×पादन इकाई” का अथ[ है 

(a) ͩकसी ͪवɮयुत उ×पादन कɅ ġ कȧ एक इकाई िजसमɅ ͪवɮयुत जनरेटर एक Ĥाइम मूवर से जुड़ा होता है, साथ 
हȣ उस जनरेटर के संचालन से संबंͬधत सभी संयंğ और उपकरण शाͧमल होते हɇ; 
या 
सौर फोटोवोिãटक Ĥौɮयोͬगकȧ पर आधाǐरत ͪवɮयुत ् उ×पादन èटेशन के संबंध मɅ इÛवट[र, उससे जुड़े 
फोटोवोिãटक मॉɬयूल और अÛय उपकरण; 
या 

(b) पवन ऊजा[ पर आधाǐरत उ×पादन èटेशन के संदभ[ मɅ, संबंͬधत उपकरणɉ सǑहत एक पवन टरबाइन जनरेटर; 
(xxiv) “ͬĒड फॉͧमɍग (जीएफएम)” का अथ[ है एक ऐसा Ǔनयंğण जो आंतǐरक वोãटेज फेजर को िèथर या लगभग 

िèथर बनाए रखता है, जो उप-¢ͨणक से ¢ͨणक समय सीमा मɅ िèथर रहता है; 
(xxv) 'एचवीडीसी Ĥणालȣ' से ता×पय[ एक ऐसी ͪवɮयुत Ĥणालȣ स ेहै जो दो या दो से अͬधक Ĥ×यावतȸ करंट (एसी) 

बसɉ के बीच उÍच-वोãटेज Ĥ×य¢ करंट के Ǿप मɅ ऊजा[ का èथानांतरण करती है; 
(xxvi) "एचवीडीसी कÛवट[र èटेशन" एक एचवीडीसी ͧसèटम का Ǒहèसा है िजसमɅ एक हȣ èथान पर èथाͪपत एक 

या अͬधक एचवीडीसी कÛवट[र, भवन, ǐरएÈटर, ͩफãटर, ǐरएिÈटव पावर ͫडवाइस, Ǔनयंğण, Ǔनगरानी, 
सुर¢ा×मक, मापन और सहायक उपकरण शाͧमल होते हɇ; 

(xxvii) “हाइǒĦड जनरेǑटगं èटेशन” का अथ[ है एक जनरेǑटगं èटेशन िजसमɅ ͧसĐंोनस और अͧसĐंोनस जनरेǑटगं 
यǓूनट (यǓूनटɉ) का संयोजन होता है, िजसमɅ ऊजा[ भंडारण Ĥणालȣ हो भी सकती है और नहȣं भी, िजस ेएक 
हȣ पॉइंट ऑफ इंटरेèट (PoI) के पीछे एक एकल जनरेǑटगं èटेशन के Ǿप मɅ Ǔनयंǒğत और संचाͧलत ͩकया 
जाता है; 

(xxviii) “आईईसी मानक” से ता×पय[ अंतरा[çĚȣय ͪवɮयुत Ĥौɮयोͬगकȧ आयोग ɮवारा Ĥकाͧशत मानक से है; 
(xxix) "भारतीय मानक" (आईएस) स ेता×पय[ भारतीय मानक Þयूरो ɮवारा ǓनǑद[çट मानकɉ से है; 
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(xxx) "सèंथाͪपत ¢मता" 
(a) कोयला, ͧलÊनाइट, गैस इंजन और जल ͪवɮयुत èटेशनɉ के मामल ेमɅ, इसका अथ[ है उ×पादन èटेशन कȧ 

सभी इकाइयɉ कȧ नाम Üलेट ¢मताओं का योग या उ×पादन èटेशन कȧ अͬधकतम सतत रेǑटगं; 
या 

(b) पवन ऊजा[ उ×पादन èटेशनɉ और इनवट[र का उपयोग करने वाले उ×पादन èटेशनɉ के मामले मɅ, इसका अथ[ 
है पवन टबा[इन या सौर ऊजा[ उ×पादन इकाई (इकाइयɉ) कȧ नाम Üलेट ¢मताओं का योग, जैसा भी मामला 
हो; 
या 

(c) ESS के मामले मɅ इसका अथ[ है कनेÈटेड लोड को Ĥदान कȧ जाने वालȣ रेटेड पीक कैपेͧसटȣ (MW) और 
ऊजा[ ¢मता (MWh); 

(xxxi) "इनवट[र" से ता×पय[ एक ऐसे उपकरण से है जो Ĥ×य¢ करंट को Ĥ×यावतȸ करंट मɅ पǐरवǓत[त करता है; 
(xxxii) “इÛवट[र आधाǐरत संसाधन (आईबीआर)” से ता×पय[ ͪवɮयुत के ͩकसी भी İोत से है जो पावर इलÈेĚॉǓनक 

इंटरफेस के माÚयम से ͬĒड से जुड़ा होता है, और इसमɅ एक या अͬधक आईबीआर इकाइयाँ शाͧमल होती हɇ 
जो Ĥाथͧमक ऊजा[ İोत या ऊजा[ भंडारण Ĥणालȣ से एिÈटव पावर का Ǔनया[त करने मɅ स¢म होती हɇ और 
एक संĒाहक Ĥणालȣ या एक पूरक उपकरण भी आईबीआर का Ǒहèसा हो सकता है; 

(xxxiii) आईबीआर Ǔनरंतर रेǑटगं (आईसीआर): आईबीआर संयंğ कȧ िèथर-अवèथा, Ǔनरंतर एिÈटव पावर रेǑटगं जो 
आईबीआर èवामी ɮवारा पीओआई पर गारंटȣकृत होती है; 

(xxxiv) “इनवट[र-आधाǐरत संसाधन संयंğ (आईबीआर संयंğ)” का अथ[ है एक या एक से अͬधक आईबीआर इकाइयɉ 
और संभवतः पूरक उपकरणɉ का एक समूह, जो एक सामाÛय  फैͧसͧलटȣ-èतरȣय Ǔनयंğक ɮवारा संचाͧलत 
होता है, साथ हȣ एक संĒाहक Ĥणालȣ भी होती है, ताͩक पीओआई पर Ĥदश[न आवæयकताओं को ĤाÜत ͩकया 
जा सके; 

(xxxv) “इनवट[र आधाǐरत संसाधन इकाई (आईबीआर इकाई)” का अथ[ है एक åयिÈतगत इनवट[र उपकरण या एक 
हȣ पीओआई के पीछे एक साथ जुड़े कई इनवट[रɉ का समूह और टाइप III पवन टरबाइन जनरेटर के ͧलए, 
èवयं पवन टरबाइन, डबल-फेड जनरेटर, रोटर-सͩक[ ट इनवट[र और तीन-वाइंͫडगं यǓूनट Ěांसफाम[र, यǑद मौजूद 
हो, तो एक आईबीआर इकाई बनाते हɇ; 

(xxxvi) “इनवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर” से ता×पय[ ऐसे बãक कंÏयूमर स ेहै जो लोड को ͪवɮयुत ्कȧ आपूǓत[ के 
ͧलए इलÈेĚॉǓनक आधाǐरत कÛवट[स[ के माÚयम से ͪवɮयुत ्ĤाÜत करता है; 

(xxxvii) "आइसोलेटर" से ता×पय[ ͪवɮयुत Ĥणालȣ के एक भाग को शेष Ĥणालȣ से अलग करने के ͧलए उपयोग ͩकए 
जाने वाले उपकरण से है; 

(xxxviii) "लाइन-कàयूटेड कÛवट[र (एलसीसी)" आधाǐरत एचवीडीसी कÛवट[र का अथ[ है एक ऐसा कÛवट[र जो एसी 
ͧसèटम के लाइन वोãटेज पर Ǔनभ[र करता है िजससे कÛवट[र जुड़ा होता है ताͩक एक िèवͬचगं ͫडवाइस से 
उसके पड़ोसी ͫडवाइस मɅ कàयूटेशन को Ĥभाͪवत ͩकया जा सके और यह ऐसे िèवͬचगं ͫडवाइस का उपयोग 
करता है जो या तो अǓनयंǒğत होते हɇ (जैसे डायोड) या िजÛहɅ केवल Ǔनयंğण ͩĐया ɮवारा चालू ͩकया जा 
सकता है (बंद नहȣं ͩकया जा सकता), जैसे थायǐरèटर; 



 

5 
 

(xxxix) “ऑपरेǑटगं मोड” से ता×पय[ आईबीआर या आईबीआर संयंğ के संचालन के उस मोड स ेहै जो सामाÛय या 
असामाÛय पǐरिèथǓतयɉ के दौरान Ĥदश[न को Ǔनधा[ǐरत करता है; 

(xl) "ओवरशूट" का अथ[ है अͬधकतम ͧसèटम आउटपुट मɅ से अंǓतम िèथर अवèथा मान को घटाकर ĤाÜत मान 
को ͧसèटम आउटपुट मɅ वाèतͪवक पǐरवत[न (अथा[त, इसके Ĥारंͧभक मान से अंǓतम िèथर मान तक) से 
ͪवभािजत करना, जब अंǓतम िèथर मान पǐरभाͪषत िèथरȣकरण बɇड के भीतर हो, और इसे अंǓतम िèथर 
अवèथा मान के ĤǓतशत के Ǿप मɅ åयÈत करना; 

(xli) "पॉइंट ऑफ़ इंटरकनेÈशन (पीओआई)" से ता×पय[ ͬĒड पर िèथत एक ऐसे ǒबदं ुसे है, िजसमɅ एक सब-èटेशन 
या िèवचयाड[ शाͧमल है, जहां अनुरोधकता[/उपयोगकता[ कȧ  फैͧसͧलटȣ और ͬĒड के बीच इंटरकनेÈशन 
èथाͪपत होता है और जहां अनुरोधकता[/उपयोगकता[ के ͧलए ͬĒड मɅ डालȣ गई या ͬĒड से Ǔनकालȣ गई 
ͪवɮयुत ्को èपçट Ǿप से मापा जा सकता है; 

(xlii) '' पावर फैÈटर'' का अथ[ है एसी पावर पǐरपथ मɅ वोãटेज और करंट के बीच ͪवɮयुत कोण का कोसाइन; 
(xliii) "Ĥाथͧमक ऊजा[ İोत" स ेता×पय[ उन ऊजा[ İोतɉ स ेहै जैसे ͩक फोटोवोिãटक आईबीआर के मामल ेमɅ सौर 

ͪवͩकरण, पवन टरबाइन जनरेटर के मामले मɅ ता×काͧलक पवन ऊजा[ (ͩकसी Ǒदए गए ¢ण मɅ हवा कȧ गǓत 
ɮवारा Ǔनधा[ǐरत), बैटरȣ ऊजा[ भंडारण Ĥणालȣ (बीएसई) के मामले मɅ संĒǑहत रासायǓनक ऊजा[, और पंप 
èटोरेज Üलांट (पीएसपी) के मामले मɅ संĒǑहत संभाͪवत ऊजा[; 

(xliv) “Ĥाथͧमक आवृͪ ƣ ĤǓतͩĐया (पीएफआर)” का अथ[ है आवृͪ ƣ ͪवचलन को िèथर करने के ͧलए Ĝॉप ͪवशेषताओ ं
के आधार पर ͪवɮयुत ्उ×पादन का त×काल और èवचाͧलत समायोजन; 

(xlv) "सुर¢ा Ĥणालȣ" से ता×पय[ उस उपकरण से है िजसके ɮवारा ͬĒड मɅ असामाÛय िèथǓतयɉ का पता लगाया 
जाता है और ऑपरेटर के हèत¢ेप के ǒबना फाãट Ǔनवारण, सͩĐयण संकेत या संकेत शुǾ ͩकए जाते हɇ; 

(xlvi) “ǐरएिÈटव करंट Ĥायोǐरटȣ मोड” का अथ[ है एक ऐसा मोड िजसमɅ ǐरएिÈटव करंट आउटपुट (Iq) को Ĥाथͧमकता 
दȣ जाती है और जनरेǑटगं èटेशन कȧ पूरȣ करंट रेǑटगं (अथा[त अͬधकतम करंट एसी, Imax) इसके ͧलए 
उपलÞध होती है, जबͩक एिÈटव करंट आउटपुट (Ip) सीͧमत होता है; 

(xlvii) "ĤǓतͩĐया समय (Treact)" स ेता×पय[ ͩकसी पǐरभाͪषत èथान पर मापी गई Ĥणालȣ माğा मɅ चरणबɮध 
पǐरवत[न से लेकर उसी पǐरभाͪषत èथान पर Ĥणालȣ के आउटपुट मɅ Ǔनयंğण Ĥयास कȧ Ǒदशा मɅ मापने 
योÊय पǐरवत[न होने तक कȧ अवͬध से है; 

(xlviii) एसी ͪवɮयुत Ĥणालȣ के संबंध मɅ "ǐरएिÈटव पावर" का अथ[ है, Ǿट मीन èÈवायर (आरएमएस) वोãटेज, Ǿट 
मीन èÈवायर (आरएमएस) करंट और वोãटेज फेजर और करंट फेजर के बीच ͪवɮयुत फेज कोण के साइन 
का गुणनफल, िजसे वोãट-एàपीयर ǐरएिÈटव (VAr) मɅ मापा जाता है; 

(xlix) “आवेदक” मɅ एक उ×पादन कंपनी, कैिÜटव उ×पादन संयंğ, ऊजा[ भंडारण Ĥणालȣ, पारेषण लाइसɅसधारȣ (कɅ ġȣय 
पारेषण उपयोͬगता और राÏय पारेषण उपयोͬगता के अलावा), ͪवतरण लाइसɅसधारȣ, या बãक कंÏयूमर 
शाͧमल है जो अपने नए या ͪवèताǐरत ͪवɮयुत संयंğ या सबèटेशन या पारेषण लाइन या 33 केवी और 
उससे ऊपर के वोãटेज èतर पर ͩकसी भी ͪवɮयुत Ĥणालȣ त×व के ͧलए ͬĒड से कनेÈशन कȧ मांग कर रहा 
है; 

(l) “राइड-Ġू” का अथ[ है ǓनǑद[çट सीमाओं के भीतर वोãटेज या आवृͪ ƣ संबंधी गड़बͫड़यɉ को सहन करने और 
ǓनǑद[çट अनुसार संचालन जारȣ रखने कȧ ¢मता; 
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(li) “वɮृͬध समय (Trise)” स ेता×पय[ ͩकसी Ĥणालȣ के आउटपटु को अपेͯ¢त आउटपुट पǐरवत[न के 10% स े
90% तक पहंुचने मɅ लगने वाले समय से है; 

(lii) "SCADA" का अथ[ है पय[वे¢ी Ǔनयंğण और डेटा अͬधĒहण Ĥणालȣ जो संचार ͧलकं के माÚयम से दरूèथ 
èथानɉ से डेटा ĤाÜत करती है और Ǔनगरानी, पय[वे¢ण, Ǔनयंğण और Ǔनण[य समथ[न के ͧलए कɅ ġȣकृत 
Ǔनयंğण èथान पर इसे संसाͬधत करती है; 

(liii) "सेटͧलगं बɇड" से ता×पय[ मãूय पǐरवत[न के आसपास के उस ¢ेğ से है जहां ͩकसी पǐरभाͪषत èथान पर 
मापी गई ͧसèटम माğा मɅ चरणबɮध पǐरवत[न के बाद ͧसèटम आउटपुट को िèथर होना आवæयक होता है; 

(liv) "सेटͧलगं टाइम" से ता×पय[ ͩकसी पǐरभाͪषत èथान पर मापी गई ͧसèटम माğा मɅ चरणबɮध पǐरवत[न से 
लेकर उसी पǐरभाͪषत èथान पर ͧसèटम के अंǓतम मान पǐरवत[न के आसपास एक ǓनǑद[çट सेटͧलगं बɇड के 
भीतर ͧसèटम के आउटपुट के िèथर होने तक कȧ अवͬध से है; 

(lv) "साइट कॉमन Ĝाइंग" से ता×पय[ ͩकसी कनेÈशन साइट के ͧलए तैयार कȧ गई Ĝाइंग से है, जो कनेÈशन 
साइट का लेआउट, इलेिÈĚकल लेआउट, कॉमन ĤोटेÈशन और कंĚोल Ĝाइंग और कॉमन सͪव[सेज को दशा[ती 
है; 

(lvi) "साइट ǐरèपॉिÛसǒबͧलटȣ शɬेयूल" (एसआरएस) का अथ[ है, पीओआई आई पर उपकरणɉ के èवाͧम×व, Ǔनयंğण, 
संचालन और रखरखाव कȧ िजàमेदारȣ को सीमांͩकत करने वाला एक शेɬयूल; 

(lvii) "èटेप ǐरèपॉÛस" का अथ[ है ͩकसी ͧसèटम का आउटपुट जो समय के फलन के Ǿप मɅ होता है जब इनपुट 
भी समय का èटेप फंÈशन होता है; 

(lviii) "èटेप ǐरèपांस टाइम" से ता×पय[ ͩकसी पǐरभाͪषत èथान पर मापी गई ͧसèटम माğा मɅ चरणबɮध पǐरवत[न 
और ͧसèटम के आउटपुट के अपेͯ¢त आउटपुट पǐरवत[न के 90% तक पहंुचने के बीच के समय से है, 
िजसमɅ ͩकसी भी तरह कȧ अǓतवɮृͬध नहȣं होती है; 

(lix) “पूरक उपकरण: का अथ[ है ͩकसी  फैͧसͧलटȣ के भीतर कोई भी उपकरण, िजसका उपयोग केवल इन 
ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट कुछ या सभी तकनीकȧ आवæयकताओं के अनुपालन को ĤाÜत करने के ͧलए ͩकया 
जाता है; 

(lx) “ͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन” से ता×पय[ एक ऐसे जनरेǑटगं èटेशन से है िजसमɅ ͧसĐंोनस जनरेǑटगं यूǓनट 
(इकाइयाँ) शाͧमल हɇ; 

(lxi) “ͧसĐंोनस जनरेǑटगं यूǓनट” स ेता×पय[ एक ऐसी जनरेǑटगं यूǓनट से है जो ͪवɮयुत ऊजा[ उ×पÛन कर सकती 
है, इस Ĥकार ͩक उ×पÛन वोãटेज कȧ आवृͪ ƣ, जनरेटर कȧ गǓत और नेटवक[  वोãटेज एक िèथर अनुपात मɅ 
हɉ और इस Ĥकार ͧसĐंोनस हɉ; 

(lxii) "ͧसĐंोनस कंडɅसर यूǓनट" का अथ[ है एक ऐसी इकाई जो संरचना मɅ ͧसĐंोनस जनरेǑटगं यǓूनट के समान 
होती है और जो ͪवɮयुत Ĥणालȣ कȧ आवृͪ ƣ के समतुãय गǓत से संचाͧलत होती है ताͩक वोãटेज को 
ͪवǓनयͧमत करने, पावर फैÈटर को बेहतर बनाने और आवæयक यांǒğक जड़×व Ĥदान करने के ͧलए ǐरएिÈटव 
पावर को ग×या×मक Ǿप से उ×पÛन या अवशोͪषत ͩकया जा सके, और िèथर अवèथा मɅ संचालन के दौरान, 
इकाई के भीतर होने वालȣ लॉस के अलावा न तो एिÈटव पावर उ×पÛन करती है और न हȣ उसका उपभोग 
करती है;  
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(lxiii) "कुल हामȾǓनक ͪवǾपण" (टȣएचडी) का अथ[ है वोãटेज या करंट तरंग Ǿप (जो आदश[ Ǿप स ेसाइनसोइडल 
होना चाǑहए) के ͪवǾपण का एक माप और यह सभी वोãटेज या करंट हामȾǓनÈस के वगɟ के योग का 
वग[मूल है िजसे मौͧलक के पǐरमाण के ĤǓतशत के Ǿप मɅ åयÈत ͩकया जाता है; 

(lxiv) "संचरण Ĥणालȣ" से ता×पय[ संचरण लाइनɉ और उप-èटेशनɉ के नेटवक[  से है; 
(lxv) “टाइप टेèट” का अथ[ है ͩकसी Ǔनिæचत ͫडज़ाइन के अनुसार Ǔनͧम[त एक या अͬधक उपकरणɉ का परȣ¢ण 

करना, ताͩक यह Ĥदͧश[त ͩकया जा सके, या ऐसी जानकारȣ Ĥदान कȧ जा सके िजसका उपयोग यह स×याͪपत 
करने के ͧलए ͩकया जा सके ͩक ͫडज़ाइन इस मानक मɅ ǓनǑद[çट आवæयकताओं को पूरा करता है; 

(lxvi) "अंडर ĥȧÈवɅसी ǐरल"े स ेता×पय[ एक ऐसे ǐरल ेस ेहै जो तब सͩĐय होता है जब ͧसèटम कȧ आवृͪ ƣ एक 
पूव[ Ǔनधा[ǐरत मान स ेनीचे ͬगर जाती है; 

(lxvii) “उपयोगकता[” मɅ एक उ×पादन कंपनी, कैिÜटव उ×पादन संयğं, ऊजा[ भंडारण Ĥणालȣ, पारेषण लाइसɅसधारȣ 
(कɅ ġȣय पारेषण उपयोͬगता और राÏय पारेषण उपयोͬगता के अलावा), ͪवतरण लाइसɅसधारȣ, या बãक कंÏयूमर 
शाͧमल है िजसका ͪवɮयुत सयंंğ या सबèटेशन या पारेषण लाइन या कोई भी ͪवɮयुत Ĥणालȣ त×व 33 केवी 
और उससे ऊपर के वोãटेज èतर पर ͬĒड से जुड़ा हुआ है; 

(lxviii) "वोãटेज सोस[ कÛवट[स[ (वीएससी)" से ता×पय[ एक ऐसे कÛवट[र से है िजसमɅ एक जबरन कàयूटेटेड ͫडवाइस 
(उदाहरण के ͧलए, आईजीबीटȣ) आधाǐरत सãेफ-कàयूटेटेड कÛवट[र होता है जो डीसी कैपेͧसटर वोãटेज स े
एसी वोãटेज उ×पÛन करने मɅ स¢म होता है; 

(lxix) "वोãटेज असंतुलन" का अथ[ है उÍचतम और Ǔनàनतम लाइन वोãटेज के बीच का ͪवचलन, िजसे तीनɉ फेज़ɉ 
के औसत लाइन वोãटेज से ͪवभािजत ͩकया जाता है; 

(lxx) “पवन टरबाइन जनरेटर (डÞãयूटȣजी)” स ेता×पय[ एक आईबीआर इकाई से है जो पवन कȧ गǓतज ऊजा[ को 
ͪवɮयुत ऊजा[ मɅ पǐरवǓत[त करती है; 

(2) इस ͪवǓनयम मɅ ĤयÈुत अÛय सभी शÞद, पद, पǐरभाषाएँ और Ĥतीक, जो इन ͪवǓनयमɉ मɅ पǐरभाͪषत नहȣ ं
हɇ, उनका वहȣ अथ[ होगा जो िÝलकर या Ĥाͬधकरण ɮवारा Ĥकाͧशत ͩकसी अÛय ͪवǓनयम मɅ Ǒदया गया है। 

3. ͪवǓनयमɉ कȧ ĤयोÏयता: - 
ये Ǔनयम सभी उपयोगकता[ओं, अनुरोधकता[ओं, कɅ ġȣय पारेषण उपयोͬगता, उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर और 
राÏय पारेषण उपयोͬगता पर लागू हɉगे। 

अÚयाय 1 
सामाÛय कनेिÈटͪवटȣ आवæयकताएँ 

4. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ अपने उपकरणɉ कȧ योजना, ͫडजाइन, Ǔनमा[ण, ͪवæवसनीयता, सुर¢ा और सुरͯ¢त 
संचालन के ͧलए िजàमेदार होगा, जो Ǔनमा[ण, संचालन और रखरखाव, कनेिÈटͪवटȣ और अÛय वैधाǓनक 
Ĥावधानɉ के Ǔनयमɉ के अधीन होगा। 

5. नए कनेÈशन से ͬĒड पर कोई ĤǓतकूल Ĥभाव नहȣं पड़ेगा। ͬĒड कɅ ġȣय ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण (ͬĒड मानक) के 
लागू ͪवǓनयमɉ के अनुसार Ǔनधा[ǐरत ͪवæवसनीयता, सुर¢ा और गुणवƣा के साथ काय[ करना जारȣ रखेगा। 
हालांͩ क, इन ͪवǓनयमɉ को अनुरोधकता[/उपयोगकता[ के संयंğ और उपकरणɉ कȧ सुर¢ा के ͧलए आधार नहȣं 
बनाया जा सकता है। 
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6. ͩकसी भी अनुरोधकता[ को पहले से हȣ उन मानकɉ और शतɟ के बारे मɅ पता होना आवæयक है िजÛहɅ उसके 
ͧसèटम को ͬĒड मɅ एकȧकृत करने के ͧलए पूरा करना होगा। 

7. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर ɮवारा तय कȧ गई ĤͩĐया के अनुसार लोड शेͫडगं, 
उ×पादन मɅ वɮृͬध या कमी, आइलɇͫ डगं, Þलैक èटाट[, èटाट[-अप ͪवɮयुत Ĥदान करना और बहालȣ जसै े
आकिèमक कायɟ मɅ भाग लेगा। 

8. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ को पǐरचालन आवæयकताओं के कारण आवæयक समझे जाने वाल ेशॉट[ सͩक[ ट èतर, 
सुर¢ा समÛवय और अÛय तकनीकȧ कारणɉ के संबंध मɅ अपने उपकरण मɅ संशोधन करना होगा। 

9. साइट उƣरदाǓय×व अनुसूची: 
(1) Ĥ×येक कनेÈशन ǒबदं ुके ͧलए एक साइट उƣरदाǓय×व अनुसूची (एसआरएस) उस  फैͧसͧलटȣ का संचालन 

करने वाले अनुरोधकता[/उपयोगकता[ ɮवारा भरȣ जाएगी जहां कनेÈशन हो रहा है। 
(2) उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣ अनुरोधकता[/उपयोगकता[ ɮवारा भरे जाने वाले साइट 

उƣरदाǓय×व अनुसूची (एसआरएस) के ͧलए Ĥपğ Ĥकाͧशत करेगा। 
(3) साइट उƣरदाǓय×व अनुसूची मɅ Ǔनàनͧलͨखत जानकारȣ शाͧमल कȧ जाएगी, अथा[त ्— 
(i) ͪवɮयुत उपकरणɉ कȧ सेवाओं और आपूǓत[ कȧ अनुसूची; 
(ii) दरूसंचार और मापन उपकरणɉ कȧ अनुसूची; और 
(iii) Ĥ×येक संयğं और उपकरण पर लागू होने वाले सुर¢ा Ǔनयम। 
 
(4) कनेÈशन èथल पर èथाͪपत Ĥ×येक उपकरण के ͧलए साइट उƣरदाǓय×व अनुसूची मɅ Ǔनàनͧलͨखत जानकारȣ 

भी Ĥदान कȧ जाएगी, जैसे ͩक: — 
(i) उपकरणɉ का èवाͧम×व; 
(ii) उपकरणɉ के Ǔनयंğण कȧ िजàमेदारȣ; 
(iii) उपकरणɉ के रखरखाव कȧ िजàमेदारȣ; 
(iv) उपकरणɉ के संचालन कȧ िजàमेदारȣ; 
(v) साइट का Ĥबंधक; 
(vi) काय[èथल पर åयिÈतयɉ कȧ सुर¢ा से संबंͬधत सभी मामलɉ कȧ िजàमेदारȣ; और 
(vii) काय[èथल पर उपकरणɉ कȧ सुर¢ा से संबंͬधत सभी मामलɉ कȧ िजàमेदारȣ। 
10. कनेÈशन साइट पर पहंुच: 

अनुरोधकता[ या उपयोगकता[, जैसा भी मामला हो, जो ͪवɮयुत संयंğ का èवामी है, उसे लाइसɅसधारȣ या 
उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर को, िजसके उपकरण कनेÈशन èथल पर èथाͪपत 
हɇ या èथाͪपत ͩकए जाने का Ĥèताव है, उपकरण कȧ èथापना, संचालन और रखरखाव आǑद के ͧलए उͬचत 
पहंुच और अÛय आवæयक सुͪवधाएं Ĥदान करनी हɉगी। 

11. साइट कॉमन ĜॉइंÊस: 
िजस सबèटेशन मɅ कनेÈशन èथाͪपत ͩकया जा रहा है, उसके èवामी ɮवारा Ĥ×येक कनेÈशन ǒबदं ुके ͧलए 
साइट कॉमन Ĝाइंग तैयार कȧ जाएगी। 

12. साइबर सुर¢ा: 
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(1) अनुरोधकता[/उपयोगकता[ को Ĥाͬधकरण ɮवारा ͪवɮयुत ¢ेğ मɅ संचार Ĥणालȣ के ͧलए Ǔनधा[ǐरत साइबर 
सुर¢ा ǑदशाǓनदȶशɉ, ͪवǓनयमɉ और तकनीकȧ मानकɉ का अनुपालन करना होगा। 

(2) अनुरोधकता[/उपयोगकता[ को कɅ ġ सरकार, सीईआरटȣ-इन, एनएससीएस, एनसीआईआईपीसी ɮवारा समय-
समय पर जारȣ ͩकए गए साइबर सुर¢ा ǑदशाǓनदȶशɉ/आदेशɉ का भी पालन करना होगा। 

13. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ अपनी  फैͧसͧलटȣ के संबंध मɅ एकल पंिÈत योजनाबɮध आरेख तैयार करेगा और 
उसे उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर, उपयुÈत Ěांसͧमशन यूǑटͧलटȣ या लाइसɅसधारȣ को उपलÞध कराएगा िजसके 
माÚयम से उसका ͧसèटम जुड़ा हुआ है। 

14. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ को उपकरण कȧ èथापना और उसके संचालन एवं रखरखाव के संबंध मɅ उɮयोग कȧ 
सवȾƣम Ĥथाओं और लागू उɮयोग मानकɉ का पालन करना होगा। 

15. ओवरहेड लाइनɉ और केबलɉ सǑहत उपकरण संबंͬधत भारतीय मानकɉ का अनुपालन करɅगे और भारतीय 
मानक कȧ अनुपिèथǓत मɅ, अतंरा[çĚȣय ͪवɮयुत-तकनीकȧ आयोग मानक, ͪवɮयुत और इलÈेĚॉǓनक इंजीǓनयर 
सèंथान मानक, यूरोपीय मानक का उनके Ĥकट होने के Đम मɅ अनुपालन करɅगे, जब तक ͩक अÛयथा 
उãलेख न ͩकया गया हो: 
बशतȶ ͩक जब भी ͩकसी अंतरा[çĚȣय ͪवɮयुत-तकनीकȧ आयोग मानक, ͪवɮयुत एवं इलÈेĚॉǓनक अͧभयंता 
सèंथान मानक, यूरोपीय मानक का पालन ͩकया जाता है, तो उÈत मानक को वाèतͪवक Ǿप से अपनाने से 
पहले भारत मɅ Ĥचͧलत Ĥणालȣ आवृͪ ƣ, Ĥणालȣ वोãटेज, पǐरवेश तापमान, आġ[ता और अÛय िèथǓतयɉ के 
ͧलए आवæयक सुधार या संशोधन ͩकए जाएंगे। 

16. उपकरण को इन ͪवǓनयमɉ और Ĥाͬधकरण ɮवारा Ĥकाͧशत अÛय तकनीकȧ ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट Ĥावधानɉ 
के अनुसार आवæयकताओं को पूरा करना होगा। 

17. इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट Ĥावधानɉ के अनुपालन के ͧलए, संबंͬधत फैͧसͧलटȣ के ͫडजाइन और संचालन मɅ 
हवा, तूफान, बाढ़, ǒबजलȣ ͬगरन,े ऊंचाई, तापमान कȧ चरम सीमा, बफ[  जमने, संदषूण, Ĥदषूण और भूकंप 
के Ĥभावɉ पर ͪवचार ͩकया जाना चाǑहए। 

18. इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑहत सभी Ĥावधानɉ का अनुपालन और पालन  फैͧसͧलटȣ ɮवारा पीओआई पर ͩकया 

जाएगा। 

19. ǓनǑद[çट पया[वरणीय पǐरिèथǓतयɉ मɅ,  फैͧसͧलटȣ के भीतर Ěांसफाम[र सǑहत ͪवͧभÛन उपकरणɉ कȧ नेम 

Üलेट रेǑटगं का उपयोग, इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट Ĥावधानɉ के साथ पीओआई  पर अनुपालन का 

आकलन करते समय ͩकया जाएगा। 

20. संचालन मɅ कोई सĒंाहक Ĥणालȣ सीमा, आंतǐरक नेटवक[  सीमा, Ǔनयंğण Ĥणालȣ सीमा, सुर¢ा Ĥणालȣ, 
पया[वरणीय िèथǓतयां या अÛय कोई सीͧमत करने वाला उपकरण नहȣं होना चाǑहए जो  फैͧसͧलटȣ को इन 
ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट PoI पर तकनीकȧ आवæयकताओं को पूरा करने से रोके। 
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अÚयाय – II 
जनरेटर और ईएसएस के ͧलए आवæयकताएँ 

ͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन 

एिÈटव पावर ¢मता 
21. उ×पादन èटेशन, पीओआई (PoI) पर उ×पादन इकाई (इकाइयɉ) कȧ अͬधकतम सतत रेǑटगं (MCR) ¢मता 

मɅ से घोͪषत सहायक खपत को घटाकर ĤाÜत योग के बराबर ऊजा[ Ĥदान करन ेमɅ स¢म होना चाǑहए। 
22. ͪवɮयुत ्उ×पादन कɅ ġ मɅ èवचाͧलत सुͪवधाएं उपलÞध कराई जाएंगी। 

ǐरएिÈटव पावर ¢मता 
23. उ×पादन èटेशन मɅ ग×या×मक Ǿप से ͧभÛन ǐरएिÈटव पावर ¢ǓतपǓूत[ कȧ आपूǓत[ और अवशोषण करने कȧ 

¢मता होनी चाǑहए, जो उ×पादन इकाई (इकाइयɉ) कȧ ͪवलंǒबत (अǓत-उƣेिजत) िèथǓत मɅ एमसीआर ¢मता 
के योग के 61.97% (0.85 पावर फैÈटर) स ेलेकर उ×पादन èटेशन कȧ अĒणी (अãप-उƣेिजत) िèथǓत मɅ 
एमसीआर ¢मता के योग के 32.87% (0.95 पावर फैÈटर) के अनुǾप हो। 
इसके अǓतǐरÈत, यह भी Ĥावधान है ͩक उपरोÈत Ĥदश[न Ǔनरंतर आधार पर नाममाğ वोãटेज के ±10% के 
उतार-चढ़ाव, आवृͪ ƣ के +4% और -5% के उतार-चढ़ाव तथा संयुÈत वोãटेज और आवृͪ ƣ के ±5% के उतार-
चढ़ाव के साथ Ĥदान ͩकया जाएगा। हालांͩक, गैस टबा[इनɉ के ͧलए, उपरोÈत Ĥदश[न Ǔनरंतर आधार पर 
वोãटेज के ±5% के उतार-चढ़ाव के साथ Ĥदान ͩकया जाएगा। 

वोãटेज ͪवËन राइड Ġू 
24. जनरेǑटगं èटेशन आईईसी 60034 के अनुसार शॉट[ सͩक[ ट अनुपात के ͧलए संचाͧलत होने मɅ स¢म होना 

चाǑहए। 
25. जनरेǑटगं èटेशन को PoI पर 0.9 pu स े1.1 pu कȧ वोãटेज रɅज मɅ लगातार संचाͧलत होना चाǑहए और 

जनरेǑटगं यूǓनट (यǓूनटɉ) कȧ MCR ¢मता का योग Ĥदान करने मɅ स¢म होना चाǑहए। 
26. ͩकसी भी अवͬध के वोãटेज ͪवËन, िजसके दौरान लागू वोãटेज Ǔनरंतर संचालन ¢ेğ के भीतर रहता है, के 

कारण जनरेǑटगं èटेशन या यǓूनट (यǓूनटɉ) को ǑĚप नहȣं करना चाǑहए। जनरेǑटगं èटेशन या यǓूनट (यǓूनटɉ) 
ऐसे ͩकसी भी ͪवËन के दौरान चालू रहɅगे और ͪवËन से पहले के एिÈटव पावर èतर या उपलÞध एिÈटव 
पावर, जो भी कम हो, कȧ आपूǓत[ जारȣ रखɅगे। 

27. ͪवɮयुत ्उ×पादन कɅ ġ मɅ उपयोग ͩकए जाने वाले सभी ता×काͧलक अंडर/ओवर वोãटेज सुर¢ा तंğɉ मɅ ͩफ़ãटर 
कȧ गई माğाओ ंका उपयोग ͩकया जाएगा ताͩक वांǓछत उपकरण और ͧसèटम को सुर¢ा Ĥदान करते समय 
गलत संचालन कȧ संभावना कम हो सके। कोई भी ता×काͧलक अंडर/ओवर वोãटेज सुर¢ा तंğ, िजससे पूरे 
ͪवɮयुत ्उ×पादन कɅ ġ के ͪवɮयुत उ×पादन मɅ बाधा उ×पÛन होने कȧ संभावना हो, उसमɅ कम से कम एक 
चĐ (मूल आवृͪ ƣ का) मापन ͪवडंो का उपयोग ͩकया जाएगा ताͩक ऐसी संभावना और ͬĒड पर संबंͬधत 
Ĥभाव को कम ͩकया जा सके। 
लो वोãटेज राइड Ġू (एलवीआरटȣ) 

28. ͬĒड से जुड़ा जनरेǑटगं èटेशन, ͩकसी भी या सभी फेज़ɉ पर PoI पर अंडर वोãटेज कȧ िèथǓत (समͧमत या 
असमͧमत अंडर वोãटेज कȧ िèथǓत) के अनुǾप अवͬध तक ͬĒड से जुड़ा रहेगा, जैसा ͩक ͬचğ 1 मɅ वĐ कȧ 
मोटȣ रेखा ɮवारा दशा[या गया है। 
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Vt: वाèतͪवक वोãटेज; Vn: नाममाğ वोãटेज— 
 

 
ͬचğ 1. ͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन के ͧलए Ǔनàन वोãटेज राइड Ġू आवæयकताएँ 
नोट: संबंͬधत वोãटेज, PoI पर संगत नाममाğ वोãटेज के साप¢े, फेज-टू-फेज या फेज-टू-Ēाउंड वोãटेज के 
सबसे कम पǐरमाण वाल ेमौͧलक आवृͪƣ फेजर घटक के बराबर होगा, जो भी कम हो। 

 
यǑद वोãटेज ऊपर ͬचğ 1 मɅ दशा[ई गई Ǔनरंतर संचालन सीमाओं से बाहर है, तो जनरेǑटगं èटेशन कȧ 
ĤǓतͩĐया िèथर रहेगी। 
बशतȶ ͩक कम वोãटेज राइड Ġू िèथǓतयɉ के दौरान, जनरेǑटगं èटेशन मɅ आईईसी 60034 के अनुसार 
ओवरलोड (करंट) ¢मता होनी चाǑहए।   
हाई वोãटेज राइड Ġू (एचवीआरटȣ) 

29. ͬĒड से जुड़ा जनरेǑटगं èटेशन, ͩकसी भी या सभी फेज़ɉ (समͧमत या असमͧमत ओवरवोãटेज िèथǓतयɉ) पर, 
PoI पर ओवरवोãटेज कȧ अवͬध के ͧलए ͬĒड स ेजुड़ा रहेगा, जैसा ͩक ͬचğ 2 मɅ वĐ कȧ मोटȣ रेखा ɮवारा 
दशा[या गया है। 
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ͬचğ 2. ͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन के ͧलए उÍच वोãटेज राइड Ġू आवæयकताएँ 
नोट: संबंͬधत वोãटेज, फेज-स-ेफेज और फेज-स-ेĒाउंड वोãटेज के सबस ेबड़े पǐरमाण वाले मौͧलक आवृͪ ƣ 
फेजर घटक के बराबर होगा, जो भी मान PoI पर संबंͬधत नाममाğ वोãटेज के साप¢े अͬधक हो। 
यǑद वोãटेज ऊपर ͬचğ 2 मɅ दशा[ई गई Ǔनरंतर संचालन सीमाओं से बाहर है, तो जनरेǑटगं èटेशन कȧ 
ĤǓतͩĐया िèथर रहेगी। 
मãटȣपल फॉãट राइड Ġू (एमएफआरटȣ) 

30. ͬĒड से जुड़ा जनरेǑटगं èटेशन, एलवीआरटȣ ¢मता के अनुसार, ͩकसी भी 5 ͧमनट कȧ अवͬध के भीतर 0.9 
pu से कम वोãटेज के 15 बार तक लगातार होने वाले ͪव¢ोभɉ के दौरान ͬĒड से जुड़ा रहेगा: 
बशतȶ ͩक इस अवͬध के दौरान जनरेǑटगं èटेशन कम से कम 0.5 पीयू से कम वोãटेज ͪवËन के ͧलए चालू 
रहेगा: 
इसके अलावा, यह भी Ĥावधान है ͩक एकाͬधक एलवीआरटȣ िèथǓतयɉ के दौरान, उ×पादन èटेशन को 
एलवीआरटȣ िèथǓतयɉ मɅ ǓनǑद[çट Ĥदश[न आवæयकताओं को पूरा करना होगा। 

31. कई वोãटेज गड़बͫड़यɉ का आकलन करते समय, èवचाͧलत रȣ-Èलोज ĤोटेÈशन èकȧम के संचालन के बाद 
पुनः èथाͪपत होने वालȣ फाãट को एक अलग वोãटेज गड़बड़ी के Ǿप मɅ ͬगना जाएगा। 
 

आवृͪ ƣ फॉãट राइड Ġू 
32. जनरेǑटगं èटेशन 47.5 से 52 हɪ[ज़ कȧ आवृͪ ƣ सीमा मɅ संचाͧलत होने मɅ स¢म होना चाǑहए और 49.5 

हɪ[ज़ से 50.5 हɪ[ज़ कȧ आवृͪ ƣ सीमा मɅ जनरेǑटगं यूǓनट (यǓूनटɉ) कȧ एमसीआर ¢मता का योग Ǔनरंतर 
Ǿप से Ĥदान करने मɅ स¢म होना चाǑहए। 
बशतȶ ͩक उ×पादन èटेशन इस उपखंड मɅ ǓनǑहत अपने Ĥदश[न को (+/-) 10% तक के वोãटेज पǐरवत[न के 
साथ भी बनाए रखने मɅ स¢म होगा: 
इसके अलावा, जल ͪवɮयुत उ×पादन èटेशनɉ के मामले मɅ 52 हɪ[ज से ऊपर कȧ ओवर-ĥȧÈवɅसी सǑेटÊंस 
रखने का Ĥावधान होगा। 
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एिÈटव पावर Ǔनयंğण 
33. पॉइंट ऑफ़ इंटरकनेÈशन (PoI) पर िèथत 100 मेगावाट और उसस ेअͬधक कȧ कुल ¢मता वालȣ उ×पादन 

इकाई (इकाइयɉ) मɅ एिÈटव पावर उ×पादन को बदलने के ͧलए, जैसा भी मामला हो, राÏय लोड ͫडèपैच सɅटर 
या ¢ेğीय लोड ͫडèपैच सɅटर से ͧसÊनल ĤाÜत करने का Ĥावधान होगा। 

34. ¢मता कȧ परवाह ͩकए ǒबना सभी उ×पादन इकाइयɉ मɅ आवृͪ ƣ को Ǔनयंǒğत करने के ͧलए उपयुÈत गǓत/भार 
ͪवशेषताओ ंवाले इलेÈĚॉǓनक Ǿप से Ǔनयंǒğत गवǓनɍग ͧसèटम होने चाǑहए। थम[ल उ×पादन इकाई (इकाइयɉ) 
के गवन[रɉ का ǳप एमसीआर का 3 स े6% होगा और पीएसपी सǑहत जल ͪवɮयुत उ×पादन इकाई (इकाइयɉ) 
का ǳप एमसीआर का 0 स े10% होगा। 

35. गवन[र को 50.00 हɪ[ज कȧ सदंभ[ आवृͪ ƣ के संबंध मɅ सेट ͩकया जाएगा और डेड बɇड के बाहर कȧ ĤǓतͩĐया 
आवृͪ ƣ मɅ कुल पǐरवत[न के संबंध मɅ होगी। जनरेǑटगं यǓूनट या ĥȧÈवɅसी कंĚोलर का अंतǓन[Ǒहत डेड बɇड 
(+/-) 0.03 हɪ[ज से अͬधक नहȣं होना चाǑहए। 

36. TheĤाथͧमक ĤǓतͩĐया संबंधी आवæयकताएँ नीचे दȣ गई टेबल 1 मɅ उिãलͨखत हɉगी: 
टेबल 1. Ĥाथͧमक ĤǓतͩĐया आवæयकताएँ 

Ĥकार ĤǓतͩĐया सीमा 
कोयला, ͧलÊनाइट और गैस आधाǐरत तापीय ऊजा[ 
उ×पादन इकाई 

एमसीआर का (+/-) 5% 

जल ͪवɮयुत उ×पादन इकाई और ऑन-èĚȣम 
पीएसपी इकाई 

एमसीआर का (+/-) 10%(रेटेड हेड कȧ उपलÞधता 
के अधीन) 

ऑफ-èĚȣम पीएसपी यǓूनट एमसीआर का (+/-) 10%(रेटेड हेड कȧ उपलÞधता 
के अधीन)अãप अवͬध के ͧलए 

37. जब आवृͪ ƣ संदभ[ आवृͪ ƣ से ͪवचͧलत होती है, तो उ×पादन इकाई अपने Ĥचालन èतर/ एमसीआर के ±5% 
या ±10% तक कȧ ¢मता के अनुसार त×काल Ĥाथͧमक ĤǓतͩĐया देगी: 
बशतȶ ͩक उ×पादन इकाई/èटेशन के Ûयूनतम तकनीकȧ èतर तक हȣ उ×पादन को सीͧमत रखा जाए। 

38. उ×पादन इकाई कȧ रɇप दर कɅ ġȣय ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण (ͪवɮयुत संयंğɉ और ͪवɮयुत लाइनɉ के Ǔनमा[ण के ͧलए 
तकनीकȧ मानक) के Ĥचͧलत ͪवǓनयमɉ के अनुसार होगी। 

ǐरएिÈटव पावर Ǔनयंğण 
39. पॉइंट ऑफ़ इंटरकनेÈशन (PoI) पर िèथत 100 मेगावाट और उसस ेअͬधक कȧ कुल ¢मता वालȣ उ×पादन 

इकाई (इकाइयɉ) मɅ, िèथǓत के अनुसार, ǐरएिÈटव पावर उ×पादन को बदलने के ͧलए राÏय लोड ͫडèपैच 
सɅटर या ¢ेğीय लोड ͫडèपैच सɅटर से ͧसÊनल ĤाÜत करने का Ĥावधान होगा। 

40. Ĥ×येक जनरेǑटगं यूǓनट के ͧलए उƣेजना Ĥणालȣ मɅ यह गुण हɉगे: 
(1) इसमɅ अ×याधुǓनक उƣेजना Ĥणालȣ होगी; 
(2) इसमɅ èवचाͧलत वोãटेज रेगुलेटर (एवीआर) होना चाǑहए। 

बशतȶ ͩक 100 मेगावाट या उससे अͬधक रेǑटगं वालȣ उ×पादन इकाई मɅ ͫडिजटल Ǔनयंğण और èवतंğ इनपुट 
और èवचाͧलत चɅजओवर वाले दो अलग-अलग चैनलɉ के साथ èवचाͧलत वोãटेज रेगुलेटर होना चाǑहए; और 

(3) इसमɅ एक उƣेजना Ǔनयंğण Ĥणालȣ होनी चाǑहए जो एमसीआर ¢मता पर संचालन करते समय èटेटर को 
नाममाğ वोãटेज के 110% पर लगातार संचाͧलत करन ेमɅ स¢म हो। 
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41. 50 मेगावाट और उसस ेअͬधक कȧ रेटेड ¢मता वालȣ जल ͪवɮयुत उ×पादन इकाई मɅ ͧसĐंोनस कंडɅसर मोड 
मɅ संचाͧलत होने कȧ सुͪवधा होनी चाǑहए। 

42. 100 मेगावाट और उसस ेअͬधक ¢मता वालȣ उ×पादन इकाई के èवचाͧलत वोãटेज रेगुलेटर मɅ Ǔनàनͧलͨखत 
¢मताओं वाला पावर ͧसèटम èटेबलाइजर (पीएसएस) शाͧमल होना चाǑहए: 

(1) Ĥ×येक इनपुट के ͧलए दो वॉशआउट ͩफãटर, आवæयकता पड़ने पर उनमɅ से एक को बायपास करने कȧ 
¢मता के साथ; 

(2) पया[Üत (और कम से कम दो) लȣड-लैग Ěांसफर फंÈशन Þलॉक (या समतुãय सÉंया मɅ कॉàÜलÈेस पोल और 
जीरो) समायोÏय गेन और टाइम-काèंटɅट के साथ, जनरेǑटगं यूǓनट के कारण होने वाले फेज लैग कȧ पूरȣ 
तरह से भरपाई करने के ͧलए; 

(3) Ĥमुख चरɉ कȧ Ǔनगरानी और ǐरकॉͫडɍग के ͧलए उपकरण, िजनमɅ इनपुट, आउटपुट और लȣड-लैग Ěांसफर 
फ़ंÈशन Þलॉक के इनपुट शाͧमल हɇ;   

(4) पावर ͧसèटम èटेबलाइजर के Ěांसफर फंÈशन को èथाͪपत करने के ͧलए पया[Üत परȣ¢ण संकेतɉ को इंजÈेट 
करके, पावर ͧसèटम से अलग करके पावर ͧसèटम èटेबलाइजर का परȣ¢ण करने कȧ अनुमǓत देने वाला 
उपकरण; 

(5) जनरेǑटगं यǓूनट के रोटर कȧ गǓत/वोãटेज और एिÈटव पावर/ǐरएिÈटव पावर आउटपुट के मापन को इनपुट 
के Ǿप मɅ ͧलया जाता है; 

(6) एक आउटपुट ͧलͧमटर, िजस ेèटेटर वोãटेज के (-)10% से (+)10% कȧ सीमा मɅ लगातार समायोिजत ͩकया 
जा सकता है; और 

(7) पया[Üत लचीलापन िजससे अवमंदन Ĥदश[न को अͬधकतम ͩकया जा सके, और िèथरȣकरण पǐरपथ आवृͪ ƣ 
सीमा पर ǐरएिÈटव और समायोÏय हो। 

43. जनरेǑटगं èटेशन मɅ पया[Üत उपकरण ¢मताएं और Ǔनयंğण Ĥणालȣ होनी चाǑहए ताͩक यह सुǓनिæचत ͩकया 
जा सके ͩक: 

(1) ͩकसी अÛय जनरेǑटगं èटेशन या उपकरण के सापे¢ जनरेǑटगं èटेशन कȧ दोलन आवृͪ ƣयɉ के ͧलए ͪवɮयुत 
Ĥणालȣ दोलनɉ को पया[Üत Ǿप से कम ͩकया जाता है; 
 

(2) जनरेǑटगं èटेशन के संचालन से ͪवɮयुत Ĥणालȣ के दोलन के ͩकसी भी मह×वपूण[ मोड के अवमंदन मɅ कोई 
कमी नहȣं आती है; और 

(3) जनरेǑटगं èटेशन के संचालन से अिèथरता (टैप-चɅिजंग Ěांसफाम[र कंĚोल ͧसèटम कȧ हंǑटगं सǑहत) उ×पÛन 
नहȣं होती है, िजससे ͬĒड से जुड़े अÛय उपकरणɉ पर ĤǓतकूल Ĥभाव पड़े। 

ͧसĐंोनस कंडɅसर 
44. ͧसĐंोनस कंडɅसर यूǓनट को इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट ͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशनɉ पर लागू वोãटेज ͫडèटबɏस 

राइड-Ġू, ĥȧÈवɅसी राइड-Ġू, मãटȣपल फॉãट राइड-Ġू और ǐरएिÈटव पावर कंĚोल आवæयकताओं का अनुपालन 
करना होगा। 

अͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन 
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एिÈटव पावर ¢मता 
45. जनरेǑटगं èटेशन अनुसूची I मɅ दȣ गई ĤͩĐया के अनुसार Ǔनधा[ǐरत अͬधकतम और Ûयूनतम पǐरवेश तापमान 

के अनुसार PoI पर अपनी ICR ¢मता Ĥदान करने मɅ स¢म होगा। 

ǐरएिÈटव पावर ¢मता 
46. यह ¢मता अनुसूची I मɅ दȣ गई ĤͩĐया के अनुसार Ǔनधा[ǐरत अͬधकतम और Ûयूनतम पǐरवेश तापमान के 

अनुपालन मɅ Ĥदान कȧ जानी है।   
47. जनरेǑटगं èटेशन को ͬचğ 3 मɅ दशा[ए गए पी-Èयू वĐ के अनुसार सभी एिÈटव पावर èतरɉ (शÛूय èतर 

सǑहत) के ͧलए Ûयूनतम ग×या×मक ǐरएिÈटव पावर ¢मता Ĥदान करने मɅ स¢म होना चाǑहए। जनरेǑटगं 
èटेशन को ͬचğ 3 मɅ दशा[ए गए पीÈयू वĐ के भीतर कहȣं भी संचालन करते समय ग×या×मक Ǿप से 
पǐरवत[नशील ǐरएिÈटव पावर को Ǔनरंतर अवशोͪषत या आपूǓत[ करने मɅ स¢म होना चाǑहए। 

 

 
ͬचğ 3. एिÈटव पावर और ĤǓतͩĐया×मक पावर इंजÈेशन के संदभ[ मɅ उ×पादन èटेशन कȧ Ûयूनतम 

ĤǓतͩĐया×मक पावर ¢मता, िजसे PoI पर मापा गया है। 
नोट — 1) ǐरएिÈटव पावर के आदान-Ĥदान के ͧलए उ×पादन èटेशन को ͬĒड से एिÈटव पावर का उपभोग 
करने कȧ आवæयकता हो सकती है, जब कोई उपलÞध Ĥाथͧमक ऊजा[ İोत न हो। 
2) ͬचğ मɅ इस खंड के अंतग[त अपेͯ¢त ǐरएिÈटव पावर ¢मता कȧ Ûयूनतम सीमा दशा[ई गई है। उ×पादन 
èटेशन कȧ वाèतͪवक ¢मता इससे अͬधक हो सकती है। 
3) WTG टाइप-III मशीनɉ को नीचे दȣ गई ǒबदंȣदार रेखा के अनुसार 0.1*ICR एिÈटव पावर आउटपुट के 
बराबर ǐरएिÈटव पावर सहायता Ĥदान करनी होगी। 
चािजɍग (एिÈटव पावर का अवशोषण, -P) और ͫडèचािजɍग (एिÈटव पावर का इंजेÈशन, +P) के दौरान 
BESS के मामले मɅ और मोटǐरगं (एिÈटव पावर का अवशोषण, -P) और जनरेǑटगं (एिÈटव पावर का 
इंजÈेशन, +P) के दौरान पǐरवत[नीय-गǓत PSP के मामले मɅ अनुसरण ͩकया जाने वाला PQ वĐ ऊपर 
बताए गए वĐ के समान होगा। 
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48. Ûयूनतम ग×या×मक ǐरएिÈटव पावर ¢मता को QV वĐ मɅ दशा[ए अनुसार बदला जा सकता है जब PoI पर 
वोãटेज 0.9 ĤǓत यूǓनट और 1.1 ĤǓत यूǓनट के बीच बदलता रहता है, जहां उ×पादन èटेशन को ͬचğ 4 मɅ 
QV वĐ के भीतर कहȣं भी सचंालन करते समय Ǔनरंतर ǐरएिÈटव पावर को अवशोͪषत या आपूǓत[ करने मɅ 
स¢म होना चाǑहए। 
 

 
ͬचğ 4. वोãटेज और पीओआई पर मापी गई ǐरएिÈटव पावर के संदभ[ मɅ जनरेǑटगं èटेशन कȧ Ûयूनतम 

ǐरएिÈटव पावर ¢मता। 
चािजɍग (एिÈटव पावर का अवशोषण, +P) और ͫडèचािजɍग (एिÈटव पावर का इंजेÈशन, -P) के दौरान 
BESS के मामले मɅ और मोटǐरगं (एिÈटव पावर का अवशोषण, -P) और जनरेǑटगं (एिÈटव पावर का 
इंजÈेशन, +P) के दौरान पǐरवत[नीय गǓत PSP के मामले मɅ अनुसरण ͩकया जाने वाला QV वĐ ऊपर 
Ǒदए गए वĐ के समान होगा: 
बशतȶ ͩक उ×पादन èटेशन को अपने एलवीआरटȣ और एचवीआरटȣ सͩĐयण सीमाओं का समÛवय इस Ĥकार 
करना चाǑहए ताͩक उपरोÈत QV वĐ आवæयकताओं को पूरा ͩकया जा सके। 
 

वोãटेज ͪवËन राइड Ġू 
49. िजस PoI पर ͪवɮयुत ्उ×पादन èटेशन को जोड़न ेका Ĥèताव है, वहां का शॉट[ सͩक[ ट अनुपात सामाÛयतः 5 

स ेकम नहȣं होना चाǑहए। हालांͩ क, ͪवɮयुत ्उ×पादन èटेशन को Ûयूनतम 5 के एससीआर या POI पर 
वाèतͪवक एससीआर, दोनɉ मɅ स ेजो भी कम हो, पर िèथर Ǿप स ेसंचाͧलत होना चाǑहए। 

50. जनरेǑटगं èटेशन को PoI पर 0.9 pu से 1.1 pu कȧ वोãटेज रɅज मɅ लगातार संचाͧलत होने मɅ स¢म होना 
चाǑहए और ICR ¢मता Ĥदान करने मɅ स¢म होना चाǑहए। 

51. जनरेǑटगं èटेशन मɅ कॉिÛफ़गर करने योÊय Ǔनàन और उÍच वोãटेज राइड Ġू सͩĐयण और ǓनिçĐयण 
सǑेटÊंस हɉगी, िजनकȧ सीमा वोãटेज राइड Ġू िèथǓतयɉ के दौरान िèथर संयंğ संचालन सǓुनिæचत करने के 
ͧलए ͧसèटम अÚययनɉ के आधार पर तय कȧ जाएगी। 
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52. ͩकसी भी अवͬध के वोãटेज ͪवËन, िजसके दौरान लागू वोãटेज Ǔनरंतर संचालन ¢ेğ के भीतर रहता है, के 
कारण जनरेǑटगं èटेशन या यǓूनट (यǓूनटɉ) को ǑĚप नहȣं करना चाǑहए। जनरेǑटगं èटेशन या यǓूनट (यǓूनटɉ) 
ऐसे ͩकसी भी ͪवËन के दौरान चालू रहɅगे और ͪवËन से पहले के एिÈटव पावर èतर या उपलÞध एिÈटव 
पावर, जो भी कम हो, कȧ आपूǓत[ जारȣ रखɅगे। 

53. ͪवɮयुत ्उ×पादन कɅ ġ मɅ उपयोग ͩकए जाने वाले सभी ता×काͧलक अंडर/ओवर वोãटेज सुर¢ा तंğɉ मɅ ͩफ़ãटर 
कȧ गई माğाओ ंका उपयोग ͩकया जाएगा ताͩक वांǓछत उपकरण और ͧसèटम को सुर¢ा Ĥदान करते समय 
गलत संचालन कȧ संभावना कम हो सके। कोई भी ता×काͧलक अंडर/ओवर वोãटेज सुर¢ा तंğ, िजससे पूरे 
ͪवɮयुत ्उ×पादन कɅ ġ के ͪवɮयुत उ×पादन मɅ बाधा उ×पÛन होने कȧ संभावना हो, उसमɅ कम से कम एक 
चĐ (मूल आवृͪ ƣ का) मापन ͪवडंो का उपयोग ͩकया जाएगा ताͩक ऐसी संभावना और ͬĒड पर संबंͬधत 
Ĥभाव को कम ͩकया जा सके। 

54. वोãटेज ͪवËन के दौरान जनरेǑटगं èटेशन कȧ ǐरएिÈटव करंट ĤǓतͩĐया को नीचे दȣ गई टेबल 2 मɅ Ǒदए गए 
Ǔनàनͧलͨखत Ĥदश[न ͪवǓनदȶशɉ को पूरा करना होगा: 

टेबल 2. अͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन के ͧलए ǐरएिÈटव करंट ĤǓतͩĐया लêय सीमा 

पैरामीटर 
टाइप-III WTG से युÈत जनरेǑटगं 

èटेशन 
अÛय सभी अͧसĐंोनस जनरेǑटगं 

èटेशन 
चरण ĤǓतͩĐया 
समय 

ना ≤ 30 ͧमलȣसेकंड 

Ǔनपटान समय ≤ 120 एमएस ≤ 100 ͧमलȣसेकंड 

सेटͧलगं बɇड 
उ×पादन èटेशन कȧ अͬधकतम करंट 

का (-)2.5%/(+)10% 
उ×पादन èटेशन कȧ अͬधकतम करंट 

का (-)2.5%/(+)10% 
नोट: 1) माप के ͧलए आवæयक समय ͪवलंब इस टेबल मɅ ǓनǑद[çट चरण ĤǓतͩĐया समय और Ǔनपटान 
समय मɅ शाͧमल है। 
2) ͧसèटम कȧ िèथǓतयɉ के कारण ĤǓतͩĐया समय धीमा हो सकता है। यǑद ऐसा होता है, तो जनरेǑटगं 
èटेशन के पास सǑेटÊंस मɅ आवæयक लचीलापन होना चाǑहए ताͩक उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर के Ǔनदȶशɉ के 
अनुसार ĤǓतͩĐया समय बढ़ाया जा सके। 
लो वोãटेज राइड Ġू (एलवीआरटȣ) 

55. ͬĒड से जुड़ा जनरेǑटगं èटेशन, ͩकसी भी या सभी फेज़ɉ पर PoI पर अंडर वोãटेज (समͧमत या असमͧमत 
अंडर वोãटेज कȧ िèथǓत) के अनुǾप अवͬध तक ͬĒड से जुड़ा रहेगा, जैसा ͩक ͬचğ 5 मɅ वĐ कȧ मोटȣ रेखा 
ɮवारा दशा[या गया है। 
Vt: वाèतͪवक वोãटेज; Vn: नाममाğ वोãटेज— 
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ͬचğ 5. अͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन के ͧलए Ǔनàन वोãटेज राइड Ġू आवæयकताएँ 
नोट: संबंͬधत वोãटेज, PoI पर संगत नाममाğ वोãटेज के साप¢े, फेज-टू-फेज या फेज-टू-Ēाउंड वोãटेज के 
सबसे कम पǐरमाण वाल ेमौͧलक आवृͪƣ फेजर घटक के बराबर होगा, जो भी कम हो। 

56. जनरेǑटगं èटेशन मɅ Ǔनàन वोãटेज राइड-Ġू घटनाओं के दौरान एिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड या ǐरएिÈटव 
करंट Ĥाथͧमकता मोड मɅ से ͩकसी एक को चुनने कȧ ¢मता होनी चाǑहए। वाèतͪवक समय संचालन के 
दौरान मोड का चयन उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर के Ǔनदȶशɉ के अनुसार ͩकया जाएगा। जनरेǑटगं èटेशन 
ͫडफ़ॉãट Ǿप से ǐरएिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड मɅ संचाͧलत होगा। 
बशतȶ ͩक ǐरएिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड मɅ, उ×पादन èटेशन को अǓतǐरÈत ǐरएिÈटव करंट Ĥदान करनी 
होगी: 
इसके अलावा, यह भी Úयान रखना आवæयक है ͩक ǐरएिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड का अथ[ यह नहȣं है 
ͩक एिÈटव पावर (या एिÈटव करंट) शÛूय हो जाती है। इसका अथ[ यह है ͩक ǐरएिÈटव करंट आउटपुट (Iq) 
को Ĥथम Ĥाथͧमकता दȣ जाती है और इसे उ×पादन èटेशन कȧ पूण[ करंट रेǑटगं उपलÞध होती है, जबͩक 
एिÈटव करंट आउटपुट (Ip) सीͧमत रहती है। एिÈटव करंट Ip कȧ सीमा अͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन के 
ͧलए अͬधकतम √(𝐼௠௔௫

ଶ −  𝐼௤
ଶ) स ेÛयूनतम शÛूय तक और ऊजा[ भंडारण Ĥणाͧलयɉ के ͧलए (-) √(𝐼௠௔௫

ଶ −

 𝐼௤
ଶ) तक ͧभÛन होती है, जहाँ Iq ǐरएिÈटव करंट का वत[मान मान है। 

इसके अलावा, वोãटेज बहाल होने के 1 सेकंड के भीतर एिÈटव पावर को फाãट-पूव[ èतर के कम से कम 
90% तक बहाल कर Ǒदया जाए। एिÈटव पावर ǐरकवरȣ समय को 1.0 से 10 सेकंड कȧ कॉिÛफ़गर करने 
योÊय सीमा के भीतर समायोिजत ͩकया जा सकता है। 

57. एलवीआरटȣ िèथǓत के दौरान, जनरेǑटगं èटेशन मɅ रेटेड ¢मता के Ûयूनतम 1.1pu कȧ ओवरलोड (करंट) 
¢मता होनी चाǑहए और 1.1pu कȧ आभासी करंट रेǑटगं को Úयान मɅ रखते हुए ǐरएिÈटव/एिÈटव करंट कȧ 
आपूǓत[ कȧ जानी चाǑहए। 
 

58. एलवीआरटȣ िèथǓतयɉ के ͧ लए चरण ĤǓतͩĐया समय अͬधकतम 30 ͧमलȣसेकंड होना चाǑहए, अथा[त ्जनरेǑटगं 
èटेशन को 30 ͧमलȣसेकंड के भीतर नेटवक[  मɅ अǓतǐरÈत ǐरएिÈटव करंट इंजेÈट करने मɅ स¢म होना चाǑहए। 
Ǔनरंतर पǐरचालन सीमा के भीतर वोãटेज कȧ वापसी के 30 ͧमलȣसेकंड के भीतर अǓतǐरÈत ǐरएिÈटव करंट 
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को वापस ल े ͧलया जाना चाǑहए। ऊजा[ उ×पादन कɅ ġ कȧ ĤǓतͩĐया को पया[Üत Ǿप से कम ͩकया जाना 
चाǑहए। 

59. संतुͧलत फाãट और समͧमत अǓत-वोãटेज िèथǓतयɉ के ͧलए, जनरेǑटगं èटेशन को PoI वोãटेज के आधार 
पर वɮृͬधशील धना×मक अनुĐम ǐरएिÈटव करंट समथ[न Ĥदान करना होगा: 
बशतȶ ͩक धना×मक अनुĐम ǐरएिÈटव करंट इंजेÈशन कȧ माğा ǐरएिÈटव करंट लाभ यानी एलवीआरटȣ “K+” 
कारक पर Ǔनभ[र करेगी, िजसका मान ͧसèटम कȧ मजबूती और नेटवक[  िèथरता के आधार पर उपयुÈत 
Ěांसͧमशन यूǑटͧलटȣ और उपयुÈत LDC ɮवारा ͧसमुलेशन अÚययनɉ के माÚयम से Ǔनधा[ǐरत ͩकया जाएगा। 
एलवीआरटȣ “K+” कारक आमतौर पर 0 से 10 कȧ सीमा मɅ होगा। 

60. असंतुͧलत फाãट और असमͧमत ओवर-वोãटेज िèथǓतयɉ के ͧलए, वɮृͬधशील धना×मक अनुĐम ǐरएिÈटव 
करंट के अǓतǐरÈत, उ×पादन èटेशन को PoI ऋणा×मक अनुĐम वोãटेज पर Ǔनभ[र ऋणा×मक अनुĐम करंट 
इंजÈेट करनी होगी: 
बशतȶ ͩक ऋणा×मक अनुĐम ǐरएिÈटव करंट इंजेÈशन कȧ माğा ǐरएिÈटव करंट लाभ यानी एलवीआरटȣ “K-
” कारक पर Ǔनभ[र होगी, िजसका मान ͧसèटम कȧ मजबतूी और नेटवक[  िèथरता के आधार पर उपयुÈत 
Ěांसͧमशन यूǑटͧलटȣ और लोड ͫडèपैच सɅटर ɮवारा ͧसमुलेशन अÚययनɉ के माÚयम से Ǔनधा[ǐरत ͩकया 
जाएगा। एलवीआरटȣ “K-” कारक आमतौर पर 0 से 10 कȧ सीमा मɅ होगा। 
इसके अलावा, यह भी Ĥावधान है ͩक टाइप-III WTG वाले जनरेǑटगं èटेशनɉ से उ×पÛन होने वालȣ वɮृͬधशील 
ऋणा×मक अनुĐम करंट पूरȣ तरह से Ǔनयंğणीय नहȣं हो सकती है और इसे मशीन कȧ ग×या×मक ता और 
कनवट[र Ǔनयंğण के अनुसार Ǔनयंǒğत ͩकया जाएगा। 

61. यǑद जनरेǑटगं èटेशन कȧ आभासी करंट सीमा 1.1pu तक पहँुच जाती है, तो धना×मक या ऋणा×मक 
अनुĐम करंट को कम ͩकया जाएगा, िजसमɅ दोनɉ करंटओं मɅ समान कमी को Ĥाथͧमकता दȣ जाएगी। 
हाई वोãटेज राइड Ġू (एचवीआरटȣ) 

62. ͬĒड से जुड़ा जनरेǑटगं èटेशन, ͩकसी भी या सभी चरणɉ (समͧमत या असमͧमत ओवरवोãटेज िèथǓतयɉ) 
पर, PoI पर ओवरवोãटेज के अनुǾप अवͬध के ͧलए ͬĒड से जुड़ा रहेगा, जैसा ͩक ͬचğ 6 मɅ वĐ कȧ मोटȣ 
रेखा ɮवारा दशा[या गया है: 

 
ͬचğ 6. अͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन के ͧलए उÍच वोãटेज राइड-Ġू आवæयकताएँ। 
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नोट: संबंͬधत वोãटेज, फेज-स-ेफेज और फेज-से-Ēाउंड वोãटेज के सबस ेबड़े पǐरमाण वाले मौͧलक आवृͪ ƣ 
फेजर घटक के बराबर होगा, जो भी मान PoI पर संबंͬधत नाममाğ वोãटेज के साप¢े अͬधक हो। 

63. उÍच वोãटेज उतार-चढ़ाव कȧ िèथǓत मɅ जनरेǑटगं èटेशन एिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड या ǐरएिÈटव करंट 
Ĥाथͧमकता मोड मɅ से ͩकसी एक को चुनने मɅ स¢म होगा। वाèतͪवक समय संचालन के दौरान मोड का 
चयन उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर के Ǔनदȶशɉ के अनुसार ͩकया जाएगा। जनरेǑटगं èटेशन ͫडफ़ॉãट Ǿप स े
ǐरएिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड मɅ संचाͧलत होगा। 
बशतȶ ͩक, ǐरएिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड मɅ, उ×पादन èटेशन को अǓतǐरÈत ǐरएिÈटव करंट Ĥदान करनी 
होगी: 
इसके अलावा, यह भी Úयान रखना आवæयक है ͩक ǐरएिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड का अथ[ यह नहȣं है 
ͩक एिÈटव पावर (या एिÈटव करंट) शÛूय हो जाती है। इसका अथ[ यह है ͩक ǐरएिÈटव करंट आउटपुट (Iq) 
को Ĥाथͧमकता दȣ जाती है और इसे उ×पादन èटेशन कȧ पूण[ करंट रेǑटगं उपलÞध होती है, जबͩक एिÈटव 
करंट आउटपुट (Ip) सीͧमत रहती है। एिÈटव करंट Ip के बदलाव कȧ सीमा अͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन के 
ͧलए अͬधकतम √(𝐼௠௔௫

ଶ −  𝐼௤
ଶ) स ेÛयूनतम शÛूय तक और ऊजा[ भंडारण Ĥणाͧलयɉ के ͧलए (-) √(𝐼௠௔௫

ଶ −

 𝐼௤
ଶ)  तक होगी, जहाँ Iq ǐरएिÈटव करंट का वत[मान मान है। 

इसके अलावा, वोãटेज बहाल होने के 1 सेकंड के भीतर एिÈटव पावर को फाãट-पूव[ èतर के कम से कम 
90% तक बहाल कर Ǒदया जाए। एिÈटव पावर ǐरकवरȣ समय को 1.0 से 10 सेकंड कȧ कॉिÛफ़गर करने 
योÊय सीमा के भीतर समायोिजत ͩकया जा सकता है। 

64. एचवीआरटȣ िèथǓत के दौरान, जनरेǑटगं èटेशन मɅ रेटेड ¢मता के Ûयूनतम 1.1pu कȧ ओवरलोड (करंट) 
¢मता होनी चाǑहए और 1.1pu कȧ आभासी करंट रेǑटगं को Úयान मɅ रखते हुए ǐरएिÈटव/एिÈटव करंट कȧ 
आपूǓत[ कȧ जानी चाǑहए। 

65. उÍच वोãटेज ĤǓतͩĐया (एचवीआरटȣ) िèथǓतयɉ के ͧलए चरण ĤǓतͩĐया समय अͬधकतम 30 ͧमलȣसेकंड 
होना चाǑहए, अथा[त ्जनरेǑटगं èटेशन को नेटवक[  से 30 ͧमलȣसेकंड के भीतर अǓतǐरÈत ǐरएिÈटव करंट को 
अवशोͪषत करने मɅ स¢म होना चाǑहए। Ǔनरंतर पǐरचालन सीमा के भीतर वोãटेज कȧ वापसी के 30 
ͧमलȣसेकंड के भीतर अǓतǐरÈत ǐरएिÈटव करंट का अवशोषण भी समाÜत हो जाना चाǑहए। ऊजा[ उ×पादन 
कɅ ġ कȧ ĤǓतͩĐया को पया[Üत Ǿप से कम ͩकया जाना चाǑहए। 

66. संतुͧलत फाãट और समͧमत अǓत-वोãटेज िèथǓतयɉ के ͧलए, जनरेǑटगं èटेशन को PoI वोãटेज के आधार 
पर वɮृͬधशील धना×मक अनुĐम ǐरएिÈटव करंट समथ[न Ĥदान करना होगा: 
बशतȶ ͩक धना×मक अनुĐम ǐरएिÈटव करंट अवशोषण कȧ माğा ǐरएिÈटव करंट लाभ यानी एचवीआरटȣ 
"के+" कारक पर Ǔनभ[र करेगी, िजसका मान ͧसèटम कȧ ¢मता और नेटवक[  िèथरता के आधार पर उपयुÈत 
Ěांसͧमशन यूǑटͧलटȣ और उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर ɮवारा ͧसमुलेशन अÚययनɉ के माÚयम से Ǔनधा[ǐरत 
ͩकया जाएगा। एचवीआरटȣ "के+" कारक आमतौर पर 0 से 10 कȧ सीमा मɅ होगा। 

67. असंतुͧलत फाãट और असमͧमत ओवर-वोãटेज िèथǓतयɉ के ͧलए, वɮृͬधशील धना×मक अनुĐम ǐरएिÈटव 
करंट के अǓतǐरÈत, उ×पादन èटेशन को PoI ऋणा×मक अनुĐम वोãटेज पर Ǔनभ[र ऋणा×मक अनुĐम करंट 
को अवशोͪषत करना होगा: 
बशतȶ ͩक ऋणा×मक अनुĐम ǐरएिÈटव करंट अवशोषण कȧ माğा ǐरएिÈटव करंट लाभ यानी एचवीआरटȣ "के-
" कारक पर Ǔनभ[र होगी, िजसका मान ͧसèटम कȧ मजबतूी और नेटवक[  िèथरता के आधार पर उपयुÈत 
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Ěांसͧमशन यूǑटͧलटȣ और लोड ͫडèपैच सɅटर ɮवारा ͧसमुलेशन अÚययनɉ के माÚयम से Ǔनधा[ǐरत ͩकया 
जाएगा। एचवीआरटȣ "के-" कारक आमतौर पर 0 से 10 कȧ सीमा मɅ होगा। 
इसके अलावा, यह भी Ĥावधान है ͩक टाइप-III WTG वाले जनरेǑटगं èटेशनɉ से उ×पÛन होने वालȣ वɮृͬधशील 
ऋणा×मक अनुĐम करंट पूरȣ तरह से Ǔनयंğणीय नहȣं हो सकती है और इसे मशीन कȧ ग×या×मक ता और 
कनवट[र Ǔनयंğण के अनुसार Ǔनयंǒğत ͩकया जाएगा। 

68. यǑद जनरेǑटगं èटेशन कȧ आभासी करंट सीमा 1.1pu तक पहँुच जाती है, तो धना×मक या ऋणा×मक 
अनुĐम करंट को कम ͩकया जाएगा, िजसमɅ दोनɉ करंटओं मɅ समान कमी को Ĥाथͧमकता दȣ जाएगी। 
मãटȣपल फॉãट राइड Ġू (एमएफआरटȣ) 

69. ͬĒड से जुड़ा जनरेǑटगं èटेशन, एलवीआरटȣ ¢मता के अनुसार, ͩकसी भी 5 ͧमनट कȧ अवͬध के भीतर 0.9 
pu से कम वोãटेज के 15 बार तक लगातार होने वाले ͪव¢ोभɉ के दौरान ͬĒड से जुड़ा रहेगा: 
बशतȶ ͩक इस अवͬध के दौरान जनरेǑटगं èटेशन कम से कम 0.5 पीयू से कम वोãटेज ͪवËन के ͧलए चालू 
रहेगा: 
इसके अलावा, यह भी Ĥावधान है ͩक एकाͬधक एलवीआरटȣ िèथǓतयɉ के दौरान, उ×पादन èटेशन को 
एलवीआरटȣ िèथǓतयɉ मɅ ǓनǑद[çट Ĥदश[न आवæयकताओं को पूरा करना होगा। 

70. कई वोãटेज गड़बͫड़यɉ का आकलन करते समय, èवचाͧलत रȣ-Èलोज ĤोटेÈशन èकȧम के संचालन के बाद 
पुनः èथाͪपत होने वालȣ फाãट को एक अलग वोãटेज गड़बड़ी के Ǿप मɅ ͬगना जाएगा। 

आवृͪ ƣ राइड Ġू 
71. जनरेǑटगं èटेशन 47.5 से 52 हɪ[ज़ कȧ आवृͪ ƣ सीमा मɅ संचाͧलत होने मɅ स¢म होना चाǑहए और 49.5 

हɪ[ज़ से 50.5 हɪ[ज़ कȧ आवृͪ ƣ सीमा मɅ Ǔनरंतर आधार पर अपनी आईसीआर ¢मता Ĥदान करने मɅ स¢म 
होना चाǑहए। 
बशतȶ ͩक उ×पादन èटेशन इस उप-खंड मɅ ǓनǑहत अपने Ĥदश[न को (+/-) 5% तक के वोãटेज ͧभÛनता के 
साथ भी बनाए रखने मɅ स¢म होगा, बशतȶ ͩक समतुãय Ĥाथͧमक ऊजा[ İोत उपलÞध हो। 

72. Ǔनधा[ǐरत आवृͪ ƣ सीमा के भीतर, जनरेǑटगं èटेशन को ǒबना ͩकसी ǽकावट के काम करना होगा और आवृͪ ƣ 
मɅ पǐरवत[न कȧ Ǔनरपे¢ दर (ROCOF) 5.0 हɪ[ज़/सेकंड या उससे कम होने पर ǑĚप नहȣं होना चाǑहए। 
ROCOF कम से कम 0.1 सकंेड कȧ औसत अवͬध मɅ आवृͪ ƣ मɅ पǐरवत[न कȧ औसत दर होगी। 

73. आवृͪ ƣ पǐरवत[न कȧ दर (आरओसीओएफ) सुर¢ा, उ×पादन èटेशन को इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट वोãटेज और 
आवृͪ ƣ राइड-Ġू आवæयकताओं को पूरा करने स ेनहȣं रोकेगी, िजसमɅ आरओसीओएफ राइड-Ġू आवæयकताएं 
भी शाͧमल हɇ। 

वोãटेज फेज एंगल पǐरवत[न राइड Ġू 
74. जनरेǑटगं यूǓनट को लागू वोãटेज के उप-चĐ समय सीमा के भीतर धना×मक-अनुĐम फेज कोण पǐरवत[नɉ 

को सहन करना होगा, जो ͩक (+/-) 25 ͪवɮयुत ͫडĒी से कम या बराबर हो। इसके अǓतǐरÈत, जनरेǑटगं 
यǓूनट को असंतुͧलत फाãट के उ×पÛन होने और उनके Ǔनवारण के कारण अलग-अलग फेज के फेज कोण 
मɅ होने वाले ͩकसी भी पǐरवत[न के ͧलए पǐरचालन मɅ रहना होगा, बशतȶ ͩक धना×मक-अनुĐम कोण पǐरवत[न 
पूवȾÈत मानदंड से अͬधक न हो। 
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एिÈटव पावर Ǔनयंğण 
75. 10 मेगावाट से अͬधक कȧ èथाͪपत ¢मता वाले और 33 केवी या उससे अͬधक के वोãटेज èतर पर संचाͧलत 

ͪवɮयुत ्उ×पादन èटेशन: 
(1) इसमɅ राÏय लोड ͫडèपैच सɅटर या ¢ेğीय लोड ͫडèपैच सɅटर के Ǔनदȶशɉ के आधार पर संशोͬधत ͩकए जा 

सकने वाले Ǔनधा[ǐरत ǒबदं ुके अनुसार एिÈटव पावर इंजÈेशन को Ǔनयंǒğत करने कȧ सुͪवधा होनी चाǑहए;      
(2) ĥȧÈवɅसी कंĚोलर को 50.00 हɪ[ज कȧ संदभ[ ĥȧÈवɅसी के साप¢े सेट ͩकया जाएगा और डेड बɇड के बाहर कȧ 

ĤǓतͩĐया ĥȧÈवɅसी मɅ कुल पǐरवत[न के सापे¢ होगी।      
(3) इसमɅ आवृͪ ƣ Ǔनयंğक होना चाǑहए िजसकȧ ǳप को 1 स े6% तक Ǔनधा[ǐरत ͩकया जा सके। आवृͪ ƣ का 

अंतǓन[Ǒहत डेड बɇड (+/-) 0.03 हɪ[ज़ से अͬधक नहȣं होना चाǑहए। 
बशतȶ ͩक 0.3 हɪ[ज स ेअͬधक आवृͪ ƣ ͪवचलन के ͧलए, उ×पादन èटेशन के पास अͬधकतम Ĥ×यावतȸ करंट 
एिÈटव पावर ¢मता के कम से कम 10% कȧ त×काल (1 सेकंड के भीतर) वाèतͪवक पावर Ĥाथͧमक आवृͪ ƣ 
ĤǓतͩĐया Ĥदान करने कȧ सुͪवधा होनी चाǑहए। 

(4) आवृͪ ƣ ĤǓतͩĐया और ͪवǓनयमन Ĥणालȣ कȧ पǐरचालन सीमा अͬधकतम के 10% से 100% तक होगी। 
Ĥ×यावतȸ करंट कȧ एिÈटव पावर ¢मता, जो सौर ͪवͩकरण या पवन गǓत के अनुǾप हो; 

(5) इसमɅ PoI पर ĤǓत ͧमनट ± 10% से अͬधक कȧ रɇप दर पर ͪवɮयुत ्उ×पादन कȧ पǐरवत[न दर को Ǔनयंǒğत 
करने कȧ सुͪवधा होनी चाǑहए। 

76. Ĥाथͧमक ĤǓतͩĐया कȧ आवæयकता नीचे दȣ गई टेबल 3 मɅ उिãलͨखत अनुसार होगी: 
टेबल 3. Ĥाथͧमक ĤǓतͩĐया आवæयकताएँ 

Ĥकार ĤǓतͩĐया सीमा 
सौर, पवन और बैटरȣ ऊजा[ भडंारण Ĥणालȣ 
(BESS/बेस) 

आईसीआर का (+/-) 10% 

 
77. आवृͪ ƣ के ͪवचͧलत होने पर जनरेǑटगं यूǓनट अपनी ¢मता के अनुसार उनके पǐरचालन èतर/आईसीआर का 

(+/-) 10% त×काल Ĥाथͧमक ĤǓतͩĐया देगी । 
78. लागू आवृͪ ƣ मɅ चरणबɮध पǐरवत[न के ͧलए उ×पादन èटेशन कȧ समĒ ग×या×मक Ĥाथͧमक आवृͪ ƣ ĤǓतͩĐया 

¢मता अनुसूची II मɅ ǓनǑद[çट सीमाओं के भीतर होनी चाǑहए। 

ǐरएिÈटव पावर Ǔनयंğण 
79. 10 मेगावाट और उसस ेअͬधक कȧ कुल ¢मता वाल ेउ×पादन èटेशन मɅ राÏय लोड ͫडèपैच सɅटर या ¢ेğीय 

लोड ͫडèपैच सɅटर से, जैसा भी मामला हो, ǐरएिÈटव पावर उ×पादन को बदलने के ͧलए ͧसÊनल ĤाÜत करने 
का Ĥावधान होना चाǑहए। 

80. जनरेǑटगं èटेशन को ǐरएिÈटव पावर आउटपुट मɅ पǐरवत[न के माÚयम से वोãटेज ͪवǓनयमन ¢मता Ĥदान 
करनी होगी, जब भी PoI वोãटेज Ǔनरंतर संचालन ¢ेğ मɅ हो। 

81. ऊजा[ उ×पादन èटेशन को ǐरएिÈटव पावर Ǔनयंğण कायɟ के Ǔनàनͧलͨखत परèपर अनÛय पǐरचालन मोड कȧ 
¢मता Ĥदान करनी होगी: 

(1) वोãटेज Ǔनयंğण 
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(2) पावर फैÈटर Ǔनयंğण 
(3) ǐरएिÈटव पावर सेट Üवाइंट Ǔनयंğण 

ऊजा[ उ×पादन कɅ ġ एक समय मɅ इनमɅ से Ĥ×येक मोड को सͩĐय करने मɅ स¢म होना चाǑहए। ऊजा[ उ×पादन 
कɅ ġ उपयुÈत ͧसèटम ऑपरेटर ɮवारा Ǔनधा[ǐरत समय सीमा के भीतर सेǑटगं संशोधनɉ और मोड चयन को 
लागू करने के ͧलए उƣरदायी होगा। 
जनरेǑटगं èटेशन कȧ ग×या×मक ĤǓतͩĐया सभी Ǔनयंğण मोड मɅ िèथर होनी चाǑहए और ͩकसी भी दोलन 
को सकारा×मक Ǿप से अवमǑंदत ͩकया जाना चाǑहए। 

Þलैक èटाट[ ¢मता 
82. 50 मेगावाट और उसस ेअͬधक कȧ कुल ¢मता वाल ेबीईएस (बेͧसक लोड सÜलाई सɅटर) मɅ Þलैक èटाट[ 

सपोट[ Ĥदान करने कȧ ¢मता होनी चाǑहए। ͧसèटम कȧ आवæयकताओं के आधार पर उपयुÈत लोड ͫडèपैच 
सɅटर ɮवारा इस ¢मता का उपयोग ͩकया जाएगा। 

83. Þलैक èटाट[ काय[¢मता को कमीशǓनगं के दौरान Ĥदͧश[त ͩकया जाएगा और इन मानकɉ तथा उपयुÈत लोड 
ͫडèपैच सɅटर ɮवारा ǓनǑद[çट अÛय आवæयकताओं के अनुसार समय-समय पर परȣ¢ण के माÚयम से स×याͪपत 
ͩकया जाएगा। 

ͬĒड Ǔनमा[ण Ǔनयंğण 
84. ͬĒड फॉͧमɍग कंĚोल वाल ेजनरेǑटगं èटेशन को अͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन पर लागू सभी ͪवǓनयमɉ का 

अनुपालन करना होगा। 
85. ͬĒड फॉͧमɍग Ǔनयंğण से लैस जनरेǑटगं èटेशन लगभग ता×काͧलक आवृͪ ƣ और वोãटेज सहायता èवतंğ Ǿप 

स ेĤदान करेगा। Ĥाथͧमक Ǔनयंğण उɮदेæय, कनवट[र कȧ पूण[ उपलÞध वत[मान ¢मता का उपयोग करते हुए, 
उप-¢ͨणक समयावͬध के दौरान Ǔनयंğण रणनीǓतयɉ के माÚयम से èथाͪपत आंतǐरक वोãटेज İोत के वोãटेज 
फेजर को िèथर बनाए रखना होगा। 

 
86. ͬĒड फॉͧमɍग कÛवट[स[ स ेलैस जनरेǑटगं èटेशन, आइलɇडेड ऑपरेशन मɅ Ǔनबा[ध Ǿप स ेĤवेश करने और उससे 

बाहर Ǔनकलने मɅ स¢म होना चाǑहए, िजससे मÉुय ͬĒड से िèथर पुन: कनेÈशन सǓुनिæचत हो सके। 
87. ͬĒड फॉͧमɍग Ǔनयंğण से लैस जनरेǑटगं èटेशन, असंतुͧलत पǐरिèथǓतयɉ मɅ वोãटेज समǾपता बनाए रखने 

के उɮदेæय से, िèथर अवèथा और फॉãट दोनɉ िèथǓतयɉ के दौरान ऋणा×मक-अनुĐम करंटओ ंको इंजÈेट 
करने मɅ भी स¢म होना चाǑहए। 

88. ͬĒड फॉͧमɍग Ǔनयंğण स ेलैस जनरेǑटगं èटेशन, लाग ूवोãटेज के सापे¢, एक उप-चĐ स ेएक-चĐ समयसीमा 
के भीतर ±60 ͪवɮयुत ͫडĒी तक के धना×मक-अनुĐम फेज कोण ͧभÛनताओ ंको संभालने मɅ स¢म होना 
चाǑहए। 

ऊजा[ भंडारण Ĥणालȣ (ईएसएस) 
89. ईएसएस पर लागू होने वालȣ आवæयकताएं नीचे दȣ गई टेबल 4 मɅ ǓनǑद[çट हɇ: 

टेबल 4. ईएसएस के ͧलए आवæयकताएँ 
Ǔनिæचत गǓत वाला पीएसपी Ǔनयम 21 स े44 
बेस Ǔनयम 45 स े88 



 

24 
 

पǐरवत[नीय गǓत पीएसपी Ǔनयम 21 स े23, 32 स े44, 49 स े55 और 
62 

 
अÚयाय – III 

एचवीडीसी ͧसèटम और एफएसीटȣएस (ÝलेिÈसबल एसी Ěासंͧमशन ͧसèटम) उपकरणɉ के ͧलए आवæयकताएँ 

सामाÛय आवæयकताएँ 
90. एचवीडीसी Ĥणालȣ और एफएसीटȣएस उपकरणɉ को इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट सभी Ĥदश[न आवæयकताओं को 

पूरा करन ेके ͧलए ͫडजाइन ͩकया जाएगा और वे मौजूदा ͪवɮयुत Ĥणालȣ के साथ संगत हɉगे। 
91. एचवीडीसी ͧलकं का उपयोग या तो अͧसĐंोनस ͬĒडɉ को एक दसूरे से जोड़ने के ͧलए ͩकया जा सकता है 

या इस ेएक एकल ͧसĐंोनस एसी ͬĒड के भीतर एàबेड ͩकया जा सकता है। 
92. एचवीडीसी Ĥणालȣ मɅ एिÈटव पावर Ĥवाह और वोãटेज èतर मɅ Ûयूनतम पǐरवत[न के साथ िèथर संचालन 

ǒबदं ुखोजने कȧ ¢मता होनी चाǑहए, चाहे वह एचवीडीसी Ĥणालȣ या एसी नेटवक[  मɅ कोई भी Ǔनयोिजत या 
अǓनयोिजत पǐरवत[न हो िजससे यह जुड़ा हुआ है। 

93. एचवीडीसी ͧसèटम के èवामी को यह सǓुनिæचत करना होगा ͩक ͩकसी भी मãटȣ-टͧम[नल या एàबेडेड 
एचवीडीसी ͧसèटम के Ǒहèस े के Ǿप मɅ एचवीडीसी कनवट[र èटेशन के ǑĚप होने या ͫडèकनेÈट होने से 
पीओआई पर ¢ͨणक उतार-चढ़ाव न हो। 

94. एचवीडीसी ͧसèटम और एफएसीटȣएस ͫडवाइस को एचवीडीसी ͧसèटम के Ǔनकट या आसपास के नेटवक[  मɅ 
एचवीएसी लाइनɉ पर ¢ͨणक फाãट का सामना करना चाǑहए, और नेटवक[  मɅ लाइनɉ के èवतः बंद होने के 
कारण एचवीडीसी ͧसèटम के ͩकसी भी उपकरण को नेटवक[  से ͫडèकनेÈट नहȣं करना चाǑहए। 

95. एचवीडीसी Ĥणाͧलया,ँ िजनमɅ डीसी ओवरहेड लाइनɅ भी शाͧमल हɇ, एचवीडीसी Ĥणालȣ के भीतर ¢ͨणक फाãट 
स ेशीēता से उबरने मɅ स¢म होनी चाǑहए। 

96. उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता और ͪवतरण लाइसɅसधारȣ PoI पर Ûयूनतम और अͬधकतम शॉट[ सͩक[ ट पावर 
कȧ गणना के ͧलए ͪवͬध और फाãट-पूव[ एव ंफाãट-पæचात िèथǓतयɉ को ǓनǑद[çट और उपलÞध कराएँगे। 
ͩकसी भी कÛवट[र èटेशन (पारंपǐरक करंट सोस[ Ĥकार के ͧलए) पर MVA मɅ फाãट èतर और LCC आधाǐरत 
एचवीडीसी  बाइपोल पर पावर Ýलो का अनुपात 3.0 स ेकम नहȣं होना चाǑहए। 

97. एचवीडीसी Ĥणालȣ और एफएसीटȣएस, उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता और ͪवतरण लाइसɅसधारȣ के बताये गए 
शॉट[ सͩक[ ट पावर और नेटवक[  ͪवशेषताओं कȧ ǓनǑद[çट सीमा के भीतर काम करने मɅ स¢म होने चाǑहए। 

98. उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता और ͪवतरण लाइसɅसधारȣ नेटवक[  के åयवहार का वण[न करने वाल े नेटवक[  
समक¢ Ĥदान कराएंगे, जो अनुरोधकता[/उपयोगकता[ को एचवीडीसी ͧसèटम और एफसीटȣएस ͫडवाइस के 
जीवनकाल मɅ हामȾǓनÈस और ग×या×मक िèथरता सǑहत, लेͩकन इÛहȣं तक सीͧमत नहȣं, अपने ͧसèटम को 
ͫडजाइन करन ेमɅ स¢म बनाएंगे। 

99. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ को अपने पǐरसर मɅ पǐरयोजना ͪवǓनदȶशɉ के आधार पर एक पूण[ एचवीडीसी Ĥणालȣ 
और एफएसीटȣएस ͫ डवाइस Ǔनयंğण और सुर¢ा ĤǓतकृǓत Ĥणालȣ को ǒबना अǓतरेक के, साथ हȣ एक वाèतͪवक 
समय ͧसàयुलेटर को बनाए रखना होगा। 
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100. एचवीडीसी ͧसèटम और एफएसीटȣएस उपकरणɉ मɅ बैकĒाउंड हामȾǓनÈस को Ǔनयंǒğत करने के ͧलए एिÈटव 
ͩफ़ãटǐरगं कȧ सुͪ वधा होनी चाǑहए। पीओआई पर कम ͩकए जाने वाले हामȾǓनÈस का Đम और पǐरमाण 
उपयुÈत Ěांसͧमशन यǑूटͧलटȣ ɮवारा तय ͩकया जा सकता है। 

101. ͬĒड स ेकनेÈट होन ेस ेपहले एचवीडीसी और एफसीटȣएस उपकरणɉ के Ĥदश[न का परȣ¢ण ͩकसी माÛयता 
ĤाÜत ततृीय-प¢ परȣ¢ण एजɅसी ɮवारा ͩकया जाना चाǑहए। 

102. ईएमटȣ मॉडͧलगं चरण और वाèतͪवक समय ͧसमुलेशन के दौरान एचवीडीसी और एफएसीटȣएस उपकरणɉ 
के ग×या×मक Ĥदश[न परȣ¢ण के मãूयांकन के ͧलए ͧसèटम अÚययन कम स ेकम दो नेटवक[  िèथǓत, अथा[त ्
पीक और ऑफ-पीक, को Úयान मɅ रखते हुए ͩकया जाएगा। 

103. आस-पास के एचवीडीसी ͧसèटम, एफएसीटȣएस ͫडवाइस, जनरेǑटगं èटेशन (अͧसĐंोनस और ͧसĐंोनस) और 
पारंपǐरक एसी उपकरणɉ के बीच परèपर ͩĐया के ͧलए ͧसèटम अÚययन सीआईजीआरई तकनीकȧ Ħोशर 
(टȣबी-934) (आस-पास के वीएससी-एचवीडीसी कÛवट[स[, एफएसीएटȣएस ͫडवाइस, एचवी पावर इलेÈĚॉǓनक 
ͫडवाइस और पारंपǐरक एसी उपकरणɉ के बीच परèपर ͩĐया) के अनुǾप ͩकया जाना चाǑहए। 

ǐरएिÈटव पावर ¢मता 
104. वीएससी आधाǐरत एचवीडीसी Ĥणालȣ (दोनɉ कÛवट[र ͧसरɉ पर) रेटेड पावर ¢मता के 32.87% के अनुǾप 

पीओआई पर ग×या×मक Ǿप से ǐरएिÈटव पावर कȧ आपूǓत[ और अवशोषण करने मɅ स¢म होनी चाǑहए। यह 
¢मता अनुसूची I मɅ दȣ गई ĤͩĐया के अनुसार Ǔनधा[ǐरत अͬधकतम और Ûयूनतम पǐरवेश तापमान के 
अनुपालन मɅ Ĥदान कȧ जानी चाǑहए। 

105. ͬचğ 7 मɅ दशा[ए गए पीÈयू वĐ के अनुसार, वीएससी एचवीडीसी Ĥणालȣ सभी एिÈटव पावर èतरɉ (शÛूय 
èतर सǑहत) के ͧलए Ûयूनतम ग×या×मक ǐरएिÈटव पावर ¢मता Ĥदान करने मɅ स¢म होनी चाǑहए। वीएससी 
एचवीडीसी Ĥणालȣ ͬचğ 7 मɅ दशा[ए गए पीÈयू वĐ के भीतर कहȣं भी संचालन करते समय ग×या×मक Ǿप 
से पǐरवत[नशील ǐरएिÈटव पावर को Ǔनरंतर अवशोͪषत या आपूǓत[ करने मɅ स¢म होनी चाǑहए। 

 
ͬचğ 7. एिÈटव पावर और ǐरएिÈटव पावर के संदभ[ मɅ एचवीडीसी Ĥणालȣ कȧ PoI पर मापी गई Ûयूनतम 
ǐरएिÈटव पावर ¢मता। 
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नोट — 1) ǐरएिÈटव पावर के आदान-Ĥदान के ͧलए वीएससी एचवीडीसी Ĥणालȣ को ͬĒड से लॉस भरपाई 
बाबत एिÈटव पावर का उपभोग करने कȧ आवæयकता हो सकती है। 
2) यह ͬचğ इस खंड ɮवारा आवæयक ǐरएिÈटव पावर ¢मता कȧ Ûयूनतम सीमा दशा[ता है। वीएससी 
एचवीडीसी Ĥणालȣ कȧ वाèतͪवक ¢मता इससे अͬधक हो सकती है। 
बशतȶ ͩक चािजɍग (एिÈटव पावर का अवशोषण, -P) और ͫडèचािजɍग (एिÈटव पावर का इंजेÈशन, +P) के 
दौरान अनुसरण ͩकया जाने वाला PQ वĐ ऊपर बताए गए वĐ के समान होगा। 

106. Ûयूनतम ग×या×मक ǐरएिÈटव पावर ¢मता को Èयूवी वĐ मɅ दशा[ए अनुसार बदला जा सकता है जब PoI 
पर वोãटेज 0.9 ĤǓत इकाई और 1.1 ĤǓत इकाई के बीच बदलता रहता है, जहां वीएससी एचवीडीसी Ĥणालȣ 
ͬचğ 8 मɅ Èयूवी वĐ के भीतर कहȣं भी संचाͧलत होने पर Ǔनरंतर ǐरएिÈटव पावर को अवशोͪषत या आपूǓत[ 
करने मɅ स¢म होनी चाǑहए: 

 
ͬचğ 8. पीओआई पर मापी गई वोãटेज और ǐरएिÈटव पावर के संदभ[ मɅ वीएससी एचवीडीसी Ĥणालȣ कȧ 
Ûयूनतम ǐरएिÈटव पावर ¢मता। 
बशतȶ ͩक चािजɍग (एिÈटव पावर का अवशोषण, -P) और ͫडèचािजɍग (एिÈटव पावर का इंजेÈशन, +P) के 
दौरान अनुसरण कȧ जाने वालȣ QV वĐ ऊपर बताए अनुसार हȣ होगी। 

वोãटेज ͪवËन राइड Ġू 
107. एचवीडीसी  ͧसèटम और FACTS ͫडवाइस को PoI पर 0.9 pu स े1.1 pu कȧ AC वोãटेज रɅज मɅ लगातार 

संचाͧलत होना चाǑहए और रेटेड आउटपुट देने मɅ स¢म होना चाǑहए। 
108. एचवीडीसी èटेशन और एफएसीटȣएस उपकरणɉ मɅ कॉिÛफ़गर करने योÊय Ǔनàन और उÍच वोãटेज राइड Ġू 

एिÈटवण और ǓनिçĐयता सǑेटÊंस हɉगी, िजनकȧ सीमा वोãटेज राइड Ġू िèथǓतयɉ के दौरान िèथर संयंğ 
संचालन सǓुनिæचत करने के ͧलए ͧसèटम अÚययनɉ के आधार पर तय कȧ जाएगी। 

109. एचवीडीसी ͧसèटम और एफएसीटȣएस ͫडवाइस मɅ उपयोग ͩकए जाने वाल े सभी ता×काͧलक अंडर/ओवर 
वोãटेज सुर¢ा उपकरणɉ मɅ ͩफ़ãटर कȧ गई माğाओ ंका उपयोग ͩकया जाएगा ताͩक वाǓंछत उपकरण और 
ͧसèटम को सुर¢ा Ĥदान करते समय गलत संचालन कȧ संभावना कम हो सके। ऐसे ͩकसी भी ता×काͧलक 
अंडर/ओवर वोãटेज सुर¢ा उपकरण (उपकरणɉ) मɅ, िजसस ेसंपूण[ एचवीडीसी ͧसèटम के पावर आउटपुट मɅ 
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ͪवËन उ×पÛन होने कȧ संभावना हो, ͬĒड पर इसके Ĥभाव और इस संभावना को कम करने के ͧलए कम स े
कम एक चĐ (मौͧलक आवृͪ ƣ का) मापन ͪवडंो का उपयोग ͩकया जाएगा।    

110. वीएससी एचवीडीसी Ĥणालȣ और एफएसएटȣ उपकरण ǐरएिÈटव करंट ĤǓतͩĐया को नीचे दȣ गई टेबल 5 मɅ 
वͨण[त Ǔनàनͧलͨखत Ĥदश[न ͪवͧशçटताओं को पूरा करना होगा: 

टेबल 5. एचवीडीसी Ĥणालȣ और एफएसीटȣएस के ͧलए ǐरएिÈटव करंट ĤǓतͩĐया लêय सीमा 
पैरामीटर वीएससी एचवीडीसी ͧसèटम और तØय 

चरण ĤǓतͩĐया 
समय 

≤ 30 ͧमलȣसेकंड 

Ǔनपटान समय ≤ 100 ͧमलȣसेकंड 
सेटͧलगं बɇड एचवीडीसी ͧसèटम और एफएसीटȣएस अͬधकतम करंट का (-)2.5%/(+)10% 

नोट: 1) माप के ͧलए आवæयक समय ͪवलंब इस टेबल मɅ ǓनǑद[çट चरण ĤǓतͩĐया समय और Ǔनपटान 
समय मɅ शाͧमल है। 
(b) ͧसèटम कȧ िèथǓतयɉ के अनुसार ĤǓतͩĐया समय धीमा हो सकता है। यǑद ऐसा है, तो एचवीडीसी 
ͧसèटम और एफएसीटȣएस मɅ सǑेटÊंस मɅ आवæयक लचीलापन होना चाǑहए ताͩक उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर 
के Ǔनदȶशɉ के अनुसार ĤǓतͩĐया समय बढ़ाया जा सके। 
लो वोãटेज राइड Ġू (एलवीआरटȣ) 

111. ͬĒड से जुड़े वीएससी एचवीडीसी  ͧसèटम और FACTS ͫडवाइस, ͩकसी भी या सभी फेज़ɉ पर PoI पर अंडर 
वोãटेज (समͧमत या असमͧमत अंडर वोãटेज कȧ िèथǓत) के अनुǾप अवͬध तक ͬĒड से जुड़े रहɅगे, जैसा 
ͩक ͬचğ 9 मɅ वĐ कȧ मोटȣ रेखा ɮवारा दशा[या गया है। 
Vt: वाèतͪवक वोãटेज; Vn: नाममाğ वोãटेज— 
 
 

 
ͬचğ 9. वीएससी एचवीडीसी Ĥणालȣ और एफएसीटȣएस उपकरणɉ के ͧलए Ǔनàन वोãटेज राइड Ġू 
आवæयकताएँ 
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नोट: संबंͬधत वोãटेज, PoI पर संगत नाममाğ वोãटेज के साप¢े, फेज-टू-फेज या फेज-टू-Ēाउंड वोãटेज के 
सबसे कम पǐरमाण वाल ेमौͧलक आवृͪƣ फेजर घटक के बराबर होगा, जो भी कम हो। 
हाई वोãटेज राइड Ġू (एचवीआरटȣ) 

112. ͬĒड से जुड़े वीएससी एचवीडीसी ͧसèटम और एफएसी उपकरण, पीओआई पर ͩकसी भी या सभी चरणɉ 
(समͧमत या असमͧमत ओवरवोãटेज िèथǓतयɉ) पर ओवरवोãटेज कȧ अवͬध के ͧलए ͬĒड से जुड़े रहɅगे, जैसा 
ͩक ͬचğ 10 मɅ वĐ मɅ मोटȣ रेखा ɮवारा दशा[या गया है: 

 
ͬचğ 10: वीएससी एचवीडीसी Ĥणालȣ और एफएसीटȣएस उपकरणɉ के ͧलए उÍच वोãटेज राइड-Ġू 
आवæयकताएँ। 
नोट: संबंͬधत वोãटेज, फेज-स-ेफेज और फेज-स-ेĒाउंड वोãटेज के सबस ेबड़े पǐरमाण वाले मौͧलक आवृͪ ƣ 
फेजर घटक के बराबर होगा, जो भी मान PoI पर संबंͬधत नाममाğ वोãटेज के साप¢े अͬधक हो। 

 
मãटȣपल फॉãट राइड Ġू (एमएफआरटȣ) 

113. ͬĒड से जुड़े एचवीडीसी ͧसèटम और एफएसी उपकरण, एलवीआरटȣ ¢मता के अनुसार, ͩकसी भी 5 ͧमनट 
कȧ अवͬध के भीतर 0.9 पीयू से कम वोãटेज के 15 बार तक लगातार होने वाले åयवधानɉ के ͧलए ͬĒड से 
जुड़े रहɅगे: 
बशतȶ ͩक ऐसी अवͬध के दौरान एचवीडीसी ͧसèटम और एफएसीटȣएस उपकरण कम से कम 06, 0.5 पीयू 
से कम वोãटेज ͪवËन के ͧलए जुड़े रहɅगे: 
इसके अलावा, यह भी Ĥावधान है ͩक एकाͬधक एलवीआरटȣ िèथǓतयɉ के दौरान, एचवीडीसी  ͧसèटम और 
FACTS उपकरण एलवीआरटȣ िèथǓतयɉ मɅ ǓनǑद[çट Ĥदश[न आवæयकताओं को पूरा करɅगे। 

114. कई वोãटेज गड़बͫड़यɉ का आकलन करते समय, èवचाͧलत रȣ-Èलोज ĤोटेÈशन èकȧम के संचालन के बाद 
पुनः èथाͪपत होने वालȣ फाãट को एक अलग वोãटेज गड़बड़ी के Ǿप मɅ ͬगना जाएगा। 
आवृͪ ƣ फॉãट राइड Ġू 
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115. एचवीडीसी ͧसèटम और एफएसीटȣएस 47.5 से 52.5 हɪ[ज कȧ आवृͪ ƣ सीमा मɅ संचाͧलत होन ेमɅ स¢म 
होने चाǑहए और 48.5 हɪ[ज स े51 हɪ[ज कȧ आवृͪ ƣ सीमा मɅ रेटेड आउटपुट Ĥदान करने मɅ स¢म होने 
चाǑहए। 
बशतȶ ͩकएचवीडीसी Ĥणालȣ और तØययह उपखंड मɅ ǓनǑहत अपने Ĥदश[न को (+/-) 5% तक के वोãटेज 
पǐरवत[न के साथ भी बनाए रखने मɅ स¢म होगा। 

116. ǓनǑद[çट आवृͪ ƣ सीमा के भीतर, एचवीडीसी Ĥणालȣ और एफएसीटȣएस उपकरण आवृͪ ƣ मɅ होने वाले उन 
उतार-चढ़ावɉ के ͧ लए ǓनिçĐय नहȣं हɉगे िजनका आवृͪ ƣ पǐरवत[न Ǔनरपे¢ दर (आरओसीओएफ) 5.0 हɪ[ज/सेकंड 
से कम या उसके बराबर हो। आरओसीओएफ कम से कम 0.1 सेकंड कȧ औसत अवͬध मɅ आवृͪ ƣ पǐरवत[न 
कȧ औसत दर होगी। 
बशतȶ एचवीडीसी का उपयोग करके Þलैक èटाट[ ऑपरेशन के दौरान, आरओसीओएफ झेलने कȧ ¢मता अͬधक 
हो सकती है। 

117. आवृͪ ƣ पǐरवत[न कȧ दर (आरओसीओएफ) सुर¢ा, एचवीडीसी Ĥणालȣ और एफएसीटȣएस उपकरणɉ को इन 
ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट वोãटेज और आवृͪ ƣ राइड-Ġू आवæयकताओं को पूरा करने से नहȣं रोकेगी, िजसमɅ 
आरओसीओएफ राइड-Ġू आवæयकताएं भी शाͧमल हɇ। 

वोãटेज फेज एंगल पǐरवत[न राइड Ġू 
118. The वीएससी एचवीडीसी Ĥणालȣ और एफएसीटȣएस वोãटेज के उप-चĐ-से-चĐ समय सीमा के भीतर 

धना×मक-अनुĐम फेज कोण पǐरवत[न (+/-) 25 ͪवɮयुत ͫडĒी से कम या बराबर को सहन कर सकता है। 
इसके अǓतǐरÈत, असंतुͧलत फाãट के उ×पÛन होने और उनके Ǔनवारण के कारण åयिÈतगत चरणɉ के फेज 
कोण मɅ होने वाल ेͩकसी भी पǐरवत[न के ͧलए यह संचालन मɅ बना रहेगा, बशतȶ ͩक धना×मक-अनुĐम कोण 
पǐरवत[न पूवȾÈत मानदंड से अͬधक न हो। 

एिÈटव पावर Ǔनयंğण 
119. वीएससी एचवीडीसी Ĥणालȣ उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर स े Ǔनदȶश ĤाÜत होने पर Ĥ×येक Ǒदशा मɅ अपनी 

अͬधकतम एचवीडीसी एिÈटव पावर संचरण ¢मता तक Ĥेͪषत एिÈटव पावर को समायोिजत करने मɅ स¢म 
होनी चाǑहए। पावर मɅ पǐरवत[न के ͧलए Ûयूनतम चरण आकार अͬधकतम रेटेड पावर का 1% होना चाǑहए। 

120. एलसीसी आधाǐरत एचवीडीसी ͧलकं मɅ, एक Ǒदशा मɅ अͬधकतम एिÈटव पावर संचरण ¢मता स ेदसूरȣ Ǒदशा 
मɅ अͬधकतम एिÈटव पावर संचरण ¢मता तक पावर èथानांतरण 60 ͧमनट के भीतर संभव होना चाǑहए। 
एलसीसी आधाǐरत एचवीडीसी बैक-टू-बैक èटेशनɉ के ͧलए, यह अवͬध 30 ͧमनट होनी चाǑहए। वीएससी 
एचवीडीसी को ĤǓतǑदन कम स ेकम 2 èथानांतरण संचालन के ͧलए ͫडज़ाइन ͩकया जाना चाǑहए। वीएससी 
आधाǐरत एचवीडीसी Ĥणालȣ मɅ एक Ǒदशा मɅ अͬधकतम एिÈटव पावर संचरण ¢मता से दसूरȣ Ǒदशा मɅ 
अͬधकतम एिÈटव पावर संचरण ¢मता तक त×काल èथानांतरण करने कȧ ¢मता होनी चाǑहए। 

121. एचवीडीसी Ĥणालȣ सभी पǐरिèथǓतयɉ मɅ एिÈटव पावर मɅ होने वाल ेबदलावɉ कȧ रɇͪपगं दर को ऊपर/नीचे कȧ 
Ǒदशा मɅ कम स ेकम 10% ĤǓत ͧमनट कȧ दर स ेसमायोिजत करने मɅ स¢म होनी चाǑहए। 

122. Ĥ×येक पोल कȧ सतत और ¢ͨणक ओवरलोड ¢मता को तकनीकȧ ͪवͧशçटताओं मɅ ǓनǑद[çट ͩकया जाएगा। 
123. ऐसे èथानɉ के ͧलए ͫडज़ाइन ͩकया गया एचवीडीसी ͧसèटम, जहा ंकम जड़×व/आइलɇͫ डगं िèथǓतया ंसंभव हɇ, 

आवृͪ ƣ पǐरवत[नɉ के जवाब मɅ कृǒğम जड़×व Ĥदान करन ेमɅ स¢म होना चाǑहए, जो आवृͪ ƣ के पǐरवत[न कȧ 
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दर को सीͧमत करने के ͧलए एिÈटव पावर को तेजी से समायोिजत करके कम या उÍच आवृͪ ƣ िèथǓतयɉ 
मɅ सͩĐय हो। 

124. एचवीडीसी Ĥणालȣ मɅ एक èवतंğ Ǔनयंğण मोड होना चाǑहए जो एचवीडीसी कनवट[र èटेशन के एिÈटव पावर 
आउटपुट को एचवीडीसी Ĥणालȣ के सभी कनेÈशन ǒबदंओुं पर आवृͪ ƣयɉ के आधार पर समायोिजत कर सके, 
ताͩक िèथर Ĥणालȣ आवृͪ ƣयɉ को बनाए रखा जा सके। आवृͪ ƣ Ǔनयंğण कȧ सǑेटÊंस को उपयÈुत लोड ͫडèपैच 
सɅटर कȧ अनुशंसा पर बदला जा सकेगा। 

ǐरएिÈटव पावर Ǔनयंğण 
125. जब भी पीओआई वोãटेज Ǔनरंतर संचालन कȧ सीमा मɅ हो, वीएससी एचवीडीसी ͧसèटम और एफएसीटȣएस 

ͫडवाइस ǐरएिÈटव पावर आउटपुट मɅ पǐरवत[न के माÚयम से वोãटेज ͪवǓनयमन ¢मता Ĥदान करɅगे। 
126. वीएससी एचवीडीसी Ĥणालȣ और एफएसीटȣएस उपकरण ǐरएिÈटव पावर Ǔनयंğण कायɟ के Ǔनàनͧलͨखत 

परèपर अनÛय संचालन मोड कȧ ¢मता Ĥदान करɅगे: 
(1) वोãटेज Ǔनयंğण 
(2) ǐरएिÈटव पावर सेट Üवाइंट Ǔनयंğण 

वीएससी एचवीडीसी ͧसèटम और FACTS ͫडवाइस एक समय मɅ इनमɅ से Ĥ×येक मोड को सͩĐय करने मɅ 
स¢म होने चाǑहए। वीएससी एचवीडीसी  ͧसèटम और FACTS ͫडवाइस, ͧसèटम ऑपरेटर ɮवारा Ǔनधा[ǐरत 
समय सीमा के भीतर सेǑटगं संशोधनɉ और मोड चयन को लागू करने के ͧलए िजàमेदार हɉगे। 
सभी Ǔनयंğण मोड मɅ वीएससी एचवीडीसी Ĥणालȣ और एफएसीटȣएस उपकरणɉ कȧ ग×या×मक ĤǓतͩĐया 
िèथर होनी चाǑहए और ͩकसी भी दोलन को सकारा×मक Ǿप से अवमǑंदत ͩकया जाना चाǑहए। 

 
127. वीएससी एचवीडीसी ͧसèटम और एफएसीटȣएस उपकरण, संबंͬधत Ěांसͧमशन यǑूटͧलटȣ और लोड ͫडèपैच 

सɅटर ɮवारा ǓनǑद[çट अǓतǐरÈत Ǔनयंğण मोड मɅ संचाͧलत होने मɅ स¢म होने चाǑहए। 

पावर ऑͧसलेशन डैिàपंग 
128. एचवीडीसी और एफएसीटȣएस उपकरणɉ को अपने Ǔनयंğणɉ मɅ एक पावर ऑͧसलेशन डैिàपंग (पीओडी) फ़ंÈशन 

को लागू करना चाǑहए, िजस ेपावर ͧसèटम ऑͧसलेशन को कम करने के ͧलए ɪयून ͩकया जा सकता है। 
129. एचवीडीसी Ĥणालȣ मɅ सबͧसĐंोनस टॉश[नल इंटरेÈशन (एसएसटȣआई) डैिàपंग Ǔनयंğण के संबंध मɅ टॉश[नल 

आवृͪ ƣयɉ के पावर डैिàपंग मɅ योगदान करने कȧ ¢मता होनी चाǑहए। उपयुÈत Ěांसͧमशन यǑूटͧलटȣ अपने 
नेटवक[  मɅ उपकरण और संबंͬधत ͧसèटम िèथǓतयɉ से संबंͬधत इनपुट पैरामीटर, जहां तक उपलÞध हɉ, 
Ĥदान करेगी। एसएसटȣआई अÚययन अनुरोधकता[/उपयोगकता[ ɮवारा ͩकए जाएंगे। 

Þलैक èटाट[ ¢मता 
130. वीएससी एचवीडीसी  ͧसèटम के दोनɉ कÛवट[र èटेशनɉ के ͧलए Þलैक èटाट[ ¢मता उपलÞध होनी चाǑहए। 

Ěांसͧमशन सͪव[स Ĥोवाइडर (TSP) दोनɉ Ǒदशाओ ंमɅ Þलैक èटाट[ करने के ͧलए आवæयक अǓतǐरÈत उपकरण 
Ǔनधा[ǐरत करेगा और उपलÞध कराएगा। इसमɅ Þलैक èटाट[ करने के ͧ लए आवæयक सभी हाड[वेयर और Ǔनयंğण 
काय[ शाͧमल हɉगे। 
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अÚयाय – IV 
बãक कंÏयूमर और ͪवतरण Ĥणाͧलयɉ के ͧलए आवæयकताएँ 

सामाÛय आवæयकताएँ 
131. बãक कंÏयूमर अपने जनरेटर या ͩकसी अÛय İोत स ेèवचाͧलत Ǔनयंğणɉ से या मैÛयुअल Ǔनयंğणɉ से 

पारेषण या ͪवतरण Ĥणालȣ को पावर इंजेÈट नहȣं करेगा, जब तक ͩक पारेषण या ͪवतरण लाइसɅसधारȣ के 
साथ कनेÈशन समझौते मɅ ͪवशेष Ǿप से इसका Ĥावधान न हो। 

132. िजस PoI पर इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर को कनेÈट करने का Ĥèताव है, वहां शॉट[ सͩक[ ट रेͧशयो 
(एससीआर) सामाÛयतः 5 स ेकम नहȣं होना चाǑहए। इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर को Ûयूनतम 5 के 
एससीआर या PoI पर वाèतͪवक एससीआर, दोनɉ मɅ स ेजो भी कम हो, पर िèथर Ǿप स ेसंचाͧलत होना 
चाǑहए। 

133. वोãटेज-ͪवËन राइड-Ġू, आवृͪ ƣ राइड-Ġू और वोãटेज-फेज-एंगल राइड-Ġू आवæयकताएं पीओआई पर 50 
मेगावाट या उससे अͬधक कȧ ¢मता वाले इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈताओं पर लागू हɉगी। 

ǐरएिÈटव पावर ¢मता 
134. The इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता रेटेड पावर ¢मता के 32.87% (0.95pf लैͬ गगं/लȣͫडगं) के अनुǾप 

PoI पर ग×या×मक Ǿप से ͧभÛन ǐरएिÈटव पावर कȧ आपूǓत[ और अवशोषण करने मɅ स¢म होना चाǑहए। 
इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता को यह ¢मता अनुसूची I मɅ दȣ गई ĤͩĐया के अनुसार Ǔनधा[ǐरत अͬधकतम 
और Ûयूनतम पǐरवेश तापमान के अनुपालन मɅ Ĥदान कȧ जानी है। 

135. इनवट[र स ेजुड़ ेबãक कंÏयूमर को सभी एिÈटव पावर èतरɉ (इनवट[र स ेजुड़ ेबãक कंÏयूमर ɮवारा शÛूय 
ͪवɮयुत खपत सǑहत) के ͧलए Ûयूनतम ग×या×मक ǐरएिÈटव पावर ¢मता Ĥदान करने मɅ स¢म होना चाǑहए, 
जैसा ͩक ͬचğ 11 मɅ दशा[ए गए पीÈय ूवĐ के अनुसार है। इनवट[र स ेजुड़े बãक कंÏयूमर को ͬचğ 11 मɅ 
पीÈय ूवĐ के भीतर कहȣं भी संचालन करते समय Ǔनरंतर ǐरएिÈटव पावर को अवशोͪषत या आपूǓत[ करने 
मɅ स¢म होना चाǑहए। 
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ͬचğ 11. PoI पर मापी गई एिÈटव पावर और ǐरएिÈटव पावर कȧ खपत के संदभ[ मɅ इÛवट[र-इंटरफेèड 
बãक उपभोÈता कȧ Ûयूनतम ǐरएिÈटव पावर ¢मता 
नोट – 1) ǐरएिÈटव पावर के आदान-Ĥदान के ͧलए इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता को ͬĒड से एिÈटव 
पावर खपत करने ͩक जǽरत पर सकती है । 
2) ͬचğ मɅ इस मानक ɮवारा आवæयक ǐरएिÈटव पावर ¢मता कȧ Ûयूनतम सीमा दशा[ई गई है।इÛवट[र-
इंटरफ़ेèड बãक उपभोÈताओं ͩक वाèतͪवक ¢मता इससे अͬधक हो सकती है। 

136. ͬचğ 12 मɅ Ǒदखाए गए QV वĐ के अनुसार, इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता कȧ Ûयूनतम ग×या×मक 
ǐरएिÈटव पावर ¢मता को बदला जा सकता है, जब PoI पर वोãटेज 0.9 ĤǓत इकाई और 1.1 ĤǓत इकाई 
के बीच बदलता है, जहां इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता को QV वĐ के भीतर कहȣं भी संचालन करते 
समय लगातार ǐरएिÈटव पावर को अवशोͪषत या आपूǓत[ करने मɅ स¢म होना चाǑहए। 
 

 
 ͬचğ 12. PoI पर मापी गई वोãटेज और ǐरएिÈटव पावर के संदभ[ मɅ इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता 

कȧ Ûयूनतम ǐरएिÈटव पावर ¢मता। 
137. ͪवतरण लाइसɅसधारȣ को अपने ͧसèटम मɅ ǐरएिÈटव पावर कȧ आवæयकता को पूरा करन ेके ͧलए पया[Üत 

ǐरएिÈटव ¢ǓतपǓूत[ Ĥदान करनी होगी ताͩक पावर फैÈटर ± 0.95 के भीतर बना रहे। 
138. इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर के अलावा अÛय बãक कंÏयूमर को अपने ͧसèटम मɅ पया[Üत ǐरएिÈटव 

कंपनसेशन Ĥदान करना होगा ताͩक PoI पर यǓूनटȣ पावर फैÈटर बनाए रखा जा सके। 
बशतȶ ͩक इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर के अलावा अÛय बãक कंÏयूमर के पास उपयुÈत लोड ͫडèपैच 
सɅटर के Ǔनदȶशɉ के अनुसार ± 0.95 कȧ सीमा मɅ पावर फैÈटर बनाए रखने कȧ ¢मता होनी चाǑहए।   

वोãटेज ͪवËन राइड Ġू 
139. इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता  PoI पर 0.9 pu स े1.1 pu कȧ वोãटेज सीमा मɅ Ǔनरंतर संचाͧलत होने 

मɅ स¢म होना चाǑहए और रेटेड पावर खींचने मɅ स¢म होना चाǑहए। 
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140. इनवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर मɅ कॉिÛफ़गर करने योÊय लो और हाई वोãटेज राइड Ġू एिÈटवेशन और 
डीएिÈटवेशन सǑेटÊंस हɉगी, िजनकȧ रɅज ͧसèटम èटडी के आधार पर तय कȧ जाएगी ताͩक वोãटेज राइड Ġू 
िèथǓतयɉ के दौरान Üलांट का िèथर संचालन सǓुनिæचत हो सके। 

141. इÛवट[र-इंटरफ़ेèड बãक उपभोÈता के ɮवारा वाǓंछत उपकरण और ͧसèटम को सुर¢ा Ĥदान करते समय 
ğुǑटपूण[ संचालन कȧ संभावना को कम करने के ͧलए ͩफ़ãटर कȧ गई माğाओ ंका उपयोग ͩकया जाएगा। 
ͩकसी भी ता×काͧलक अंडर/ओवर वोãटेज सुर¢ा Ĥणालȣ, िजससे इÛवट[र से जुड़े सभी बãक कंÏयूमर कȧ 
ͪवɮयुत ्आपूǓत[ बाͬधत होने कȧ संभावना हो, को ͬĒड पर इसके Ĥभाव और ऐसी संभावना को कम करने के 
ͧलए कम से कम एक चĐ (मूल आवृͪ ƣ का) मापन ͪवडंो का उपयोग करना चाǑहए। 

142. इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर कȧ वत[मान ĤǓतͩĐया को नीचे दȣ गई टेबल 6 मɅ वͨण[त Ǔनàनͧलͨखत 
Ĥदश[न ͪवͧशçटताओं को पूरा करना होगा: 

टेबल 6: ǐरएिÈटव करंट ĤǓतͩĐया लêय सीमाइÛवट[र-इंटरफ़ेèड बãक उपभोÈता 
पैरामीटर इÛवट[र-इंटरफेस वाले बãक कंÏयूमर 

चरण ĤǓतͩĐया समय ≤ 30 ͧमलȣसेकंड 
Ǔनपटान समय ≤ 100 ͧमलȣसेकंड 

सेटͧलगं बɇड 
इनवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता कȧ 
अͬधकतम करंट का (-)2.5%/(+)10% 

नोट: 1) माप के ͧलए आवæयक समय ͪवलंब इस टेबल मɅ ǓनǑद[çट चरण ĤǓतͩĐया समय और 
Ǔनपटान समय मɅ शाͧमल है। 
2) ͧसèटम कȧ िèथǓतयɉ के कारण ĤǓतͩĐया समय धीमा हो सकता है। यǑद ऐसा है, तो इÛवट[र-
इंटरफ़ेèड बãक उपभोÈता उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर के Ǔनदȶशɉ के अनुसार ĤǓतͩĐया समय 
बढ़ाने के ͧलए सेǑटÊंस मɅ आवæयक लचीलापन होना चाǑहए। 
लो वोãटेज राइड Ġू (एलवीआरटȣ) 

143. ͬĒड से जुड़ा इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता, ͩकसी एक या सभी फेसो (समͧमत या असमͧमत अंडर 
वोãटेज िèथǓतयɉ) पर PoI पर अंडर वोãटेज कȧ अवͬध के ͧलए ͬĒड से जुड़ा रहेगा, जसैा ͩक ͬचğ 13 मɅ 
वĐ कȧ मोटȣ रेखा ɮवारा दशा[या गया है। 
Vt: वाèतͪवक वोãटेज; Vn: नाममाğ वोãटेज— 
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ͬचğ 13. इÛवट[र-इंटरफेस वाले बãक कंÏयूमर उपकरणɉ के ͧलए Ǔनàन वोãटेज राइड Ġू आवæयकताएँ 
नोट: संबंͬधत वोãटेज, PoI पर संगत नाममाğ वोãटेज के साप¢े, फेज-टू-फेज या फेज-टू-Ēाउंड वोãटेज के 
सबसे कम पǐरमाण वाल ेमौͧलक आवृͪƣ फेजर घटक के बराबर होगा, जो भी कम हो। 

144. इÛवट[र से जुड़े बãक उपभोÈता मɅ Ǔनàन वोãटेज राइड Ġू घटनाओं के दौरान एिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड 
या ǐरएिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड मɅ से ͩकसी एक को चुनने कȧ ¢मता होनी चाǑहए। वाèतͪवक समय 
संचालन के दौरान मोड का चयन उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर के Ǔनदȶशɉ के अनुसार ͩकया जाएगा। इÛवट[र 
से जुड़े बãक उपभोÈता ͫडफ़ॉãट Ǿप से ǐरएिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड मɅ संचाͧलत हɉगे। 
बशतȶ ͩक, ǐरएिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड मɅ, इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता को अǓतǐरÈत ǐरएिÈटव 
करंट Ĥदान करनी होगी: 
 
इसके अलावा, यह भी Úयान रखना आवæयक है ͩक ǐरएिÈटव करंट Ĥायोǐरटȣ मोड का अथ[ यह नहȣं है ͩक 
एिÈटव पावर (या एिÈटव करंट) शÛूय हो जाती है। इसका अथ[ यह है ͩक ǐरएिÈटव करंट आउटपुट (Iq) को 
पहलȣ Ĥाथͧमकता दȣ जाती है और इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर कȧ पूरȣ करंट रेǑटगं इसके ͧलए उपलÞध 
होती है, जबͩक एिÈटव करंट आउटपुट (Ip) सीͧमत रहता है। इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर के ͧलए 
एिÈटव करंट Ip कȧ रɅज शूÛय से (-) √(𝐼௠௔௫

ଶ −  𝐼௤
ଶ) तक होती है, जहाँ Iq ǐरएिÈटव करंट का वत[मान मान 

है। 
इसके अलावा, वोãटेज बहाल होने के 1 सेकंड के भीतर एिÈटव पावर को फाãट-पूव[ èतर के कम से कम 
90% तक बहाल कर Ǒदया जाए। एिÈटव पावर ǐरकवरȣ समय को 1.0 से 10 सेकंड कȧ कॉिÛफ़गर करने 
योÊय सीमा के भीतर समायोिजत ͩकया जा सकता है। 

145. एलवीआरटȣ िèथǓत के दौरान, इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर मɅ रेटेड ¢मता के Ûयूनतम 1.1pu कȧ 
ओवरलोड (करंट) ¢मता होनी चाǑहए और 1.1pu कȧ आभासी करंट रेǑटगं को Úयान मɅ रखते हुए ǐरएिÈटव 
करंट कȧ आपूǓत[ कȧ जानी चाǑहए। 

146. एलवीआरटȣ िèथǓतयɉ के ͧलए èटेप ǐरèपांस टाइम अͬधकतम 30 ͧमलȣसेकंड होना चाǑहए, यानी इÛवट[र स े
जुड़ा बãक कंÏयूमर 30 ͧमलȣसेकंड के भीतर नेटवक[  मɅ अǓतǐरÈत ǐरएिÈटव करंट इंजÈेट करने मɅ स¢म 
होना चाǑहए। Ǔनरंतर ऑपरेǑटंग रɅज मɅ वोãटेज कȧ वापसी के 30 ͧमलȣसेकंड के भीतर अǓतǐरÈत ǐरएिÈटव 
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करंट को वापस ले ͧलया जाना चाǑहए। इनवट[र से जुड़े बãक कंÏयूमर कȧ ĤǓतͩĐया को पया[Üत Ǿप स े
अवमंदन ͩकया जाना चाǑहए। 

147. संतुͧलत फाãट और समͧमत ओवर-वोãटेज िèथǓतयɉ के ͧलए, इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर को PoI 
वोãटेज के आधार पर वɮृͬधशील धना×मक अनुĐम ǐरएिÈटव करंट समथ[न Ĥदान करना चाǑहए: 
बशतȶ ͩक धना×मक अनुĐम ǐरएिÈटव करंट इंजेÈशन कȧ माğा ǐरएिÈटव करंट लाभ यानी एलवीआरटȣ “K+” 
कारक पर Ǔनभ[र करेगी, िजसका मान ͧसèटम कȧ ¢मता और नेटवक[  िèथरता के आधार पर उपयुÈत 
Ěांसͧमशन यूǑटͧलटȣ और उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर ɮवारा ͧसमुलेशन अÚययनɉ के माÚयम से Ǔनधा[ǐरत 
ͩकया जाएगा। एलवीआरटȣ “K+” कारक आमतौर पर 0 से 10 कȧ सीमा मɅ होगा। 

148. असंतुͧलत फाãट और असमͧमत ओवर-वोãटेज िèथǓतयɉ के ͧलए, वɮृͬधशील धना×मक अनुĐम ǐरएिÈटव 
करंट के अǓतǐरÈत, इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता को PoI ऋणा×मक अनुĐम वोãटेज पर Ǔनभ[र 
ऋणा×मक अनुĐम करंट इंजेÈट करनी चाǑहए: 
बशतȶ ͩक ऋणा×मक अनुĐम ǐरएिÈटव करंट इंजेÈशन कȧ माğा ǐरएिÈटव करंट लाभ यानी एलवीआरटȣ “K-
” कारक पर Ǔनभ[र करेगी, िजसका मान ͧसèटम कȧ ¢मता और नेटवक[  िèथरता के आधार पर उपयुÈत 
Ěांसͧमशन यूǑटͧलटȣ और लोड ͫडèपैच सɅटर ɮवारा ͧसमुलेशन अÚययनɉ के माÚयम से Ǔनधा[ǐरत ͩकया 
जाएगा। एलवीआरटȣ “K-” कारक आमतौर पर 0 से 10 कȧ सीमा मɅ होगा। 

149. यǑद इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर कȧ आभासी करंट सीमा 1.1pu तक पहँुच जाती है, तो या तो धना×मक 
या ऋणा×मक अनुĐम करंट को कम ͩकया जाएगा, िजसमɅ दोनɉ करंटओं मɅ समान कमी को Ĥाथͧमकता दȣ 
जाएगी। 
हाई वोãटेज राइड Ġू (एचवीआरटȣ) 

150. ͬĒड से जुड़ा इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता, ͩ कसी भी या सभी चरणɉ (समͧमत या असमͧमत ओवरवोãटेज 
िèथǓतयɉ) पर, PoI पर ओवरवोãटेज के अनुǾप अवͬध के ͧलए ͬĒड से जुड़ा रहेगा, जैसा ͩक ͬचğ 14 मɅ 
वĐ कȧ मोटȣ रेखा ɮवारा दशा[या गया है। 

 

 
ͬचğ 14. इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर के ͧलए उÍच वोãटेज राइड-Ġू आवæयकताएँ। 
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नोट: संबंͬधत वोãटेज, फेज-स-ेफेज और फेज-से-Ēाउंड वोãटेज के सबस ेबड़े पǐरमाण वाले मौͧलक आवृͪ ƣ 
फेजर घटक के बराबर होगा, जो भी मान PoI पर संबंͬधत नाममाğ वोãटेज के साप¢े अͬधक हो। 

151. इनवट[र से जुड़े बãक उपभोÈता मɅ उÍच वोãटेज उतार-चढ़ाव कȧ िèथǓत मɅ एिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड 
या ǐरएिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड मɅ से ͩकसी एक को चुनने कȧ ¢मता होनी चाǑहए। वाèतͪवक समय 
संचालन के दौरान मोड का चयन उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर के Ǔनदȶशɉ के अनुसार ͩकया जाएगा। इनवट[र 
से जुड़े बãक उपभोÈता ͫडफ़ॉãट Ǿप से ǐरएिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड मɅ संचाͧलत हɉगे। 
बशतȶ ͩक, ǐरएिÈटव करंट Ĥाथͧमकता मोड मɅ, इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता को अǓतǐरÈत ǐरएिÈटव 
करंट Ĥदान करनी होगी: 
इसके अलावा, यह भी Úयान रखना आवæयक है ͩक ǐरएिÈटव करंट Ĥायोǐरटȣ मोड का अथ[ यह नहȣं है ͩक 
एिÈटव पावर (या एिÈटव करंट) शÛूय हो जाती है। इसका अथ[ यह है ͩक ǐरएिÈटव करंट आउटपुट (Iq) को 
पहलȣ Ĥाथͧमकता दȣ जाती है और इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर कȧ पूरȣ करंट रेǑटगं इसके ͧलए उपलÞध 
होती है, जबͩक एिÈटव करंट आउटपुट (Ip) सीͧमत रहता है। इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर के ͧलए 
एिÈटव करंट Ip कȧ रɅज शूÛय से (-) √(𝐼௠௔௫

ଶ −  𝐼௤
ଶ) तक होती है, जहाँ Iq ǐरएिÈटव करंट का वत[मान मान 

है। 
इसके अलावा, वोãटेज बहाल होने के 1 सेकंड के भीतर एिÈटव पावर को फाãट-पूव[ èतर के कम से कम 
90% तक बहाल कर Ǒदया जाए। एिÈटव पावर ǐरकवरȣ समय को 1.0 से 10 सेकंड कȧ कॉिÛफ़गर करने 
योÊय सीमा के भीतर समायोिजत ͩकया जा सकता है। 

152. एचवीआरटȣ िèथǓत के दौरान, इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर मɅ रेटेड ¢मता के Ûयूनतम 1.1pu कȧ 
ओवरलोड (करंट) ¢मता होनी चाǑहए और 1.1pu कȧ आभासी करंट रेǑटगं को Úयान मɅ रखते हुए ǐरएिÈटव 
करंट को अवशोͪषत ͩकया जाना चाǑहए। 

153. एचवीआरटȣ िèथǓतयɉ के ͧलए èटेप ǐरèपांस टाइम अͬधकतम 30 ͧमलȣसेकंड होना चाǑहए, यानी इÛवट[र स े
जुड़ा बãक कंÏयूमर नेटवक[  को 30 ͧमलȣसेकंड के भीतर अǓतǐरÈत ǐरएिÈटव करंट Ĥदान करने मɅ स¢म 
होना चाǑहए। Ǔनरंतर पǐरचालन सीमा के भीतर वोãटेज कȧ वापसी के 30 ͧमलȣसेकंड के भीतर अǓतǐरÈत 
ǐरएिÈटव करंट का अवशोषण भी वापस ले ͧलया जाना चाǑहए। इनवट[र स ेजुड़े बãक कंÏयूमर कȧ ĤǓतͩĐया 
को पया[Üत Ǿप से अवमंदन ͩकया जाना चाǑहए। 

154. संतुͧलत फाãट और समͧमत ओवर-वोãटेज िèथǓतयɉ के ͧलए, इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर को PoI 
वोãटेज के आधार पर वɮृͬधशील धना×मक अनुĐम ǐरएिÈटव करंट समथ[न Ĥदान करना चाǑहए: 
बशतȶ ͩक धना×मक अनुĐम ǐरएिÈटव करंट अवशोषण कȧ माğा ǐरएिÈटव करंट लाभ यानी एचवीआरटȣ 
"के+" कारक पर Ǔनभ[र करेगी, िजसका मान ͧसèटम कȧ मजबूती और नेटवक[  िèथरता के आधार पर उपयुÈत 
Ěांसͧमशन यूǑटͧलटȣ और उपयÈुत एलडीसी ɮवारा ͧसमुलेशन अÚययनɉ के माÚयम से Ǔनधा[ǐरत ͩ कया जाएगा। 
एचवीआरटȣ "के+" कारक आमतौर पर 0 से 10 कȧ सीमा मɅ होगा। 

155. असंतुͧलत फाãट और असमͧमत ओवर-वोãटेज िèथǓतयɉ के ͧलए, वɮृͬधशील धना×मक अनुĐम ǐरएिÈटव 
करंट के अǓतǐरÈत, इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता को PoI ऋणा×मक अनुĐम वोãटेज पर Ǔनभ[र 
ऋणा×मक अनुĐम करंट को अवशोͪषत करना होगा: 
बशतȶ ͩक ऋणा×मक अनुĐम ǐरएिÈटव करंट अवशोषण कȧ माğा ǐरएिÈटव करंट लाभ यानी एचवीआरटȣ "के-
" कारक पर Ǔनभ[र करेगी, िजसका मान ͧसèटम कȧ ¢मता और नेटवक[  िèथरता के आधार पर उपयुÈत 
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Ěांसͧमशन यूǑटͧलटȣ और लोड ͫडèपैच सɅटर ɮवारा ͧसमुलेशन अÚययनɉ के माÚयम से Ǔनधा[ǐरत ͩकया 
जाएगा। एचवीआरटȣ "के-" कारक आमतौर पर 0 से 10 कȧ सीमा मɅ होगा। 

156. यǑद इÛवट[र-इंटरफेèड बãक कंÏयूमर कȧ आभासी करंट सीमा 1.1pu तक पहँुच जाती है, तो या तो धना×मक 
या ऋणा×मक अनुĐम करंट को कम ͩकया जाएगा, िजसमɅ दोनɉ करंटओं मɅ समान कमी को Ĥाथͧमकता दȣ 
जाएगी। 
मãटȣपल फॉãट राइड Ġू (एमएफआरटȣ) 

157. ͬĒड से जुड़े इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता, एलवीआरटȣ ¢मता के अनुसार, ͩकसी भी 5 ͧमनट कȧ अवͬध 
के भीतर 0.9 पीयू से कम वोãटेज ͪवËन कȧ 15 Įृंखलाओं तक ͬĒड से जुड़े रहɅगे: 
बशतȶ ͩक इस अवͬध के दौरान इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता कम स ेकम 06 0.5 pu से कम वोãटेज 
ͪवËन के ͧलए जुड़े रहɅगे: 
इसके अलावा, यह भी Ĥावधान है ͩक एकाͬधक एलवीआरटȣ िèथǓतयɉ के दौरान, इÛवट[र-इंटरफेèड बãक 
उपभोÈताओं को एलवीआरटȣ िèथǓतयɉ मɅ ǓनǑद[çट Ĥदश[न आवæयकताओं को पूरा करना होगा। 

158. कई वोãटेज ͪवËन का आकलन करते समय, èवचाͧलत रȣ-Èलोज ĤोटेÈशन èकȧम के सचंालन के बाद पुनः 
èथाͪपत होने वालȣ फाãट को एक अलग वोãटेज ͪवËन के Ǿप मɅ ͬगना जाएगा। 

आवृͪ ƣ राइड Ġू 
159. The इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता 47.5 स े52 हɪ[ज़ कȧ आवृͪ ƣ सीमा मɅ काय[ करन ेमɅ स¢म होना 

चाǑहए और 49.5 हɪ[ज़ स े50.5 हɪ[ज़ कȧ आवृͪ ƣ सीमा मɅ Ǔनरंतर आधार पर Ǔनधा[ǐरत पावर ĤाÜत करने 
मɅ स¢म होना चाǑहए। 
इसके अलावा, बशतȶ ͩक इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता इस उपखंड मɅ ǓनǑहत अपने Ĥदश[न को (+/-) 
5% तक के वोãटेज पǐरवत[न के साथ भी बनाए रखने मɅ स¢म होगा। 

160. ǓनǑद[çट पǐरचालन आवृͪ ƣ सीमा के भीतर, इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता आवृͪ ƣ मɅ होन ेवाल ेउन उतार-
चढ़ावɉ के ͧलए ǑĚप ͩकये ǒबना राइड-Ġू करɅगे िजनकȧ आवृͪ ƣ मɅ पǐरवत[न कȧ Ǔनरपे¢ दर (ROCOF) 5.0 
हɪ[ज़/सेकंड से कम या उसके बराबर हो। ROCOF कम से कम 0.1 सेकंड कȧ औसत अवͬध मɅ आवृͪ ƣ मɅ 
पǐरवत[न कȧ औसत दर होगी। 

161. आरओसीओएफ सुर¢ा इÛवट[र-इंटरफेèड बãक उपभोÈता को इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट वोãटेज और आवृͪ ƣ 
राइड-Ġू आवæयकताओं को पूरा करने से बाधा नहȣं दɅगी, िजसमɅ आरओसीओएफ राइड-Ġू आवæयकताएं भी 
शाͧमल हɇ। 

वोãटेज फेज एंगल पǐरवत[न राइड Ġू 
162. इÛवट[र से जुड़े बãक कंÏयूमर, लागू वोãटेज के उप-चĐ समय सीमा के भीतर (+/-) 25 ͪवɮयुत ͫडĒी से 

कम या बराबर के धना×मक- अनुĐम फेज कोण पǐरवत[नɉ को सहन कर सकɅ गे। इसके अǓतǐरÈत, इÛवट[र 
से जुड़े बãक कंÏयूमर, असंतुͧलत फाãट के उ×पÛन होने और उनके Ǔनवारण के कारण åयिÈतगत चरणɉ के 
फेज कोण मɅ होने वाल ेͩकसी भी पǐरवत[न के बावजूद पǐरचालन मɅ बने रहɅगे, बशतȶ ͩक धना×मक- अनुĐम 
कोण पǐरवत[न पूव[ Ǔनधा[ǐरत मानदंड से अͬधक न हो। 
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एिÈटव पावर Ǔनयंğण 
163. बãक कंÏयूमर को PoI पर ͪवɮयुत ्कȧ खपत मɅ पǐरवत[न कȧ दर को Ǔनयंǒğत करने कȧ सुͪवधा से लैस 

होना चाǑहए, िजसकȧ रɇप दर ĤǓत ͧमनट ± 10% से अͬधक नहȣं होनी चाǑहए। ͪवɮयुत ्का समायोजन ͩकसी 
भी ऑपरेǑटगं पॉइंट से संभव होना चाǑहए। 
बशतȶ ͩक ͬĒड ऑपरेटर के Ǔनदȶशɉ के कारण ͪवɮयुत ्मɅ होने वाले पǐरवत[न कȧ दर ± 20% ĤǓत ͧमनट से 
अͬधक नहȣं होनी चाǑहए। 

164. पीओआई पर 50 मेगावाट और उसस ेअͬधक कȧ कुल ¢मता वाल ेबãक कंÏयूमर को एिÈटव पावर सहायता 
मɅ बदलाव के ͧलए राÏय लोड ͫडèपैच सɅटर या ¢ेğीय लोड ͫडèपैच सɅटर से ͧसÊनल ĤाÜत करने का Ĥावधान 
होगा।      

165. बãक कंÏयूमर के पास कम से कम चालȣस (40) ĤǓतशत के Ûयूनतम पावर èतर के साथ लचीलȣ संचालन 
¢मता होनी चाǑहए। 

ǐरएिÈटव पावर Ǔनयंğण 
166. पीओआई पर 50 मेगावाट और उससे अͬधक कȧ कुल ¢मता वाले बãक कंÏयूमर को, जैसा भी मामला हो, 

ǐरएिÈटव पावर उ×पादन मɅ बदलाव के ͧलए राÏय लोड ͫडèपैच सɅटर या ¢ेğीय लोड ͫडèपैच सɅटर स ेͧसÊनल 
ĤाÜत करन ेका Ĥावधान होगा। 

167. बãक कंÏयूमर को Ǔनरंतर संचालन के ͧलए आवæयक सीमा मɅ होने पर ǐरएिÈटव पावर आउटपुट मɅ पǐरवत[न 
करके वोãटेज ͪवǓनयमन ¢मता Ĥदान करनी होगी। 

168. बãक कंÏयूमर को ǐरएिÈटव पावर Ǔनयंğण कायɟ के Ǔनàनͧलͨखत परèपर अनÛय संचालन मोड कȧ ¢मताए ं
Ĥदान करनी हɉगी: 

(1) वोãटेज Ǔनयंğण 
(2) पावर फैÈटर Ǔनयंğण 
(3) ǐरएिÈटव पावर सेट पॉइÛ ɪ  Ǔनयंğण 

 
बãक कंÏयूमर इनमɅ स ेĤ×येक मोड को एक समय मɅ एिÈटव करने मɅ स¢म होगा। बãक कंÏयूमर ͧसèटम 
ऑपरेटर ɮवारा Ǔनधा[ǐरत समय सीमा के भीतर सǑेटगं सशंोधनɉ और मोड चयन को लागू करन ेके ͧलए 
िजàमेदार होगा।   
सभी Ǔनयंğण मोड मɅ बãक कंÏयूमर कȧ ग×या×मक ĤǓतͩĐया िèथर होनी चाǑहए और ͩकसी भी दोलन को 
सकारा×मक Ǿप से अवमंǑदत ͩकया जाना चाǑहए। 

अÚयाय – V 
कनेिÈटͪवटȣ ĤͩĐया 

 

सामाÛय आवæयकताएँ 
169. राÏय पारेषण उपयोͬगता, अपने ͪवɮयुत तंğ से संपक[  करने के ͧलए ͩकसी भी आवेदक के आवेदन कȧ 

èवीकृǓत के तीस Ǒदनɉ के भीतर कɅ ġȣय पारेषण उपयोͬगता और Ĥाͬधकरण को सूͬचत करेगी। 
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170. अनुरोधकता[ या उपयोगकता[, जैसा भी मामला हो, अपनी ¢मता के उ×पादन इकाई(यɉ) या èटेशन को 
Ĥाͬधकरण के ई-जेन पोट[ल पर पंजीकृत करवाएगा और ऑनलाइन जनरेट ͩकया गया एक ͪवͧशçट पंजीकरण 
नंबर ĤाÜत करेगा: 
बशतȶ ͩक ͩकसी भी उ×पादन इकाई या उ×पादन èटेशन को ͪवͧशçट पंजीकरण संÉया के ǒबना ͬĒड से 
कनेिÈटͪवटȣ Ĥदान नहȣं कȧ जाएगी। 

171. उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣ यह सǓुनिæचत करेगा ͩक ͬĒड से कनेिÈटͪवटȣ से पहले, 
इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट कनेिÈटͪवटȣ संबंधी सभी Ĥावधानɉ का अनुपालन अनुरोधकता[ ɮवारा ͩकया जाए। 

172. हाइǒĦड जनरेǑटगं èटेशन को इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट समकाͧलक और अͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन पर 
लागू Ĥासंͬगक ͪवǓनयमɉ का अनुपालन करना होगा, जो ͩक संबंͬ धत èटेशनɉ के ͧलए अलग-अलग Ǿप से 
Ǔनधा[ǐरत हɇ: 
बशतȶ ͩक ͧसĐंोनस और अͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन एक दसूरे कȧ इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट संबंͬ धत 
अनुपालनɉ को पूरा करने कȧ ¢मता मɅ बाधा न डालɅ। 

173. हाइǒĦड जनरेǑटगं èटेशन को हाइǒĦड जनरेǑटगं èटेशन का एकȧकृत ͧसमुलेशन मॉडल और अÚययन उपयुÈत 
Ěांसͧमशन यूǑटͧलटȣ या ͫडèĚȣÞयूशन लाइसɅसधारȣ को Ĥèतुत करना होगा। 

174. योÊय समÛवय एजɅसी (Èयूसीए)/लȣड जनरेटर/पाक[  डेवलपर सह-िèथत जनरेǑटगं èटेशन मɅ Ĥ×येक जनरेǑटगं 
èटेशन के ͧसमुलेशन मॉडल के भंडार के Ǿप मɅ काय[ करेगा। 

175. Èयूसीए/लȣड जेनरेटर/पाक[  डेवलपर, ͧसमुलेशन अÚययन के ͧलए अनुरोधकता[ को एक हȣ èथान पर िèथत 
सभी जनरेǑटगं èटेशनɉ कȧ चालू ¢मता के ͧसमुलशेन मॉडल Ĥदान करेगा। 

176. उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣ, उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर के परामश[ स,े कɅ ġȣय 
ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण को सूͬ चत करते हुए समय-समय पर अनुपालन स×यापन ǑदशाǓनदȶश Ĥकाͧशत करेगा। 
अनुपालन स×यापन ǑदशाǓनदȶशɉ मɅ तकनीकȧ डेटा Ĥèतुत करन ेकȧ आवæयकताएं, अनुरोधकता[ ɮवारा Ĥèतुत 
ͩकए जाने वाल ेǐरपोट[/Ĥमाणपğ/मॉडल कȧ सूची, साइट परȣ¢णɉ कȧ सूची, अनुपालन स×यापन अÚययनɉ कȧ 
सूची और पǐर͸æय, तथा मॉडल Ĥèतुत करन ेकȧ आवæयकताएं शाͧमल हɉगी। 
 

177. संबंͬधत लोड ͫडèपैच सɅटर को एफटȣई के ͧलए तौर-तरȣकɉ और नए या संशोͬधत पावर ͧसèटम एͧलमɅट के 
एकȧकरण को कवर करने वालȣ एक ͪवèततृ ĤͩĐया Ĥकाͧशत करनी होगी। कɅ ġȣय ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण को 
सूͬ चत करते हुए इस ĤͩĐया मɅ ͬĒड के साथ एकȧकरण के ͧलए आवæयक शतɏ ǓनǑद[çट कȧ जाएंगी, जैसे ͩक 
सुर¢ा, टेलȣमĚेȣ और संचार Ĥणालȣ; मीटǐरगं; वैधाǓनक èवीकृǓतया,ं ͧसèटम अÚययन के ͧलए डेटा जमा 
करने कȧ समयसीमा, स×यापन संयंğ ͧसमुलेशन मॉडल के ͧलए साइट परȣ¢णɉ कȧ सूची आǑद। चालू होने 
के बाद Ǔनगरानी संबंधी आवæयकताएँ: 
बशतȶ यǑद एसएलडीसी ɮवारा ऐसी कोई ĤͩĐया नहȣं अपनाई जाती है, तो एनएलडीसी कȧ ĤͩĐया Ĥभावी 
होगी। 

178. उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣ को अंतसɍबंध अÚययन कȧ ĤͩĐयाओं के ͧलए एक 
ͪवèततृ ĤͩĐया Ĥकाͧशत करनी होगी। 
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कनेिÈटͪवटȣ चरण 
179. अनुरोधकता[/उपयोगकता[, उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता और ͪवतरण लाइसɅसधारȣ को अनुसूची III मɅ Ǒदए गए 

Ýलोचाट[ मɅ ǓनǑहत कनेिÈटͪवटȣ चरणɉ का पालन करना होगा। 

उ×पादन इकाई(यɉ) कȧ सेवाǓनवृͪ ƣ, रेǑटगं मɅ वɮृͬध और रेǑटगं मɅ कमी 
180. Ĥाͬधकरण ɮवारा समय-समय पर जारȣ ͩकए गए ǑदशाǓनदȶश ͪवɮयुत ्उ×पादन के पारंपǐरक İोतɉ, अथा[त ्

कोयला/ͧलÊनाइट, डीजल, गैस आधाǐरत ͪवɮयुत ्संयंğɉ और बड़े जल ͪवɮयुत संयंğɉ (25 मेगावाट से ऊपर) 
पर उ×पादन इकाई (इकाइयɉ) कȧ सेवाǓनवृͪ ƣ, रेǑटगं मɅ वɮृͬध और रेǑटगं मɅ कमी के संबधं मɅ लागू हɉगे। 

181. उ×पादन इकाई(यɉ) कȧ रेǑटगं बढ़ाने और घटाने के ͧलए भी इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट ͬĒड कनेिÈटͪवटȣ 
ĤͩĐया और आवæयकताओं का पालन ͩकया जाएगा। 

अÚयाय – VI 
ͪवɮयुत ्कȧ गुणवƣा 

सामाÛय आवæयकताएँ 
182. उपयोगकता[/अनुरोधकता[ को यह सǓुनिæचत और स×याͪपत करना होगा ͩक  फैͧसͧलटȣ को PoI पर हामȾǓनक 

करंट ͪवǾपण सीमाओं के अनुपालन मɅ ͫडजाइन, Ǔनͧम[त और कॉिÛफ़गर ͩकया गया है। 
183. ͧसèटम अÚययन के आधार पर, अनुरोधकता[ कȧ  फैͧसͧलटȣ (आंͧशक या पूण[ ¢मता) के एफटȣई स ेपहले 

हामȾǓनक ͩफãटर èथाͪपत ͩकए जाएंगे। 

हामȾǓनक करंट ͪवǾपण सीमाएँ 
184. मापन पɮधǓत आईईसी 61000-4-7 Èलास I और आईईसी 61000-4-30 Èलास A का पालन करेगी तथा 

हामȾǓनक ͪवǾपण योगदान को मापने के ͧलए सांिÉयकȧय पɮधǓत आईईईई मानक 519 का पालन करेगी। 
185. उ×पादन के Ĥ×येक 10% के ͧलए दसूरे से 50वɅ हामȾǓनÈस èतर तक के मापन डेटा को 

उपयोगकता[/अनुरोधकता[ ɮवारा नीचे दȣ गई टेबल 7 मɅ Ĥदान ͩकया जाएगा: 
टेबल 7: हामȾǓनक करंट ͪवǾपण डेटा का ĤाǾप 

हामȾǓन
क Đम 

आवृͪ ƣ 
हामȾǓनक करंट (Ĥ×येक 

चरण – A, B, C के ͧलए) 

आवृͪ ƣ पर 
Ǔनभ[र हामȾǓनक 

ĤǓतबाधा 

पçृठभूͧ म वोãटेज 
हामȾǓनÈस 

पीसीसी 
èतर पर 
शॉट[ 
सͩक[ ट 
èतर 

(एमवीए)  
[-] हɪ[ज पǐरमाण 

पǐरमा
ण 
(मɅ 
%) 

ͫडĒी 
मɅ फेज 

 

G 
(चालक
ता) या 
R 

(ĤǓतरो
ध) 

B 
(ससे
ÜटɅस) 
या X 
(ǐरए
ÈटɅस) 

मूलधन 
का % 

फेज 

2 100         
3 150         
4 200         
…          

उपयोगकता[/अनुरोधकता[ को माप के साथ-साथ Ǔनàनͧलͨखत जानकारȣ भी Ĥèतुत करनी होगी: 
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(1) परȣ¢ण िजस 3-फेज शॉट[ सͩक[ ट èतर (केवीए) पर ͩकया गया था 
(2) परȣ¢ण के दौरान पçृठभूͧ म वोãटेज हामȾǓनÈस (ĤǓतशत मɅ और 50वɅ हामȾǓनÈस/टȣएचडी तक) 

अंतर-हामȾǓनÈस और उÍच आवृͪ ƣ हामȾǓनÈस के ͧलए भी इसी Ĥकार के ĤाǾप का उपयोग ͩकया जा सकता 
है। 

186. PoI पर हामȾǓनक करंट ͪवǾपण सीमाएं, ĤयोÏयता के अनुसार नवीनतम IEEE 519 मानक या नवीनतम 
IEEE 2800 के अनुǾप हɉगी। 

वोãटेज असंतुलन 
187. 33 kV और उससे ऊपर के वोãटेज èतर पर PoI पर वोãटेज असंतुलन 3.0% से अͬधक नहȣं होना चाǑहए। 
188. मापन पɮधǓत आईईसी 61000-4-7 Èलास I और आईईसी 61000-4-30 Èलास A का पालन करेगी तथा 

वोãटेज असंतुलन को मापने के ͧलए सांिÉयकȧय पɮधǓत आईईसी 61000-3-13 का पालन करेगी। 

िÝलकर (ͨझलͧमलाहट) 
189. फैͧसͧलटȣ आईईसी 61000-3-7 मɅ ǓनǑद[çट सीमाओं से परे िÝलकर उ×पÛन नहȣं करेगी। 
190. मापन पɮधǓत आईईसी 61000-4-7 Èलास I और आईईसी 61000-4-30 Èलास A का पालन करेगी तथा 

िÝलकर को मापने के ͧलए सािंÉयकȧय पɮधǓत आईईसी 61000-3-7 का पालन करेगी। 
191. बार-बार होने वाले èटेप पǐरवत[नɉ के ͧलए वोãटेज उतार-चढ़ाव कȧ अनुमेय सीमा 1.5% है और èटेप 

पǐरवत[नɉ के अलावा कभी-कभार होने वाले उतार-चढ़ाव के ͧलए अͬधकतम अनुमेय सीमा 3% है। 

Ĥ×य¢ धारा ( डीसी ) कȧ अनमुेय सीमा 
192. फैͧसͧलटȣ ɮवारा PoI पर रेटेड आउटपुट के 0.5% से अͬधक डीसी करंट इंजेÈट नहȣं ͩकया जाएगा। 
193. मापन पɮधǓत आईईसी 61000-4-7 Èलास I और आईईसी 61000-4-30 Èलास A के अनुǾप होगी। 
  

अÚयाय – VII 
डेटा संचार और आदान-Ĥदान 

 

194. Ĥाͬधकरण अनुपालन Ǔनगरानी ǑदशाǓनदȶश Ĥकाͧशत करेगा िजसमɅ डेटा जमा करने के ĤाǾप, साइट परȣ¢ण 
आǑद जैसी आवæयकताओं को शाͧमल ͩकया जाएगा; ͪवɮयुत ्Ĥणालȣ स े फैͧसͧलटȣ के जुड़ने के बाद इन 
ͪवǓनयमɉ के अनुǾपता बनाए रखने के ͧलए िजàमेदाǐरयां और गैर-अनुपालन के ͧलए कȧ जाने वालȣ कार[वाई। 

195. हामȾǓनक कंटɅट ͪवकृǓतयɉ का मापन, िजसमɅ कुल करंट ͪवǾपण और åयिÈतगत हामȾǓनक Đम ͪवǾपण, 
डीसी इंजेÈशन और िÝलकर शाͧमल हɇ, उपयोगकता[/अनुरोधकता[ ɮवारा संबंͬधत प¢ɉ कȧ उपिèथǓत मɅ वष[ 
मɅ कम से कम एक बार ͩकया जाएगा और इसके ͧलए सांकेǓतक Ǔतͬथ कनेÈशन समझौते मɅ उिãलͨखत 
होगी। 
बशतȶ ͩक वाͪष[क माप के अǓतǐरÈत, यǑद ͪवतरण लाइसɅसधारȣ या पारेषण लाइसɅसधारȣ या उ×पादन कंपनी, 
जैसा भी मामला हो, हामȾǓनक सामĒी या डीसी-इंजÈेशन या िÝलकर या अÛय ͪवɮयुत ्गुणवƣा मापदंडɉ को 
मापना चाहती है, तो वह दसूरे प¢ को ͧलͨखत Ǿप मɅ सूͬ चत करेगी और माप 5 काय[ Ǒदवसɉ के भीतर 
ͩकया जाएगा। 
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196. वाͪष[क माप कȧ ǐरपोट[ उपयुÈत Ǔनकाय, पारेषण उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣ और उपयुÈत लोड 
ͫडèपैच सɅटर को Ĥèतुत कȧ जाएगी। । 

197. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ को अपने ͧसèटम के Ǔनयंğण और टेलȣ-मीटǐरगं सुͪवधाओं को संबंͬधत राÏय या 
¢ेğ के èवचाͧलत उ×पादन Ǔनयंğण, èवचाͧलत लोड शेͫ डगं, ͪवशेष सुर¢ा Ĥणालȣ, ऊजा[ Ĥबंधन Ĥणालȣ 
(ईएमएस) और पय[वे¢ी Ǔनयंğण और डेटा अͬधĒहण Ĥणालȣ (एससीएडीए) मɅ एकȧकृत करने कȧ åयवèथा 
करनी होगी। 

198. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ उ×पादन इकाई(यɉ) के उƣेजना Ĥणालȣ/पावर Üलांट कंĚोलर मɅ Ĥदान ͩकए गए पावर 
ͧसèटम èटेबलाइजर, एचवीडीसी मɅ पावर ऑͧसलेशन डैिàपगं कंĚोलर (पीओडी) और एफएसीएटȣ उपकरणɉ 
के ɪयǓूनगं के ͧलए ¢ेğीय ͪवɮयुत सͧमǓत/उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर के साथ सहयोग करेगा। 

199. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ को ¢ेğीय ͪवɮयुत सͧमǓत ɮवारा अनुमोǑदत उ×पादन इकाई(यɉ) और पारेषण लाइनɉ 
के संबंध मɅ राÏय और ¢ेğ कȧ समिÛवत ͪवɮयुत ्कटौती योजना का पालन करना होगा। 

200. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ को उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या पारेषण लाइसɅसधारȣ, उपयुÈत लोड Ĥेषण कɅ ġ, 
उपयुÈत ¢ेğीय ͪवɮयुत सͧमǓत और Ĥाͬधकरण ɮवारा Ĥणालȣ अÚययन के ͧलए या ͪवɮयुत Ĥणालȣ मɅ ǑĚͪपगं 
या ͪवËन के ͪवæलेषण को सुͪवधाजनक बनाने के ͧलए गǑठत ͩकसी भी सͧमǓत ɮवारा आवæयक डेटा Ĥदान 
करना होगा; 

201. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ को ͬĒड से अंतसɍबंध कȧ अनुमǓत देने हेतु, उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या 
लाइसɅसधारȣ या उ×पादन èटेशन, िजसके ͧसèटम से अंतसɍबंध Ĥèताͪवत है, ɮवारा अपेͯ¢त डेटा उपलÞध 
कराना होगा; सूचना आदान-Ĥदान का Þयौरा, िजसमɅ डेटा कȧ एक सटȣक सूची शाͧमल है, उपयुÈत पारेषण 
उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣ ɮवारा ǓनǑद[çट कȧ जाएगी। 

202. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ को ÚवǓन और डेटा संचार तथा ऑनलाइन पǐरचालन डेटा के हèतांतरण के ͧलए 
आवæयक सुͪ वधाएं Ĥदान करनी हɉगी, जैसे ͩक वोãटेज, आवृͪ ƣ, लाइन Ĥवाह, Ħेकर और आइसोलेटर कȧ 
िèथǓत और उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर ɮवारा Ǔनधा[ǐरत अÛय पैरामीटर। 

203. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ अपने अͬधकार ¢ेğ मɅ मीटर और संचार Ĥणालȣ को अÍछȤ िèथǓत मɅ बनाए रखेगा। 
204. डेटा और संचार Ĥणाͧलया ँकɅ ġȣय ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण (ͪवɮयुत Ĥणालȣ संचालन मɅ संचार Ĥणालȣ के ͧलए 

तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयम अनुसार उपलÞध कराई जाएंगी। 
205. Ĥचͧलत कɅ ġȣय ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण (मीटरɉ कȧ èथापना और संचालन) ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट अनुसार मीटǐरगं 

कȧ åयवèथा कȧ जाएगी। 
206. ͪवɮयुत Ĥणालȣ के सभी त×वɉ के ͧलए उपयोगकता[ ɮवारा Ĥ×येक 5 वष[ मɅ एक बार आवͬधक परȣ¢ण ͩकए 

जाएंगे, ताͩक ͧसमुलेशन अÚययनɉ के ͧलए उपयोग ͩकए गए गͨणतीय मॉडलɉ कȧ शɮुधता सǓुनिæचत कȧ 
जा सके और इन ͪवǓनयमɉ का अनुपालन सǓुनिæचत ͩकया जा सके। परȣ¢ण ǐरपोट[ और मॉडल उपयुÈत 
पारेषण उपयोͬगता और उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर को Ĥèतुत ͩकए जाएंगे। । इन ͪवǓनयमɉ के ͩकसी भी 
उãलंघन कȧ सूचना संबंͬधत Ěांसͧमशन यǑूटͧलटȣ और उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर ɮवारा Ĥाͬधकरण को दȣ 
जाएगी । 
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207. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ को 220 केवी और उससे ऊपर के ͬĒड स ेजुड़े अपन ेसंयंğ कȧ फाãट ǐरकॉͫडɍग और 
ग×या×मक ͧसèटम åयवहार Ǔनगरानी संबंधी जानकारȣ उपयÈुत लोड ͫडèपैच सɅटर को Ĥदान करनी होगी, 
जैसा ͩक नीचे टेबल 8 मɅ ǓनǑद[çट है: 

टेबल 8: संयंğ के फाãट ǐरकॉड[र और ग×या×मक åयवहार Ǔनगरानी के ͧलए ͪवǓनदȶश 

Đमां
क 

मांग ͪवǓनदȶश 

1 पूव[-घटना बफर/पूव[-ǑĚगर (फाãट) 1 सेकंड तक (तरंगǾप) 
2 घटना के बाद कȧ ǐरकॉͫडɍग/ǑĚगर के 

बाद (ğुǑट) 
≥10 सेकंड (तरंगǾप) 

3 नमूना दर ≥12.8 ͩकलोहɪ[ज़ 
4 सĒंहण मेमोरȣ 1 जीबी या अͬधक 
5 हामȾǓनÈस मॉǓनटǐरगं 100वɅ Đम (पǐरमाण) 
6 हामȾǓनक फेज एंगल का मापन और 

ͪवæलेषण 
आवæयक 

7 Ĥाथͧमक आवृͪ ƣ इस े10 मेगाहɪ[ज स ेबेहतर आवृͪ ƣ ǐरज़ॉãयूशन के 
साथ एक चĐ उÍच गǓत आवृͪ ƣ रȣͫडगं Ĥदान 
करनी चाǑहए। 

8 ĤǓतͩĐया समय 10 ͧमलȣसेकंड या उससे तेज़ 
ऐसे सभी उपकरणɉ मɅ वैिæवक सामाÛय समय संदभ[ के ͧलए समय तुãयकालन सुͪ वधा उपलÞध कराई 
जाएगी। 
 
 
 
 
 

अÚयाय – VIII 
सुर¢ा 

208. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ को ¢ेğीय ͪवɮयुत सͧमǓत और उपयुÈत लोड ͫडèपैच कɅ ġɉ के साथ सुर¢ा समÛवय 
और अपने सुर¢ा ǐरले कȧ सेǑटगं के ͧलए सहयोग करना होगा। 

209. ͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशनɉ मɅ जनरेटर Ěांसफाम[र वाइंͫडगं मɅ कम वोãटेज वाल ेͧसरे पर डेãटा कनेÈशन 
और उÍच वोãटेज वाल ेͧसरे पर èटार कनेÈशन होना चाǑहए। उÍच वोãटेज वाल ेͧसरे के èटार ǒबदं ुको 
Ĥभावी ढंग से (मजबूत Ǿप स)े अथ[ ͩकया जाना चाǑहए ताͩक अथ[ फॉãट फैÈटर 1.4 या उससे कम हो। 

210. Ĥ×येक उ×पादन इकाई मɅ मानक सुर¢ा åयवèथा होनी चाǑहए जो इकाई को न केवल इकाई के भीतर और 
èटेशन के भीतर होने वालȣ फाãट स ेबिãक पारेषण लाइनɉ मɅ होने वालȣ फाãट स ेभी बचाए। 100 मेगावाट 
स ेअͬधक रेटेड ¢मता वालȣ उ×पादन इकाइयɉ के ͧलए, दो èवतंğ डायरेÈट करंट (डीसी) आपूǓत[ स ेसंचाͧलत 
होने वाले दो èवतंğ ǑĚप कॉइल सेट पर काय[ करने वाले दो èवतंğ सुर¢ा सेट Ĥदान ͩकए जाएंगे। इन सुर¢ा 
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åयवèथाओ ंमɅ लोकल Ħेकर बैक-अप (एलबीबी) सुर¢ा भी शाͧमल होगी, लेͩ कन यह केवल इसी तक सीͧमत 
नहȣं होगी। 

211. बुǓनयादȣ इÛसुलेशन èतर और इÛसुलेशन समÛवय: 
जनरेǑटगं èटेशनɉ, लाइनɉ और सब-èटेशनɉ के ͧलए ͪवͧभÛन उपकरणɉ के बेͧ सक इंसुलेशन लेवल (बीआईएल) 
और सज[ अरेèटर कȧ रेǑटगं का Ǔनधा[रण Ǔनàनͧलͨखत Ĥाथͧमकता Đम के अनुसार ͩकया जाएगा, अथा[त:् 
— 

(1) जनता और पǐरचालन कͧम[यɉ कȧ सुर¢ा सǓुनिæचत करना; 
(2) संयंğ को èथायी ¢Ǔत से बचाना; 
(3) महंगे उपकरणɉ कȧ फेͧलयर को रोकना; 
(4) ͪवɮयुत ्सͩक[ ट åयवधानɉ को कम करना; और 
(5) उपभोÈताओं को ͪवɮयुत ्आपूǓत[ मɅ होने वालȣ ǽकावटɉ को कम से कम करना। 
(6) अनुरोधकता[/उपयोगकता[ और ͬĒड से संबंͬ धत कनेÈशन ǒबदं ुके दोनɉ ओर उपकरण और लाइनɉ का 

इÛसुलेशन समÛवय पूरा ͩकया जाएगा और यह समÛवय उपयुÈत Ěांसͧमशन यूǑटͧलटȣ ɮवारा ͩकया 
जाएगा। 

212. सुर¢ा Ĥणालȣ को ͪवͧभÛन असामाÛय पǐरिèथǓतयɉ मɅ फाãट का ͪवæवसनीय Ǿप स ेपता लगाने और उपकरण 
या Ĥणालȣ को èवचाͧलत Ǿप स ेअलग करने के ͧलए उपयुÈत साधन और èथान Ĥदान करने के ͧलए 
ͫडज़ाइन ͩकया जाना चाǑहए। सुर¢ा Ĥणालȣ को सुर¢ा ¢ेğ के भीतर ͪवɮयुत Ĥणालȣ फाãट का पता लगान े
मɅ स¢म होना चाǑहए। सुर¢ा Ĥणालȣ को उपकरण ͪवफलताओ ंया ओपन फेज िèथǓतयɉ जैसी असामाÛय 
पǐरचालन िèथǓतयɉ का भी पता लगाना चाǑहए। 

213. ͪवɮयुत Ĥणालȣ के Ĥ×येक त×व को अपेͯ¢त ͪवæवसनीयता, चयना×मकता, गǓत, भेदभाव और संवेदनशीलता 
वाले मानक सुर¢ा Ĥणालȣ ɮवारा संरͯ¢त ͩकया जाएगा। यǑद उपयोगकता[/अनुरोधकता[ कȧ Ĥणालȣ मɅ ͩकसी 
सुर¢ा ǐरले कȧ ͪवफलता से ͬĒड पर मह×वपूण[ Ĥभाव पड़ता है, तो मुÉय सुर¢ा के अǓतǐरÈत एक अǓतǐरÈत 
सुर¢ा Ĥणालȣ को बैकअप सुर¢ा के Ǿप मɅ जोड़ा जाएगा। 

214. ͬĒड मɅ Ĥदान कȧ गई सुर¢ा Ĥणाͧलयɉ के बावजूद, अनुरोधकता[/उपयोगकता[ को ͬĒड मɅ उ×पÛन होने वालȣ 
फाãट से अपने ͧसèटम कȧ सरु¢ा के ͧलए आवæयक सुर¢ा उपाय Ĥदान करने हɉगे। 

215. ͧसèटम मɅ होने वालȣ गड़बͫड़यɉ को रोकने के ͧलए लोड शेͫ डगं, वोãटेज अिèथरता, कोणीय अिèथरता, 
जनरेशन बैक डाउन या आइलɇͫ डगं èकȧम जैसी सुर¢ा योजनाएं भी Ĥदान करने कȧ आवæयकता हो सकती 
है। 

216. संर¢ण समÛवय संबंधी मुɮदɉ को ¢ेğीय ͪवɮयुत सͧमǓत ɮवारा अǓंतम Ǿप Ǒदया जाएगा। 
217. अनुरोधकता[/उपयोगकता[ अपने कम[चाǐरयɉ के संदभ[ और उपयोग के ͧलए ͪवͧभÛन मानकɉ के अनǾुप सुर¢ा 

Ǔनयमावलȣ ͪवकͧसत करेगा। 
218. ͪवतरण Ĥणाͧलयɉ और बãक कंÏयूमर के ͧलए, ¢ेğीय ͪवɮयुत सͧमǓत मɅ ͧलए गए Ǔनण[य के अनुसार, ͬĒड 

आवृͪ ƣ मɅ ͬगरावट कȧ िèथǓत मɅ ͬĒड सुर¢ा सुǓनिæचत करने के ͧलए आकिèमक िèथǓत मɅ èवचाͧलत लोड 
Ǔनयंğण हेतु आवृͪ ƣ और डीएफ/डीटȣ (समय के साथ आवृͪ ƣ मɅ पǐरवत[न कȧ दर) ǐरल ेका उपयोग ͩकया 
जाएगा। 
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219. ͬĒड स ेजुड़ी Ěांसͧमशन लाइनɅ और सब-èटेशन सामाÛय कनेिÈटͪवटȣ शतɟ के अǓतǐरÈत Ǔनàनͧलͨखत का 
भी पालन करɅगे: 

(1) सबèटेशन पर पारेषण लाइनɉ और उपकरणɉ कȧ सुर¢ा कɅ ġȣय ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण (ͪवɮयुत संयंğɉ और ͪवɮयुत 
लाइनɉ के Ǔनमा[ण के ͧलए तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयमन कȧ अनुसूची-V के अनुसार Ĥदान कȧ जाएगी। 

(2) सͩक[ ट Ħेकर, आइसोलेटर और अÛय सभी ͪवɮयुत वाहक उपकरण सामाÛय और आपातकालȣन लोड करंटओ ं
को ǒबना ͩकसी ¢Ǔत के वहन करने मɅ स¢म होने चाǑहए। ये उपकरण अंतर-राÏयीय और इंĚाèटेट ͪवɮयुत 
संचरण Ĥणालȣ पर ͪवɮयुत हèतांतरण कȧ ¢मता को सीͧमत करन ेवाला कारक नहȣं बनने चाǑहए। 

(3) सभी सͩक[ ट Ħेकर और अÛय फॉãट इंटरिÜटंग ͫडवाइस ͩकसी भी फॉãट के ͧलए फॉãट करंट को सुरͯ¢त Ǿप 
स ेबाͬधत करन ेमɅ स¢म होने चाǑहए। सͩक[ ट Ħेकर मɅ फॉãट को िÈलयर करन ेमɅ जानबूझकर समय ͪवलंब 
ͩकए ǒबना यह ¢मता होनी चाǑहए। Ûयूनतम फॉãट इंटरिÜटंग आवæयकता संबंͬधत Ěांसͧमशन यǑूटͧलटȣ 
ɮवारा ǓनǑद[çट कȧ जानी चाǑहए। सͩक[ ट Ħेकर अÛय सभी आवæयक िèवͬचगं कायɟ को करने मɅ स¢म होना 
चाǑहए, जैस ेͩक कैपेͧ सǑटव करंट िèवͬचगं, लोड करंट िèवͬचगं और आउट-ऑफ-èटेप िèवͬचगं। सͩक[ ट Ħेकर 
को ͬĒड मɅ कहȣं और लगे उपकरणɉ को नुकसान पहँुचाने वाले ¢ͨणक ओवर-वोãटेज उ×पÛन ͩकए ǒबना सभी 
आवæयक कायɟ को पूरा करना चाǑहए। सͩक[ ट Ħेकर कȧ शॉट[ सͩक[ ट ¢मता Ĥाͬधकरण ɮवारा अंǓतम Ǿप 
Ǒदए गए अãपकाͧलक और भावी Ěांसͧमशन योजनाओं पर आधाǐरत होगी। 

(4) Ĥभावी Ǿप से अͬथɍग ͩकए गए ͧसèटम के ͧलए अथ[ फॉãट फैÈटर 1.4 स ेअͬधक नहȣं होना चाǑहए। 
(5) सबèटेशन के सहायक उपकरणɉ को ͪवɮयुत ्कȧ आपूǓत[ इस Ĥकार होगी: 
(i) Ĥ×यावतȸ करंट (एसी) आपूǓत[ के ͧलए (नए सबèटेशन पर लागू): 
(a) 220 केवी और उससे ऊपर:दो èवतंğ İोतɉ स ेदो उÍच तनाव (HT) आपूǓत[ कȧ åयवèथा कȧ जाएगी। ये 

दोनɉ İोत इस Ĥकार होने चाǑहए ͩक दोनɉ İोतɉ मɅ एक साथ ͪवɮयुत ्कटौती न हो। इन दो उÍच तनाव 
आपूǓत[यɉ मɅ से एक दसूरे के ͧलए èटɇडबाय के Ǿप मɅ रहेगी। इसके अǓतǐरÈत, उपयुÈत ¢मता वाले डीजल 
जनरेǑटगं (DG) İोत से आपातकालȣन आपूǓत[ भी Ĥदान कȧ जाएगी। 
बशतȶ ͩक अͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन अपनी सहायक आपूǓत[ आवæयकताओं के ͧलए उपयुÈत ¢मता का 
दसूरा डीजल उ×पादन (डीजी) İोत èथाͪपत कर सकता है। 

(b) 66 केवी और 220 केवी से नीचे: इसमɅ एक एचटȣ आपूǓत[ और एक डीजल जनरेǑटगं İोत होगा। 
(c) 33 केवी और 66 केवी से नीचे:  एक हȣ एचटȣ आपूǓत[ होगी। 
 

(ii) Ĥ×य¢ करंट (डीसी) आपूǓत[ के ͧलए (नए उप-èटेशनɉ पर लागू):  
132 केवी और उसस ेअͬधक के पारेषण Ĥणालȣ के उप-èटेशन और सभी उ×पादन èटेशनɉ के उप-èटेशन: 
इसमɅ बैटरȣ के दो सेट हɉगे, िजनमɅ से Ĥ×येक के साथ उसका अपना चाज[र होगा। 
132 केवी से नीचे के सबèटेशनɉ के ͧलए: बैटरȣ और चाज[र का एक हȣ सेट होगा। 

अÚयाय – IX 
ͧमͬĮत 

220. Ǔनरसन एवं बचत: 
(1)   कɅ ġȣय ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण (ͬĒड से कनेिÈटͪवटȣ के ͧलए तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयम, 2007, जो लागू 

हɇ, एतɮɮवारा रɮद ͩकए जाते हɇ। 
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(2)   ऐसे Ǔनरसन के बावजूद, रɮद ͪवǓनयमɉ के तहत ͩकया गया या ͩकया जाने का आशǓयत कोई भी काय[ 

इन ͪवǓनयमɉ के Ĥासंͬगक Ĥावधानɉ के तहत ͩकया गया या ͩकया जाने का आशǓयत माना जाएगा। 

221. कǑठनाई दरू करने कȧ शिÈत 
यǑद इन ͪवǓनयमɉ के Ĥावधानɉ को लागू करने मɅ कोई कǑठनाई उ×पÛन होती है, तो Ĥाͬधकरण èवयं 

या ͩकसी संèथा ɮवारा उसके सम¢ ͩकए गए आवेदन पर, िÝलकर के Ĥावधानɉ या Ĥाͬधकरण ɮवारा 

ǓनǑद[çट अÛय ͪवǓनयमɉ के Ĥावधानɉ के साथ असंगत न होने वाले ऐसे Ĥावधान आदेश ɮवारा बना 

सकता है, जो इन ͪवǓनयमɉ के उɮदेæयɉ को लाग ूकरने मɅ आने वालȣ कǑठनाई को दरू करने के ͧलए 

आवæयक Ĥतीत हɉ। 

222. ͧशͬथल करने कȧ शिÈत: 
(1) Ĥाͬधकरण, आदेश ɮवारा और ͧलͨखत Ǿप मɅ दज[ ͩकए जाने वाले कारणɉ के आधार पर, Ĥाͬधकरण 

को सɋपे गए मामलɉ के संबंध मɅ इन ͪवǓनयमɉ के ͩकसी भी Ĥावधान मɅ मामले-दर-मामले के आधार 

पर छूट दे सकता है। 

(2) Ĥाͬधकरण िÝलकर कȧ धारा 70 कȧ उपधारा (9) के तहत ͩकसी भी मामले स े Ǔनपट सकता है या 

ͩकसी भी शिÈत का Ĥयोग कर सकता है िजसके ͧलए कोई ͪवǓनयम नहȣं बनाए गए हɇ, और Ĥाͬधकरण 

िÝलकर के Ĥावधानɉ के अनुसार ऐसे मामलɉ, शिÈतयɉ और कायɟ से Ǔनपट सकता है। 

223. Ǔनयमɉ का Ĥवत[न: 
(1) संबंͬधत पारेषण उपयोͬगता और ͪवतरण लाइसɅसधारȣ ͩकसी भी आवेदक को कनेिÈटͪवटȣ Ĥदान करने 

से पहले इन ͪवǓनयमɉ का अनुपालन सुǓनिæचत करɅगे और साथ हȣ संबंͬधत लोड ͫडèपैच सɅटर को 

ǐरपोट[ भी Ĥèतुत करɅगे। 

(2) ¢ेğीय लोड ͫडèपैच सɅटर और राÏय लोड ͫडèपैच सɅटर ͬĒड कȧ घटना/बाधा/घटना के 7 Ǒदनɉ के 

भीतर वाèतͪवक समय संचालन के दौरान ͩकसी भी उपयोगकता[ ɮवारा इन ͪवǓनयमɉ के गैर-अनुपालन 

कȧ िèथǓत कȧ ǐरपोट[ कɅ ġȣय ͪवɮयुत Ĥाͬधकरण को दɅगे। 

(3) उपयोगकता[ को ͬĒड कȧ घटना/बाधा/घटना के 3 Ǒदनɉ के भीतर इन ͪवǓनयमɉ के अनुपालन न करने 

के कारणɉ सǑहत ͪवèततृ ǐरपोट[ और अनुपालन न करने कȧ िèथǓत से Ǔनपटने के ͧलए Ǔनयोिजत 

सुधारा×मक उपायɉ को संबंͬधत एलडीसी को Ĥèतुत करना होगा। 

(4) Ĥाͬधकरण ͩकसी उपयोगकता[ या अनुरोधकता[ ɮवारा इन ͪवǓनयमɉ के अनुपालन न करने के मामल े

का सं£ान ले सकता है और इस संबंध मɅ नाͧमत ͩकसी अͬधकारȣ या एजɅसी को जांच करने और 

Ĥाͬधकरण को ǐरपोट[ Ĥèतुत करने का Ǔनदȶश दे सकता है। Ĥाͬधकरण उͬचत पारेषण उपयोͬगता को 

इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑहत ͩकसी भी Ĥावधान का अनुपालन न करने पर उपयोगकता[ को ͬĒड से तब 

तक ͫडèकनेÈट करने का Ǔनदȶश दे सकता है जब तक ͩक उपयोगकता[ इन ͪवǓनयमɉ का अनुपालन 

नहȣं कर लेता। 

(5) इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑहत Ĥावधानɉ या इन ͪवǓनयमɉ के अनुǾप ͩकसी भी आदेश, Ǔनदȶशɉ का अनुपालन 

न करने पर िÝलकर कȧ धारा 146 के अनुसार कार[वाई कȧ जाएगी। 
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अनुसूͬचयɉ 

अनुसूची I 
1.  फैͧसͧलटȣ मɅ मशीनɉ के ͫडजाइन के ͧलए ͪवचार ͩकए जाने वाल ेअͬधकतम और Ûयूनतम संभाͪवत पǐरवेश 

तापमान का आकलन करने के ͧलए Ǔनàनͧलͨखत ĤͩĐया का पालन ͩकया जाना है: 
(1) भारत मौसम ͪव£ान ͪवभाग (आईएमडी), पुण े (पØृवी ͪव£ान मğंालय, भारत सरकार) कȧ वेबसाइट से 

Ĥासंͬगक तापमान डेटा ĤाÜत करɅ। आईएमडी पूरे भारत के ͧलए माͧसक तापमान से संबंͬधत डेटाबेस रखता 
है और जनरेǑटगं èटेशन के Ǔनकटतम आईएमडी मापन कɅ ġ ɮवारा दज[ ͩकए गए चरम तापमान (ͩकसी माह 
का उÍचतम अͬधकतम और Ûयूनतम तापमान) को नोट ͩकया जाना चाǑहए। आईएमडी डेटा उपलÞध न होने 
कȧ िèथǓत मɅ, आवेदक ͩकसी ĤǓतिçठत मौसम सेवा Ĥदाता या आस-पास के नवीकरणीय ऊजा[ पǐरयोजना 
के ͩकसी मौसम कɅ ġ स ेतापमान डेटा ĤाÜत कर सकता है। तापमान डेटा का İोत और मौसम कɅ ġ का èथान 
आवेदक ɮवारा संबंͬधत पारेषण उपयोͬगता और एलडीसी को Ĥèतुत ͩकए जान ेवाल ेआवदेन मɅ दशा[या जाना 
चाǑहए। 

(2) ͩकसी ͪवशेष आईएमडी èटेशन के ͧलए अͬधकतम तापमान Ǔनàन ͧलकं का उपयोग करके पाया जा सकता 
है: 
https://cdsp.imdpune.gov.in/home_lab_2.php#extremes 

(3) ऊपर Ǒदए गए ͧलकं मɅ ͩकसी ͪवशेष महȣन ेका अͬधकतम और Ûयूनतम तापमान (अब तक दज[ ͩकया गया 
उÍचतम और Ǔनàनतम तापमान) Ǒदया गया है। 

(4) अनुरोधकता[ वष[ के Ĥ×येक महȣन ेके अͬधकतम और Ûयूनतम तापमानɉ कȧ एक सारणी बनाएगा और उस 
सारणी से 12 महȣनɉ मɅ स ेउÍचतम और Ǔनàनतम तापमान का चयन करेगा। 

(5) उÍचतर चरम सीमा के ͧलए, उपरोÈत ĤͩĐया ɮवारा ĤाÜत तापमान मɅ 1℃ का मािज[न जोड़ा जाएगा और 
इस े(Ǔनकटतम उÍच पूणाɍक तक) गोल ͩकया जाएगा और उÍचतर चरम सीमा पर RE जनरेटर के ͫडजाइन 
तापमान के Ǿप मɅ माना जाएगा। 

(6) इसी Ĥकार, Ǔनàनतम चरम सीमा के ͧलए, उपरोÈत ĤͩĐया ɮवारा ĤाÜत तापमान मɅ स े1℃ कȧ सीमा घटा 
दȣ जाएगी और इसे (Ǔनकटतम Ǔनàनतम पूणाɍक तक) पूणाɍͩकत ͩकया जाएगा और Ǔनàनतम चरम सीमा 
पर  फैͧसͧलटȣ के ͫडजाइन तापमान के Ǿप मɅ माना जाएगा। 

(7) अनुरोधकता[ अनुपालन पर ͪवचार करने के ͧलए हलफनामे के तहत ऊपर बताए गए अनुसार संपूण[ मãूयांकन 
ĤͩĐया और डेटा को चरणबɮध तरȣके से Ĥèतुत करेगा। 

2. Ĥाͬधकरण इस अनुसूची के पैरा 1 मɅ दȣ गई ĤͩĐया के अनुसार सभी èथानɉ के पǐरवेश तापमान Ĥकाͧशत 
करेगा। इसे Ĥ×येक ͪवƣीय वष[ के पहल ेसÜताह मɅ सशंोͬधत ͩकया जाएगा ताͩक आईएमडी ɮवारा इस उɮदेæय 
के ͧलए उपलÞध कराए जाने वाले अͬधकतम तापमान आंकड़ɉ के आधार पर ͩकसी भी अɮयतन को दशा[या 
जा सके। 
बशतȶ ͩक जब तक नया डेटा अपडेट नहȣं हो जाता, तब तक  फैͧसͧलटȣ मɅ मशीनɉ के ͫडजाइन के ͧलए 
अनुरोधकता[ ɮवारा सीईए कȧ वेबसाइट पर उपलÞध नवीनतम डेटा का संदभ[ ͧलया जाएगा। 

अनुसूची II 
पीएफआर के ͧलए ĤǓतͩĐया लêय सीमा 
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पैरामीटर ĤǓतͩĐया लêय उपलÞध सǑेटÊंस कȧ Įेͨणयां 

ͧमन अͬधकतम 

समय कȧ ĤǓतͩĐया 0.5 सेकंड 0.20 (डÞãयूटȣजी के ͧलए 
0.5) 

1 

वɮृͬध समय 4.0 सेकंड 2.0 (डÞãयूटȣजी के ͧलए 
4.0) 

20 

Ǔनपटान समय 10 सेकंड 10 30 

अवमंदन अनुपात 0.3 0.2 1.0 

सेटͧलगं बɇड अͬधकतम (पǐरवत[न का 
2.5% या उ×पादन Ĥणालȣ 
कȧ Ǔनरंतर रेǑटगं का 
0.5%) 

1 5 

नोट:- 1) िèथर और अवमंǑदत ĤǓतͩĐया को ĤǓतͩĐया समय पर Ĥाथͧमकता दȣ जाएगी। यानी, यǑद यह Ǒदखाया 
जाता है ͩक लागू पǐरिèथǓतयɉ मɅ िèथर और अवमंǑदत ĤǓतͩĐया को Ĥाथͧमकता दȣ जाएगी।उ×पादन èटेशनऔर दȣ 
गई ͬĒड िजससेउ×पादन èटेशनयǑद यह जुड़ा हुआ है, तो िèथर ĤǓतͩĐया के ͧलए ĤǓतͩĐया समय कȧ आवæयकता 
होती है जो ऊपर दȣ गई टेबल मɅ पǐरभाͪषत ऊपरȣ सीमा के करȣब हो, तो िèथर और मंद ĤǓतͩĐया Ĥदान करने के 
ͧलए इस ेĤाथͧमकता दȣ जाती है। 
2) ग×या×मक ĤǓतͩĐया ͪवशेषताओं को ओपन-लूप आधार पर पǐरभाͪषत ͩकया जाता है, जो Ĥभावी मामला होता है 
जब ͧसèटम कȧ जड़ता आईबीआर रेǑटगं कȧ तुलना मɅ पǐरमाण के Đम मɅ बड़ी होती है। 
3) ĤǓतͩĐया समय तब शǾु होता है जब PoI पर मापी गई लागू आवृͪ ƣ लागू PFR डेडबɇड से बाहर ͪवचͧलत हो 
जाती है। 
4)उ×पादन èटेशनĤाथͧमक ऊजा[ İोत कȧ उपलÞधता के दौरान पीएफआर को बनाए रखने मɅ स¢म होना चाǑहए। 
5) आईईईई 2800 (संशोͬधत Ǿप मɅ) के अनुसार अवमंदन अनुपात संबंधी जानकारȣ देखɅ।
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अनुसूची III 
 
कनेिÈटͪवटȣ ĤͩĐया के ͧलए Ýलोचाट[ 
 
 

 



 

50 
 

चरण ए 
1. अनुरोधकता[ को अंतसɍबंध अÚययन हेतु योजना चरण मɅ हȣ उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता से संपक[  करने का 

अनुरोध करना होगा। यǑद अनुरोधकता[ ͩकसी ͪवतरण Ĥणालȣ से अंतसɍबंध चाहता है, तो ऐसा अनुरोध ͪवतरण 
लाइसɅसधारȣ से ͩकया जाएगा। 

2. अनुरोधकता[ को उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣ ɮवारा Ǔनधा[ǐरत आवæयकताओं के 
अनुसार उपकरण/ फैͧसͧलटȣ का गͨणतीय मॉडल Ĥèतुत करना होगा। 

3. उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣ को अंतसɍबंध अÚययन करना होगा ताͩक PoI, आवæयक 
अंतसɍबंध सुͪवधाएं और अंतसɍबंध को समायोिजत करने के ͧलए मौजूदा ͬĒड मɅ आवæयक संशोधन (यǑद 
कोई हो) Ǔनधा[ǐरत ͩकए जा सकɅ । अÚययन मɅ पारेषण Ĥणालȣ कȧ ¢मता, ¢ͨणक िèथरता, वोãटेज िèथरता, 
हाǓन, वोãटेज ͪवǓनयमन, हामȾǓनÈस, वोãटेज िÝलकर, ͪवɮयुत चुàबकȧय ¢ͨणक पǐरवत[न, मशीन 
ग×या×मकता, फेरोरेजोनɅस, मीटǐरगं आवæयकताएं, सुर¢ा×मक ǐरलेइंग, सबèटेशन Ēाउंͫडगं और फॉãट ɬयूटȣ 
जैसे पहलुओं पर भी ͪवचार ͩकया जा सकता है। 

चरण बी 
4. उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣ, पçृठभूͧ म नेटवक[  डेटा, पçृठभूͧ म हामȾǓनक ͪवǾपण 

èतर, िजसमɅ ĤǓतबाधा बहुभुज शाͧमल हɇ, सǑहत ͬ Ēड जानकारȣ तैयार करेगा और अनुरोधकता[ को कनेिÈटͪवटȣ 
के अǓंतम अनुदान के समय तकनीकȧ कनेÈशन डेटा तैयार करने के ͧलए अनुरोधकता[ को Ĥदान करेगा। 

5. अनुरोधकता[ को संपूण[ तकनीकȧ कनेÈशन डेटा Ĥèतुत करना होगा और यह वचन देना होगा ͩक Ĥèतुत 
ͩकया गया  फैͧसͧलटȣ ͧसमुलेशन मॉडल डेटा सटȣक है और वाèतͪवक  फैͧसͧलटȣ ĤǓतͩĐया का ĤǓतǓनͬध 
है: 
बशतȶ ͩक यǑद चरणबɮध Ǿप से चाल ूकरने कȧ योजना बनाई गई है, तो  फैͧसͧलटȣ कȧ चरण ¢मता के 
ͧलए संपूण[ तकनीकȧ कनेÈशन डेटा हȣ Ĥèतुत ͩकया जाएगा। 

6. अनुरोधकता[ को ͩकसी  फैͧसͧलटȣ मɅ मौजूद Ĥ×येक Ĥकार के इÛवट[र / WTG / SVG / FACTS उपकरणɉ 
के ͧलए Ǔनàनͧलͨखत दèतावेज Ĥèतुत करन ेहɉगे: 
(1) टाइप टेèट ǐरपोट[ 
(2) अनुपालन ͪववरण (एसओसी) 
(3) मापन ǐरपोट[ 

7. अनुरोधकता[ को  फैͧसͧलटȣ ͧसमुलेशन मॉडल मानक ĤाǾपɉ मɅ Ĥèतुत करने हɉगे जो परèपरसंचालनीय हɉ 
और उपयुÈत Ěांसͧमशन यǑूटͧलटȣ और लोड ͫ डèपैच सɅटर ɮवारा उपयोग ͩ कए जान ेवाल ेͧ समुलेशन सॉāटवेयर 
मɅ पǐरवǓत[त ͩकए जा सकɅ । Ĥèतुत ͩकए जाने वाले ͧसमुलेशन मॉडल नीचे Ǒदए गए हɇ: 
(1) िèथर मॉडल 
(2) डायनाͧमक फेजर-डोमेन Ěांिजएंट (पीडीटȣ) मॉडल 
(3) ग×या×मक ͪवɮयुत चंुबकȧय ¢ͨणक (ईएमटȣ) मॉडल 
(4) हामȾǓनक मॉडल - हामȾǓनक अÚययनɉ के ͧलए, संयंğ का आवृͪ ƣ पर Ǔनभ[र नॉट[न समतुãय 

(एफडीएनई) मॉडल Ĥदान ͩकया जाएगा। 
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अनुरोधकता[ यह सǓुनिæचत करेगा ͩक Ĥèतुत मॉडल फाइलɅ अनुपालन स×यापन ǑदशाǓनदȶशɉ मɅ उिãलͨखत 
मॉडल सबͧमशन और संगतता आवæयकताओं का पालन करती हɇ। 

8. अͧसĐंोनस जनरेǑटगं èटेशन के मामले मɅ, अनुरोधकता[ को ͬĒड के साथ भौǓतक अंतसɍबंध से कम से कम 
12 महȣने पहले तकनीकȧ कनेÈशन डेटा Ĥèतुत करना होगा। 

चरण सी 
9. उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या ͪ वतरण लाइसɅसधारȣ Ĥèतुत डेटा और मॉडल साझा ͩ कए जाएंगेउपयुÈतएलडीसी 

और वह समानांतर Ǿप से Ĥèतुत आंकड़ɉ कȧ जांच करɅगे। 
10. संबंͬधत एलडीसी अपनी ǑटÜपͨणया ँअĒेͪषत करेगा।उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣऔर 

यह इन ͪवǓनयमɉ के अनुपालन न होने के संबंध मɅ अपनी ǑटÜपͨणयɉ को अनुरोधकता[ को सूͬ चत करेगा। 
11. उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣतकनीकȧ कनेÈशन संबंधी ͪववरणɉ कȧ सूचना जारȣ कȧ 

जाएगी और आईएसटȣएस ͬĒड के साथ भौǓतक अंतसɍबंध èथाͪपत करन े के ͧलए अनुरोधकता[ के साथ 
कनेिÈटͪवटȣ समझौता पर हèता¢र ͩकए जाएंगे। 

12. कनेÈशन समझौते मɅ उस कनेÈशन पर लाग ूहोने वालȣ सामाÛय और ͪवͧशçट तकनीकȧ शतɏ शाͧमल हɉगी। 
13. अनुरोधकता[ के ͧ सèटम का ͬĒड से Ĥ×येक कनेÈशन अनुरोधकता[ और ͬĒड के बीच एक कनेिÈटͪवटȣ समझौते 

ɮवारा कवर ͩकया जाएगा। 
(1) अंतरराÏयीय पारेषण Ĥणालȣ या अंतरराÏयीय पारेषण Ĥणालȣ से कनÈेशन के मामले मɅ उपयुÈत पारेषण 

उपयोͬगता; 
(2) ͪवतरण लाइसɅसधारȣ के ͧसèटम से अंतसɍबंध कȧ िèथǓत मɅ ͪवतरण लाइसɅसधारȣ; और 
(3) Ěांसͧमशन लाइसɅसधारȣ और उपयुÈत Ěांसͧमशन यूǑटͧलटȣ, Ěांसͧमशन लाइसɅसधारȣ के साथ अंतसɍबंध कȧ 

िèथǓत मɅ (ǒğप¢ीय समझौता)। 
चरण डी 

14. आवेदक को Ĥथम समय ऊजा[करण (एफटȣई) के ͧलए इस वचन के साथ आवेदन करना होगा ͩक Ĥèतुत  
फैͧसͧलटȣ ͧसमुलेशन मॉडल डेटा सटȣक है और उपयुÈत Ĥाͬधकरण ɮवारा अनुमोǑदत कनेÈशन के संबंध मɅ 
कोई ͧभÛनता नहȣं है।पारेषण उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣ. 

चरण ई 
15. संबंͬधत एलडीसी आवेदन कȧ जांच करेगा और यǑद अनुमोǑदत संयंğ नेटवक[  टोपोलॉजी या ͧसमुलेशन मॉडल 

मɅ कोई पǐरवत[न होता है, तोउपयुÈतएलडीसी Ĥèतुत डेटा और मॉडल को उपयुÈत सèंथाओं के साथ साझा 
करेगा।पारेषण उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣ. 

16. उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣऔरउपयुÈतएलडीसी ɮवारा Ĥèतुत आंकड़ɉ कȧ समानांतर 
जांच कȧ जाएगी। 

17. उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता या ͪवतरण लाइसɅसधारȣ जारȣ करेगायǑद इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑहत सभी लागू 
Ĥावधानɉ का अनुपालन ͩकया जाता है, तो कनेÈशन ͪववरण को संशोͬधत ͩकया जाएगा। 

चरण F 
18. उपयुÈत एलडीसी को एफटȣई (पूण[काͧलक कम[चारȣ) Ĥदान करने स ेपहले सीईए (ͬĒड स ेकनेिÈटͪवटȣ के 

ͧलए तकनीकȧ मानक) का अनुपालन सǓुनिæचत करना होगा। 
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चरण जी 
19. संबंͬधत आरएलडीसी/एसएलडीसी से पूव[ अनुमǓत ĤाÜत करने के बाद, अनुरोधकता[ को सीओडी से पहल े

परȣ¢ण और पूण[ लोड परȣ¢ण सǑहत, चालू करने कȧ अवͬध के दौरान ͬĒड के साथ ͪवɮयुत ्का आदान-
Ĥदान करन ेकȧ अनुमǓत दȣ जाएगी। 

20. अनुरोधकता[ को संयंğ ͧसमुलशेन मॉडल के साइट परȣ¢ण स×यापन के ͧलए ͬĒड के साथ भौǓतक अंतसɍबंध 
èथाͪपत करन ेकȧ ĤͩĐया शǾु करनी होगी। 

21. अनुरोधकता[ को अनुपालन स×यापन ǑदशाǓनदȶशɉ के अनुसार उ×पादन èटेशन का परȣ¢ण करना होगा: 
बशतȶ ͩक यǑद ͩकसी उ×पादन èटेशन मɅ मौजूदा ¢मता मɅ नई ¢मता जोड़ी जाती है, तो संपूण[ ¢मता के 
ͧलए एकȧकृत परȣ¢ण ͩकया जाएगा। 

22. अनुरोधकता[ परȣ¢ण पǐरणाम और अंǓतम माÛय ͧसमुलेशन मॉडल को उपयुÈत लोड ͫडèपैच सɅटर को Ĥèतुत 
करेगा। 

23. The उपयुÈतलोड ͫडèपैच सɅटर, साइट परȣ¢ण पǐरणामɉ के आधार पर माÛय ͧसमुलेशन मॉडल कȧ ĤǓतͩĐया 
कȧ जांच करेगा और ͩकसी भी ͪवसंगǓत कȧ िèथǓत मɅ अनुरोधकता[ को अपनी ǑटÜपͨणया ंभेजेगा। 

24. साइट परȣ¢णɉ के आधार पर ͧसमुलेशन मॉडल के स×यापन के बाद, अनुरोधकता[ को Ěायल रन के ͧलए 
सूचना ͧमलने से पहले Ǔनàनͧलͨखत ͪववरण Ĥèतुत करन ेहɉगे: 

ͪववरण इकाइयɉ 
ͪवɮयुत ्उ×पादन èटेशन कȧ èथाͪपत ¢मता मेगावाट 
ͪवɮयुत ्उ×पादन èटेशन कȧ èथाͪपत ¢मता एमवीए 
एमसीआर मेगावाट 
सÉंया x इकाई आकार नहȣं x MW 
ठंडी शǽुआत के ͧलए आवæयक समय ͧमनट 
वाम[ èटाट[ के ͧलए आवæयक समय ͧमनट 
हॉट èटाट[ के ͧलए आवæयक समय ͧमनट 
ठंडी पǐरिèथǓतयɉ मɅ संयुÈत चĐ संचालन के ͧलए आवæयक समय ͧमनट 
गम[ पǐरिèथǓतयɉ मɅ संयुÈत चĐ संचालन के ͧलए आवæयक समय ͧमनट 
¢मता बढ़ाना % ĤǓत ͧमनट 
¢मता को कम करना % ĤǓत ͧमनट 
Ûयूनतम अèवीकृǓत èतर एमसीआर का % 
Ûयूनतम अèवीकृǓत èतर मेगावाट (बस को छोड़कर) 
इÛवट[र लोͫडगं अनुपात (डीसी/एसी ¢मता)  
Èयूसीए का नाम (जहां लागू हो)  
पूण[ जलाशय èतर (एफआरएल) मीटर 
ͫडजाइन Ĥमुख मीटर 
Ûयूनतम Ǔनकासी èतर (एमडीडीएल) मीटर 
ͫडजाइन हेड पर पानी छोड़ा गया एम3 / एमडÞãय ू
इकाई-वार Ǔनͪषɮध ¢ेğ मेगावाट 
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25. परȣ¢ण चलाने कȧ सूचना 
(1) परȣ¢ण चलाने या परȣ¢ण चलाने कȧ पुनरावृͪ ƣ के ͧलए अपने उ×पादन èटेशन या उसकȧ ͩकसी इकाई 

का Ĥèताव करने वाला अनुरोधकता[ संबंͬधत आरएलडीसी और उ×पादन èटेशनɉ के लाभाͬथ[यɉ, िजनमɅ 
मÚयèथ खरȣददार भी शाͧमल हɇ, को कम से कम सात (7) Ǒदन का नोǑटस देगा, जहां भी इनकȧ पहचान 
कȧ गई हो। 
बशतȶ ͩक यǑद असफल परȣ¢ण के अड़तालȣस (48) घंटɉ के भीतर दोबारा परȣ¢ण ͩकया जाना हो, तो नए 
नोǑटस कȧ आवæयकता नहȣं होगी। 

(2) परȣ¢ण के ͧलए अपनी पारेषण Ĥणालȣ या उसके ͩकसी त×व का Ĥèताव करने वाला आवेदक संबंͬधत 
आरएलडीसी, सीटȣय,ू ¢ेğ के ͪवतरण लाइसɅसधाǐरयɉ और अंतसɍबंध Ĥणालȣ के èवामी को कम से कम 
सात Ǒदन का नोǑटस देगा। 

(3) संबंͬधत आरएलडीसी अनुरोͬधत Ǔतͬथ से परȣ¢ण चलाने कȧ अनुमǓत देगा, या Ĥणालȣ संबंधी ͩकसी भी 
बाधा कȧ िèथǓत मɅ, परȣ¢ण चलाने कȧ Ĥèताͪवत Ǔतͬथ स ेसात (7) Ǒदनɉ के भीतर परȣ¢ण शǾु करने 
कȧ अनुमǓत देगा। परȣ¢ण चलाना संबंͬधत आरएलडीसी ɮवारा Ǔनधा[ǐरत और सूͬ चत समय और Ǔतͬथ से 
शǾु होगा। 

चरण एच 
26. जनरेǑटगं यǓूनट का परȣ¢ण संचालन 

(1) तापीय ऊजा[ उ×पादन इकाई का परȣ¢ण Ǔनàनͧलͨखत Ĥावधानɉ के अनुसार ͩकया जाएगा: 
(क) थम[ल जनरेǑटगं यǓूनट को Ǔनधा[ǐरत Ƀधन पर एमसीआर पर लगातार बहƣर (72) घंटे तक चालू रखना 

होगा: 
बशतȶ: 
(i) परȣ¢ण कȧ अवͬध मɅ तदनुसार वɮृͬध के साथ संͯ ¢Üत बाधा या भार मɅ कमी कȧ अनुमǓत होगी; 
(ii) परȣ¢ण अवͬध के दौरान औसत भार, बाधा कȧ अवͬध को छोड़कर, लेͩ कन संबंͬधत ͪवèताǐरत 

अवͬध को शाͧमल करते हुए, एमसीआर से कम नहȣं होना चाǑहए, इस शत[ के साथ बाधा या आंͧशक 
लोͫडगं कȧ अनुमǓत दȣ जा सकती है; 

(iii) चार (4) घंटे से अͬधक का सचंयी बाधा परȣ¢ण रन को दोहराने के ͧलए कहेगा। 
(ख) यǑद परȣ¢ण के आधार पर कोई तापीय ऊजा[ उ×पादन इकाई एमसीआर के अनुǾप इकाई ¢मता Ĥदͧश[त 

करने मɅ ͪवफल रहती है, तो अनुरोधकता[ के पास उ×पादन इकाई कȧ ¢मता को कम करने या पुनः 
परȣ¢ण करन ेका ͪवकãप होता है। यǑद अनुरोधकता[ इकाई ¢मता को कम करने का Ǔनण[य लेता है, तो 
Ĥाथͧमक ĤǓतͩĐया को पूरा करने के ͧलए ऐसी िèथǓत मɅ कम कȧ गई ¢मता Ĥदͧश[त ¢मता के 95% 
स ेअͬधक नहȣं होगी। 

(2) जल ͪवɮयुत उ×पादन इकाई का परȣ¢ण Ǔनàनͧलͨखत Ĥावधानɉ के अनुसार ͩकया जाएगा: 
(a) एमसीआर मɅ जल ͪवɮयुत उ×पादन इकाई बारह (12) घंटे तक Ǔनरंतर पǐरचालन मɅ रहेगी: 

बशतȶ: 
(i) परȣ¢ण कȧ अवͬध मɅ तदनुसार वɮृͬध के साथ संͯ ¢Üत बाधा या भार मɅ कमी कȧ अनुमǓत होगी; 
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(ii) परȣ¢ण अवͬध के दौरान औसत भार, बाधा कȧ अवͬध को छोड़कर लेͩ कन, संबंͬधत ͪवèताǐरत 
अवͬध सǑहत, एमसीआर से कम नहȣं होना चाǑहए, इस शत[ के साथ बाधा या आंͧशक लोͫडगं कȧ 
अनुमǓत दȣ जा सकती है; 

(iii) चार (4) घंटे स ेअͬधक का संचयी बाधा परȣ¢ण चलान ेकȧ पुनरावृͪ ƣ कȧ मांग करेगा; (iv) यǑद 
अपया[Üत जलाशय या तालाब èतर या अपया[Üत Ĥवाह के कारण एमसीआर का Ĥदश[न करना संभव 
नहȣं है, तो सीओडी घोͪषत ͩकया जा सकता है, इस शत[ के अधीन ͩक सीओडी के बाद पया[Üत पानी 
उपलÞध होने पर इस ेतुरंत Ĥदͧश[त ͩकया जाएगा। 
बशतȶ ͩक यǑद ऐसा उ×पादन èटेशन पया[Üत पानी उपलÞध होने पर एमसीआर Ĥदͧश[त करन ेमɅ 
स¢म नहȣं है, तो अनुरोधकता[ इस खंड के उप-खंड (बी) के अनुसार ¢मता को कम करेगा, और 
ऐसी कमी सीओडी से Ĥभावी होगी। 

(b) यǑद परȣ¢ण के आधार पर कोई जल ͪवɮयुत उ×पादन इकाई एमसीआर के अनुǾप इकाई ¢मता Ĥदͧश[त 
करने मɅ ͪवफल रहती है, तो अनुरोधकता[ के पास ¢मता को कम करने या पुनः परȣ¢ण करन ेका ͪवकãप 
होगा। यǑद अनुरोधकता[ इकाई ¢मता को कम करने का Ǔनण[य लेता है, तो ऐस ेमामलɉ मɅ कम कȧ गई 
¢मता Ĥाथͧमक ĤǓतͩĐया के ͧलए Ĥदͧश[त ¢मता के 90% से अͬधक नहȣं होगी। 

(3) पवन/सौर/ईएसएस/हाइǒĦड जनरेǑटगं èटेशन का परȣ¢ण संचालन  
(a) सौर इÛवट[र यǓूनटɉ का परȣ¢ण Ûयूनतम 50 मेगावाट कȧ कुल ¢मता के ͧलए ͩकया जाएगा: 

बशतȶ ͩक 50 मेगावाट से अͬधक ¢मता वालȣ पǐरयोजना के मामल ेमɅ, शेष ¢मता के ͧलए परȣ¢ण 
अͬधकतम चार चरणɉ मɅ ͩकया जाएगा, िजसमɅ Ûयूनतम ¢मता 5 मेगावाट होगी: 
इसके अलावा, 50 मेगावाट से कम ¢मता वालȣ सौर इनवट[र इकाइयɉ के ͧलए परȣ¢ण चलाने कȧ 
अनुमǓत उस ¢मता के ͧलए दȣ जाएगी िजसके ͧलए संबंͬधत इकाई को कनेिÈटͪवटȣ Ĥदान कȧ गई है। 

(b) इस खंड के उपखंड (क) के अंतग[त आन ेवालȣ सौर इÛवट[र इकाई(यɉ) के सफल परȣ¢ण संचालन का 
अथ[ है ͩक आवæयक मीटǐरगं Ĥणालȣ, पावर Üलाटं Ǔनयंğक, टेलȣमĚेȣ और सुर¢ा Ĥणालȣ के चालू रहन े
के दौरान सूयȾदय स ेसूया[èत तक संचयी Ǿप स ेकम से कम चार (4) घंटे तक ͪवɮयुत ्और संचार 
ͧसÊनल का Ĥवाह होना। अनुरोधकता[ परȣ¢ण संचालन के दौरान इकाई(यɉ) के आउटपुट को ǐरकॉड[ करेगा 
और Ǒदन के दौरान साइट पर दज[ ͩकए गए तापमान और सौर ͪवͩकरण तथा Üलांट ͫडज़ाइन मापदंडɉ के 
साथ इसके Ĥदश[न कȧ पुिçट करेगा। 
बशतȶ: 
(i) यǑद Ǒदन के सौर ͪवͩकरण के अनुǾप Ĥदश[न èतर स ेनीचे का आउटपुट ĤाÜत होता है, तो परȣ¢ण 

को दोहराना आवæयक होगा; 
(ii) यǑद अपया[Üत सौर ͪवͩकरण के कारण संयंğ कȧ रेटेड ¢मता को Ĥदͧश[त करना संभव नहȣं है, तो 

सीओडी घोͪषत ͩकया जा सकता है, इस शत[ के अधीन ͩक सीओडी कȧ Ǔतͬथ स ेएक वष[ के भीतर, 
पया[Üत सौर ͪवͩकरण उपलÞध होने पर इस ेतुरंत Ĥदͧश[त ͩकया जाना चाǑहए। 
बशतȶ ͩक यǑद ऐसा उ×पादन èटेशन सी.ओ.डी. के बाद पया[Üत सौर ͪवͩकरण उपलÞध होने पर रेटेड 
¢मता Ĥदͧश[त करने मɅ स¢म नहȣं है, तो अनुरोधकता[ इस अनुसूची के पैरा 26 के खंड (3) के 
उप-खंड (एच) के अनुसार ¢मता को कम करेगा। 
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(c) कम से कम 50 मेगावाट कȧ कुल ¢मता वाले पवन टरबाइनɉ का परȣ¢ण ͩकया जाएगा: 
बशतȶ ͩक 50 मेगावाट से अͬधक ¢मता वालȣ पǐरयोजना के मामल ेमɅ, 50 मेगावाट से अͬधक ¢मता वाल े
पवन टरबाइनɉ के ͧलए परȣ¢ण रन कम से कम 5 मेगावाट के बैच आकार मɅ ͩकया जाएगा: 
इसके अलावा, जीएनए ͪवǓनयमɉ के ͪवǓनयम 4.1 के खंड (ई) के अंतग[त आन ेवालȣ सèंथाओ ंके ͧलए 50 
मेगावाट स ेकम ¢मता वाल ेपवन टरबाइनɉ के ͧलए परȣ¢ण चलाने कȧ अनुमǓत उस ¢मता के ͧलए दȣ 
जाएगी िजसके ͧलए ऐसी सèंथा को कनेिÈटͪवटȣ Ĥदान कȧ गई है। 
(d) इस खंड के उपखंड (ग) के अंतग[त आने वाल ेपवन टरबाइन(ओं) के सफल परȣ¢ण संचालन का अथ[ है, 

आवæयक मीटǐरगं Ĥणालȣ, पावर Üलांट Ǔनयंğक, टेलȣमĚेȣ और सुर¢ा Ĥणालȣ के चालू रहन ेके दौरान, 
पवन उपलÞधता कȧ अवͬध मɅ एक हȣ Ǒदन मɅ संचयी आधार पर कम से कम चार (4) घंटे कȧ अवͬध 
के ͧलए ͪवɮयुत Ĥवाह और संचार संकेत का Ĥवाह। अनुरोधकता[ परȣ¢ण संचालन के दौरान इकाई(यɉ) 
के आउटपुट को ǐरकॉड[ करेगा और Ǒदन के दौरान साइट(यɉ) पर दज[ कȧ गई पवन गǓत और संयंğ 
ͫडजाइन मापदंडɉ के साथ इसके Ĥदश[न कȧ पुिçट करेगा। 

बशतȶ - 
(i) यǑद उस Ǒदन कȧ हवा कȧ गǓत के अनुǾप Ĥदश[न èतर स ेनीचे का आउटपुट ĤाÜत होता है, तो परȣ¢ण 

को दोहराना आवæयक होगा; 
(ii) यǑद अपया[Üत पवन वेग के कारण संयंğ कȧ रेटेड ¢मता का Ĥदश[न करना संभव न हो, तो सीओडी 

घोͪषत ͩकया जा सकता है, बशतȶ ͩक सीओडी कȧ Ǔतͬथ स ेएक वष[ के भीतर पया[Üत पवन वेग उपलÞध 
होने पर तुरंत इसका Ĥदश[न ͩकया जाए: बशतȶ ͩक यǑद ऐसा उ×पादन èटेशन सीओडी के बाद पया[Üत 
पवन वेग उपलÞध होने पर रेटेड ¢मता का Ĥदश[न करन ेमɅ स¢म न हो, तो अनुरोधकता[ इस अनुसूची 
के पैरा 26 के खंड (3) के उपखंड (h) के अनुसार ¢मता को कम करेगा। 

(e) एक èटɇडअलोन ऊजा[ भंडारण Ĥणालȣ (ईएसएस) के सफल परȣ¢ण रन का अथ[ है ͫडजाइन ¢मताओ ंके 
अनुसार ऊजा[ को चाज[ करने और ͫडèचाज[ करने का एक (1) चĐ, िजसमɅ आवæयक मीटǐरगं, टेलȣमĚेȣ 
और सुर¢ा Ĥणालȣ सेवा मɅ हो। 

(f) पंप èटोरेज Üलांट के सफल परȣ¢ण संचालन का अथ[ है ͫडजाइन ¢मताओ ंके अनुसार रेटेड जल Ǔनकासी 
èतर तक टबȾ-जनरेटर और पंͪपगं मोटर मोड का एक (1) चĐ, िजसमɅ आवæयक मीटǐरगं, टेलȣमĚेȣ और 
सुर¢ा Ĥणालȣ सेवा मɅ हो: 
बशतȶ ͩक यǑद जलाशय मɅ अपया[Üत जल èतर के कारण Ǔनधा[ǐरत जल Ǔनकासी èतर तक ͫडजाइन 
¢मताओ ंको Ĥदͧश[त करना सभंव न हो, तो उपलÞध जल Ǔनकासी èतर पर ¢मताओ ंको Ĥदͧश[त करन े
के बाद सीओडी कȧ घोषणा कȧ जा सकती है, इस शत[ के अधीन ͩक सीओडी के बाद पया[Üत जलाशय 
èतर उपलÞध होने पर Ǔनधा[ǐरत जल Ǔनकासी èतर तक ͫडजाइन ¢मताओ ंको तुरंत Ĥदͧश[त ͩकया 
जाएगा। 
इसके अलावा, यǑद पया[Üत जल उपलÞध होने पर भी ऐसा उ×पादन èटेशन अपनी ͫडज़ाइन ¢मताओ ंको 
Ĥदͧश[त करने मɅ स¢म नहȣं होता है, तो अनुरोधकता[ के पास पुनः परȣ¢ण चलाने या ¢मता को कम 
करने का ͪवकãप होगा। यǑद अनुरोधकता[ इस अनुसूची के अनुÍछेद 22 के खंड (2) के उपखंड (ख) के 
अनुसार इकाई ¢मता को कम करने का Ǔनण[य लेता है, तो यह कमी उ×पादन Ǔतͬथ से Ĥभावी होगी। 
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(g) हाइǒĦड ͧसèटम के सफल परȣ¢ण का अथ[ है इन ͪवǓनयमɉ के लागू Ĥावधानɉ के अनुसार हाइǒĦड ͧसèटम 
के Ĥ×येक åयिÈतगत İोत का सफल परȣ¢ण। 

(h) यǑद परȣ¢ण के आधार पर सौर/पवन/भंडारण/हाइǒĦड ऊजा[ उ×पादन èटेशन अपनी Ǔनधा[ǐरत ¢मता को 
Ĥदͧश[त करने मɅ ͪवफल रहता है, तो आवेदक के पास या तो दोबारा परȣ¢ण करने या Ûयूनतम 50 
मेगावाट या 5 मेगावाट कȧ कुल Ǔनधा[ǐरत ¢मता के अधीन ¢मता को कम करने का ͪवकãप होगा। 

(i) इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑहत Ĥावधानɉ के बावजूद, जहा ंͪवɮयुत Đय समझौता ͩकसी ͪवͧशçट ¢मता के ͧलए 
Ǔनधा[ǐरत है िजस ेसीओडी घोͪषत ͩकया जा सकता है, ऐसे ͪवɮयुत Đय समझौते के अनुसार उस ¢मता 
के ͧलए परȣ¢ण चलाने कȧ अनुमǓत दȣ जाएगी। 

27. Ěांसͧमशन ͧसèटम, एचवीडीसी ͧसèटम और एफएसीटȣएस का Ěायल रन 
(1) ͩकसी पारेषण Ĥणालȣ या उसके ͩकसी त×व के परȣ¢ण सचंालन का अथ[ है, ͬĒड के साथ अंतसɍबंध के 

माÚयम से, Ĥेषक छोर स ेĤाÜतकता[ छोर तक ͪवɮयुत ्और संचार संकेत के Ǔनरंतर चौबीस (24) घंटे के 
Ĥवाह के ͧलए, और आवæयक मीटǐरगं Ĥणालȣ, टेलȣमĚेȣ और सुर¢ा Ĥणालȣ के साथ, पारेषण Ĥणालȣ या 
उसके त×व को उसके नाममाğ Ĥणालȣ वोãटेज पर सफलतापवू[क सͩĐय करना। 
बशतȶ ͩक असाधारण पǐरिèथǓतयɉ मɅ और Ĥाͬधकरण कȧ पूव[ èवीकृǓत से, एक Ěांसͧमशन त×व को कम 
नाममाğ ͧसèटम वोãटेज èतर पर सͩĐय ͩकया जा सकता है: 
इसके अलावा, उपयुÈत एलडीसी उस िèथǓत मɅ चोरȣ-रोधी चािजɍग कȧ अनुमǓत दे सकता है जहां Ěांसͧमशन 
लाइन मɅ कोई ͪवɮयुत ्नहȣं बह रहȣ हो। 

28. बãक कंÏयूमर का परȣ¢ण 
(1) बãक कंÏयूमर  फैͧसͧलटȣ का परȣ¢ण Ûयूनतम 50 मेगावाट कȧ कुल ¢मता के ͧलए ͩकया जाएगा: 

बशतȶ ͩक 50 मेगावाट से अͬधक ¢मता वालȣ पǐरयोजना के मामल ेमɅ, शेष ¢मता के ͧलए परȣ¢ण 
अͬधकतम चार चरणɉ मɅ ͩकया जाएगा, िजसमɅ Ûयूनतम ¢मता 5 मेगावाट होगी: 
इसके अलावा, 50 मेगावाट से कम कȧ कुल ¢मता वालȣ बãक कंÏयूमर इकाई के ͧलए परȣ¢ण चलाने 
कȧ अनुमǓत उस ¢मता के ͧलए दȣ जाएगी िजसके ͧलए ऐसी इकाई को कनेिÈटͪवटȣ Ĥदान कȧ गई है। 

(2) इस खंड के उपखंड (क) के अंतग[त आने वालȣ बãक कंÏयूमर  फैͧसͧलटȣ के सफल परȣ¢ण संचालन का 
अथ[ है ͩक आवæयक मीटǐरगं Ĥणालȣ, बãक कंÏयूमर ͪवɮयुत ्Ǔनयंğक, टेलȣमĚेȣ और सरु¢ा Ĥणालȣ के 
चालू रहने के साथ एक हȣ Ǒदन मɅ संचयी आधार पर कम से कम चार (4) घंटे तक ͪवɮयुत ्और संचार 
संकेत का Ĥवाह होना चाǑहए। अनुरोधकता[ परȣ¢ण संचालन के दौरान इकाई (इकाइयɉ) के आउटपुट को 
ǐरकॉड[ करेगा और Ǒदन के दौरान साइट पर दज[ ͩकए गए तापमान और सौर ͪवͩकरण तथा बãक कंÏयूमर 
ͫडजाइन मापदंडɉ के साथ इसके Ĥदश[न कȧ पुिçट करेगा। 
बशतȶ ͩक यǑद पǐरणाम Ǔनधा[ǐरत Ĥदश[न èतर स ेनीचे आता है, तो परȣ¢ण को दोहराना आवæयक होगा। 

29. वाͨणिÏयक संचालन कȧ घोषणा से पहले आवæयक दèतावेज और परȣ¢ण 
(1) Ǔनàनͧलͨखत खंडɉ मɅ ǓनǑद[çट परȣ¢ण, अनुरोधकता[ ɮवारा एनएलडीसी और संबंͬधत आरएलडीसी के 

समÛवय से Ǔनधा[ǐरत और संपÛन ͩकए जाएंगे, और सफल परȣ¢ण संचालन का Ĥमाण पğ अनुरोधकता[ 
को जारȣ करने स ेपहले ǓनǑद[çट Ĥासंͬगक ǐरपोट[ और अÛय दèतावेज एनएलडीसी और संबंͬधत आरएलडीसी 
को Ĥèतुत ͩकए जाएंगे। 
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(2) 200 मेगावाट से अͬधक ¢मता वाले सभी तापीय ऊजा[ उ×पादन èटेशनɉ और 25 मेगावाट से अͬधक 
¢मता वाल ेजल ͪवɮयुत उ×पादन èटेशनɉ को सीईए ͪवǓनयमन (ͪवǓनयमɉ) के अनुसार अपने ͧसèटम के 
Ǔनयंğण और टेलȣमीटǐरगं सुͪ वधाओं को èवचाͧलत उ×पादन Ǔनयंğण मɅ एकȧकृत करके उपयुÈत लोड 
ͫडèपैच सɅटर स ेसंयंğ के èवचाͧलत संचालन को स¢म करने कȧ पुिçट करने वाले दèतावेज Ĥèतुत करने 
हɉगे। 

(3) तापीय (कोयला/ͧलÊनाइट) ऊजा[ उ×पादन èटेशनɉ के ͧलए आवæयक दèतावेज और परȣ¢ण: 
(4) अनुरोधकता[ इस अनुसूची के पैरा 31 के खंड (1) के अनुसार सीईए (ͬĒड से कनेिÈटͪवटȣ के ͧलए 

तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयमɉ के अनुपालन कȧ पुिçट करन ेवाला Ĥमाण पğ Ĥèतुत करेगा। 
(a) अनुरोधकता[ को Ǔनàनͧलͨखत ओईएम दèतावेज़ Ĥèतुत करने हɉगे, अथा[त ्

(i) बॉयलर और टरबाइन के ͧलए èटाट[अप वĐ, िजसमɅ ठंडी, गम[ और अ×यͬधक गम[ िèथǓतयɉ मɅ 
यǓूनट के शǾु होने का समय शाͧमल है। 

(ii) जनरेटर का ¢मता वĐ, 
(iii) बॉयलर और टरबाइन कȧ ͫडजाइन रɇप दर। 

(b) Ǔनàनͧलͨखत परȣ¢ण ͩकए जाएंगे: 
(i) Ǔनमा[ण के ͧलए सीईए तकनीकȧ मानकɉ के अनुसार एमसीआर के पचपन (55) ĤǓतशत के भार 

पर चार (4) घंटे कȧ Ǔनरंतर अवͬध के ͧलए संचालन। 
(ii) एमसीआर के पचपन (55) ĤǓतशत स ेएमसीआर तक रɇप-अप, ĤǓत ͧमनट एमसीआर के कम स े

कम एक (1) ĤǓतशत कȧ रɇप दर पर, एक चरण या दो चरणɉ मɅ (दो चरणɉ के बीच 30 ͧमनट 
कȧ िèथरȣकरण अवͬध के साथ), और एक (1) घंटे के ͧलए एमसीआर पर Ǔनरंतर संचालन। 

(iii) सीईए (ͪवɮयुत संयंğɉ और ͪवɮयुत लाइनɉ के Ǔनमा[ण के ͧलए तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयमɉ के 
अनुसार वाãव को पूरȣ तरह से खुला रखकर ओवरलोड ¢मता का Ĥदश[न करɅ और उस èतर पर 
कम से कम पांच (5) ͧमनट तक Ǔनरंतर संचालन करɅ। 

(iv) एमसीआर स ेएमसीआर के पचपन (55) ĤǓतशत तक रɇप-डाउन, ĤǓत ͧमनट एमसीआर के कम 
स ेकम एक (1) ĤǓतशत कȧ रɇप दर पर, एक या दो चरणɉ मɅ (दो चरणɉ के बीच 30 ͧमनट कȧ 
िèथरȣकरण अवͬध के साथ)। 

(v) 55%, 60%, 75% और 100% लोड पर ± 0.1 Hz के èटेप पǐरवत[न के साथ एक आवृͪ ƣ 
परȣ¢ण ͧसÊनल इंजÈेट करके Ĥाथͧमक ĤǓतͩĐया ĤाÜत कȧ गई। 

(vi) ओईएम ɮवारा Ĥदान ͩकए गए जनरेटर ¢मता वĐ के अनुसार ǐरएिÈटव पावर ¢मता, िजसमɅ 
ओवर-एÈसाइटेशन और अंडर-एÈसाइटेशन ͧलͧमटर सǑेटÊंस और Ĥचͧलत ͬĒड िèथǓत को Úयान 
मɅ रखा गया है। 

(5) जल ͪवɮयुत उ×पादन èटेशनɉ, िजनमɅ पंप èटोरेज जल ͪवɮयुत उ×पादन èटेशन भी शाͧमल हɇ, के ͧलए 
आवæयक दèतावेज और परȣ¢ण: 

(a) अनुरोधकता[ इस अनुसूची के पैरा 31 के खंड (2) के अनुसार सीईए (ͬĒड से कनेिÈटͪवटȣ के ͧलए 
तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयमɉ के अनुपालन कȧ पुिçट करन ेवाला Ĥमाण पğ Ĥèतुत करेगा। 
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(a) अनुरोधकता[ को टरबाइन ͪवशेषता वĐ के ͧलए OEM दèतावेज़ Ĥèतुत करने हɉगे िजनमɅ पǐरचालन ¢ेğ 
और Ǔनͪषɮध ¢ेğ दशा[ए गए हɉ। उ×पादन इकाई कȧ पǐरचालन लचीलता Ĥदͧश[त करने के ͧलए, इसे 
Ǔनͪषɮध ¢ेğ के नीचे और ऊपर दोनɉ जगह संचाͧलत ͩकया जाना चाǑहए। 

(b) पानी कȧ उपलÞधता और दबाव को Úयान मɅ रखते हुए Ǔनàनͧलͨखत परȣ¢ण ͩकए जाएंगे: 
(i) पǐरचालन ¢ेğ के भीतर ͪवͧभÛन भारɉ के ͧलए ± 0.1 हɪ[ज़ के चरण पǐरवत[न के साथ आवृͪ ƣ 

परȣ¢ण संकेत इंजÈेट करके Ĥाथͧमक ĤǓतͩĐया ĤाÜत कȧ गई। 
(ii) ओवर-एÈसाइटेशन और अंडर-एÈसाइटेशन ͧलͧमटर सǑेटÊंस को Úयान मɅ रखते हुए जनरेटर ¢मता 

वĐ के अनुसार ǐरएिÈटव पावर ¢मता। 
(iii) जहां भी संभव हो, Þलैक èटाट[ ¢मता उपलÞध कराई जाए। 
(iv) जहां भी ͫडजाइन ͩकया गया हो, ͧसĐंोनस कंडɅसर मोड मɅ संचालन। 

(5) गैस टरबाइन आधाǐरत उ×पादन èटेशनɉ के ͧलए आवæयक दèतावेज और परȣ¢ण: 
a) अनुरोधकता[ इस अनुसूची के पैरा 31 के खंड (1) के अनुसार सीईए (ͬĒड से कनेिÈटͪवटȣ के ͧलए 

तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयमɉ के अनुपालन कȧ पुिçट करन ेवाला Ĥमाण पğ Ĥèतुत करेगा। 
b) अनुरोधकता[ को (i) ठंडी, गम[ और बहुत गम[ िèथǓतयɉ मɅ इकाई के Ĥारंभ समय (ii) ͫडज़ाइन रɇप दर 

के ͧलए ओईएम दèतावेज़ Ĥèतुत करन ेहɉगे। 
c) Ǔनàनͧलͨखत परȣ¢ण ͩकए जाएंगे: 

(i) पǐरचालन ¢ेğ के भीतर ͪवͧभÛन भारɉ के ͧलए ± 0.1 हɪ[ज़ के चरण पǐरवत[न के साथ आवृͪ ƣ 
परȣ¢ण संकेत इंजÈेट करके Ĥाथͧमक ĤǓतͩĐया ĤाÜत कȧ गई। 

(ii) ओवर-एÈसाइटेशन और अंडर-एÈसाइटेशन ͧलͧमटर सǑेटÊंस को Úयान मɅ रखते हुए जनरेटर ¢मता 
वĐ के अनुसार ǐरएिÈटव पावर ¢मता। 

(iii) जहां भी संभव हो, 100 मेगावाट ¢मता तक कȧ Þलैक èटाट[ ¢मता। 
(iv) जहां भी ͫडजाइन ͩकया गया हो, ͧसĐंोनस कंडɅसर मोड मɅ संचालन। 

(6) पवन और सौर ऊजा[ ससंाधनɉ पर आधाǐरत ऊजा[ उ×पादन èटेशनɉ के ͧलए आवæयक दèतावेज और 
परȣ¢ण: 
(क) अनुरोधकता[ इस अनुसूची के पैरा 31 के खंड (4) के अनुसार सीईए (ͬĒड स ेकनेिÈटͪवटȣ के ͧलए 

तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयमɉ के अनुपालन कȧ पुिçट करन ेवाला Ĥमाण पğ Ĥèतुत करेगा। 
(ख) सीईए (ͬĒड स ेकनेिÈटͪवटȣ के ͧलए तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयमɉ के अनुसार ǓनǑद[çट Ǔतͬथ के बाद 

चालू कȧ गई इकाइयɉ के ͧलए फॉãट राइड Ġू टेèट (एलवीआरटȣ और एचवीआरटȣ) के ͧलए टाइप 
टेèट ǐरपोट[ Ĥèतुत कȧ जाएगी, िजसमɅ एलवीआरटȣ और एचवीआरटȣ ¢मता अǓनवाय[ है। 

(ग) PoI पर Ǔनàनͧलͨखत परȣ¢ण ͩकए जाएंगे: 
(i) सीईए (ͬĒड स ेकनेिÈटͪवटȣ के ͧलए तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयमɉ के अनुसार मशीनɉ कȧ आवृͪ ƣ 

ĤǓतͩĐया। 
(ii) उपलÞध ͪवͩकरण तीĭता या पवन ऊजा[ के आधार पर OEM रेǑटगं के अनुसार ǐरएिÈटव पावर 

¢मता: 
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बशतȶ ͩक यǑद सीओडी से पहले परȣ¢ण करना संभव न हो, तो अनुरोधकता[ ǓनǑद[çट परȣ¢णɉ के 
ͧलए ऑफ़लाइन ͧसमुलेशन अÚययन Ĥèतुत कर सकता है, बशतȶ ͩक परȣ¢ण सीओडी ĤाÜत होने 
कȧ Ǔतͬथ से एक वष[ कȧ अवͬध के भीतर ͩकए जाएं। 

(7) ऊजा[ भंडारण Ĥणाͧलयɉ के ͧलए आवæयक दèतावेज और परȣ¢ण: 
(क) ईएसएस इस अनुसूची के पैरा 31 के खंड (4) के अनुसार सीईए (ͬĒड से कनेिÈटͪवटȣ के ͧलए 

तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयमɉ के अनुपालन कȧ पुिçट करन ेवाला Ĥमाण पğ Ĥèतुत करेगा। 
(ख) PoI पर Ǔनàनͧलͨखत परȣ¢ण ͩकए जाएंगे: 
(i) ͪवɮयुत उ×पादन ¢मता मेगावाट मɅ और ऊजा[ उ×पादन ¢मता मेगावाट-घंटे मɅ। 
(ii) ईएसएस कȧ आवृͪ ƣ ĤǓतͩĐया। 
(iii) ͫडजाइन के अनुसार रɇͪपगं ¢मता। 

(8) एचवीडीसी Ěांसͧमशन ͧसèटम के ͧलए आवæयक दèतावेज और परȣ¢ण: 
(a) अनुरोधकता[ इस अनुसूची के पैरा 31 के खंड (3) के अनुसार सीईए (ͬĒड स ेकनेिÈटͪवटȣ के ͧलए 

तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयमɉ के अनुपालन कȧ पुिçट करन ेवाला Ĥमाण पğ Ĥèतुत करेगा। 
(b) Ěांसͧमशन लाइसɅसधारȣ को तकनीकȧ ͪववरण Ĥèतुत करने हɉगे, िजनमɅ पǐरचालन ǑदशाǓनदȶश शाͧमल 

हɉगे जैसे ͩक ͪवͧभÛन पǐरचालन भारɉ पर ͩफ़ãटर बɇक कȧ आवæयकताएं और मोनोपोलर/या बाइपोलर 
कॉिÛफ़गरेशन, ǐरएिÈटव पावर कंĚोलर, रन-बैक ͪवशेषताएं, ŉȧÈवɅसी कंĚोलर, कम वोãटेज संचालन 
मोड, सͩक[ ट ͫडज़ाइन पैरामीटर और पावर ऑͧसलेशन डैिàपंग, जैसा लागू हो। 

(c) Ǔनàनͧलͨखत परȣ¢ण ͩकए जाएंगे: 
(i) Ûयूनतम भार पर संचालन। 
(ii) रɇप दर। 
(iii) ͬĒड कȧ िèथǓत के आधार पर ओवरलोड ¢मता। 
(iv) जहां भी संभव हो, वोãटेज सोस[ कÛवट[र (VSC) एचवीडीसी  के मामल ेमɅ Þलैक èटाट[ ¢मता। 
(v) ग×या×मक ǐरएिÈटव पावर समथ[न (वीएससी आधाǐरत एचवीडीसी के मामल ेमɅ) 

(9) बãक कंÏयूमर के ͧलए आवæयक दèतावेज और परȣ¢ण (इन ͪवǓनयमɉ मɅ ǓनǑद[çट परȣ¢णɉ कȧ 
ĤयोÏयता के अनुसार): 

(a) अनुरोधकता[ इस अनुसूची के पैरा 31 के खंड (5) के अनुसार सीईए (ͬĒड से कनेिÈटͪवटȣ के ͧलए 
तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयमɉ के अनुपालन कȧ पुिçट करन ेवाला Ĥमाण पğ Ĥèतुत करेगा। 

(b) सीईए (ͬĒड स ेकनेिÈटͪवटȣ के ͧलए तकनीकȧ मानक) ͪवǓनयमɉ के अनुसार, ǓनǑद[çट Ǔतͬथ के बाद 
चालू कȧ गई इकाइयɉ के ͧलए फॉãट राइड Ġू टेèट (एलवीआरटȣ और एचवीआरटȣ) के ͧलए टाइप टेèट 
ǐरपोट[ Ĥèतुत कȧ जाएगी, िजसमɅ एलवीआरटȣ और एचवीआरटȣ ¢मता अǓनवाय[ है। 

(c) Ǔनàनͧलͨखत परȣ¢ण PoI पर ͩकए जाएंगे: 
(i) उपलÞध ͪवͩकरण तीĭता या पवन ऊजा[ के आधार पर, OEM रेǑटगं के अनुसार ǐरएिÈटव पावर ¢मता: 

बशतȶ ͩक यǑद सीओडी से पहले परȣ¢ण करना संभव न हो, तो अनुरोधकता[ ǓनǑद[çट परȣ¢णɉ के ͧलए 
ऑफ़लाइन ͧसमुलेशन अÚययन Ĥèतुत कर सकता है, बशतȶ ͩक परȣ¢ण सीओडी ĤाÜत होन ेकȧ Ǔतͬथ 
स ेएक वष[ कȧ अवͬध के भीतर ͩकए जाएं। 
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(10) FACTS के ͧलए आवæयक दèतावेज़ और परȣ¢ण 
a. Ěांसͧमशन लाइसɅसधारȣ को तकनीकȧ ͪववरण Ĥèतुत करने हɉगे, िजनमɅ ͧसगंल लाइन डायĒाम, V/I 

ͪवशेषताएँ, कपͧलगं Ěांसफाम[र कȧ रेǑटगं, Ĥ×येक VSC, MSR और MSC शाखा कȧ रेǑटंग, ͪवͧभÛन 
ऑपरेǑटगं मोड, IEEE मानक मॉडल, पावर ऑͧसलेशन डैिàपंग (POD) स¢म और ɪयून ͩकया हुआ 
(यǑद नहȣं, तो इसके कारण) और POD के Ĥदश[न को माÛय करन ेके ͧलए ऑफ़लाइन ͧसमुलेशन-
आधाǐरत अÚययन के पǐरणाम शाͧमल हɉगे। 

b) एफएसीटȣएस कȧ पूण[ ǐरएिÈटव पावर ¢मता को दोनɉ Ǒदशाओं मɅ, अथा[त ्अवशोषण और इंजÈेशन 
मोड मɅ, स×याͪपत करन ेके ͧलए Ǔनàनͧलͨखत परȣ¢ण ͩकए जाएंगे: 

(i) पीओडी Ĥदश[न परȣ¢ण। 
(ii) ग×या×मक Ĥदश[न परȣ¢ण: 

बशतȶ ͩक यǑद सीओडी से पहले परȣ¢णɉ का संचालन संभव न हो, तो Ěांसͧमशन लाइसɅसधारȣ ǓनǑद[çट 
परȣ¢णɉ के ͧलए ऑफ़लाइन ͧसमुलेशन अÚययन Ĥèतुत कर सकता है, बशतȶ ͩक परȣ¢ण सीओडी 
ĤाÜत करन ेकȧ Ǔतͬथ से एक वष[ कȧ अवͬध के भीतर ͩकए जाएं। 

30. सफल परȣ¢ण संचालन का Ĥमाण पğ 
(1) यǑद ͩकसी लाभाथȸ ɮवारा परȣ¢ण के समापन के दो (2) Ǒदनɉ के भीतर संबंͬधत आरएलडीसी को 

ͧलͨखत Ǿप मɅ, सभी संबंͬधतɉ को एक ĤǓत के साथ, परȣ¢ण के संबंध मɅ कोई आपͪƣ उठाई जाती 
है, तो संबंͬधत आरएलडीसी, ऐसी आपͪƣ ĤाÜत होने के पांच (5) Ǒदनɉ के भीतर, संबंͬधत सèंथा और 
लाभाͬथ[यɉ के साथ समÛवय मɅ, यह Ǔनण[य लेगा ͩक परȣ¢ण सफल रहा या परȣ¢ण को दोहराने कȧ 
आवæयकता है। 

(2) सफल परȣ¢ण रन पूरा होने और इन ͪवǓनयमɉ कȧ अनुसूची II के अनुसार दèतावेज़ और परȣ¢ण 
ǐरपोट[ ĤाÜत होने के बाद, संबंͬधत आरएलडीसी संबंͬधत उ×पादन èटेशन, ईएसएस या पारेषण 
लाइसɅसधारȣ को, जैसा भी मामला हो, इस आशय का Ĥमाण पğ जारȣ करेगा, िजसकȧ एक ĤǓत उनके 
संबंͬधत लाभाथȸ(यɉ) और संबंͬधत आरपीसी को तीन Ǒदनɉ के भीतर भेजी जाएगी। 

31. अनुरोधकता[ ɮवारा घोषणा 
(1) तापीय ऊजा[ उ×पादन èटेशन 

(a) अनुरोधकता[ यह Ĥमाͨणत करेगा ͩक: 
(i) उ×पादन èटेशन या उसकȧ इकाई, लागू होने के अनुसार, सीईए ͪ वǓनयमɉ कȧ Ĥासंͬगक आवæयकताओं 

और Ĥावधानɉ को पूरा करती है। 
(ii) मÉुय संयंğ उपकरण और सहायक Ĥणाͧलया,ँ िजनमɅ Ƀधन तेल Ĥणालȣ, कोयला Ĥबंधन संयंğ, 

डीएम संयंğ, पूव[-उपचार संयंğ, अिÊनशमन Ĥणालȣ, राख Ǔनपटान Ĥणालȣ और कोई अÛय साइट-
ͪवͧशçट Ĥणालȣ शाͧमल हɇ, चालू कर दȣ गई हɇ और उ×पादन èटेशन कȧ इकाइयɉ के पूण[ भार 
संचालन मɅ Ǔनरंतर Ǿप से स¢म हɇ। 

(iii) आपातकालȣन आपूǓत[ सǑहत èथायी ͪवɮयुत आपूǓत[ Ĥणालȣ और इकाई के पूण[ लोड संचालन के 
ͧलए सभी आवæयक उपकरण, Ǔनयंğण और सुर¢ा Ĥणालȣ तथा ऑटो लूप को सेवा मɅ डाल Ǒदया 
गया है। 
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(b) इस खंड के उपखंड (क) के तहत आवæयक Ĥमाण पğ आवेदक के सीएमडी या सीईओ या एमडी के 
पद से नीचे के अͬधकृत हèता¢रकता[ ɮवारा हèता¢ǐरत होने चाǑहए और सीओडी कȧ घोषणा स े
पहले संबंͬधत आरएलडीसी और संबंͬधत आरपीसी के सदèय सͬचव को Ĥèतुत ͩकए जाने चाǑहए। 

(2) जल ͪवɮयुत उ×पादन èटेशन 
(a) अनुरोधकता[ यह Ĥमाͨणत करेगा ͩक: 

(i) उ×पादन èटेशन या उसकȧ इकाई, लागू होने के अनुसार, सीईए ͪवǓनयमन (ͪवǓनयमɉ) कȧ आवæयकता 
और संबंͬधत Ĥावधानɉ को पूरा करती है। 

(ii) मÉुय संयंğ उपकरण और सहायक Ĥणाͧलया,ँ िजनमɅ जल Ǔनकासी Ĥणालȣ, Ĥाथͧमक और ɮͪवतीयक 
शीतलन Ĥणालȣ, एलपी और एचपी एयर कंĤेसर और अिÊनशमन Ĥणालȣ शाͧमल हɇ, चालू कर दȣ गई 
हɇ और इकाइयɉ के पूण[ भार संचालन मɅ Ǔनरंतर Ǿप से स¢म हɇ। 

(iii) èथायी ͪवɮयुत आपूǓत[ Ĥणाͧलयɉ को, िजनमɅ आपातकालȣन आपूǓत[ और सभी आवæयक उपकरण 
Ǔनयंğण और सुर¢ा Ĥणाͧलयाँ तथा इकाई के पूण[ भार संचालन के ͧलए èवचाͧलत लूप शाͧमल हɇ, 
सेवा मɅ लगा Ǒदया गया है। 

(b) इस खंड के उपखंड (क) के तहत आवæयक Ĥमाण पğ आवेदक के सीएमडी या सीईओ या एमडी के पद 
स ेनीचे के अͬधकृत हèता¢रकता[ ɮवारा हèता¢ǐरत होने चाǑहए और सीओडी कȧ घोषणा से पहले संबंͬधत 
आरएलडीसी और संबंͬधत आरपीसी के सदèय सͬचव को Ĥèतुत ͩकए जाने चाǑहए। 

(3) Ĥसारण Ĥणालȣ 
अनुरोधकता[ को संबंͬधत आरएलडीसी और संबंͬधत आरपीसी के सदèय सͬचव को कंपनी के सीएमडी या 
सीईओ या एमडी से कम रɇक के अͬधकृत हèता¢रकता[ ɮवारा हèता¢ǐरत एक Ĥमाण पğ Ĥèतुत करना 
होगा, िजसमɅ यह Ĥमाͨणत हो ͩ क पारेषण लाइन, उप-èटेशन और संचार Ĥणालȣ लागू सीईए ͪ वǓनयमन(नɉ) 
के अनुǾप हɇ और अपनी पूरȣ ¢मता से संचालन करने मɅ स¢म हɇ। 

(4) पवन, सौर, भंडारण और हाइǒĦड जनरेǑटगं èटेशन 
  पवन और सौर संसाधनɉ पर आधाǐरत ͪवɮयुत ्उ×पादन èटेशन, ईएसएस और हाइǒĦड ͪवɮयुत ्उ×पादन 

èटेशन को सीओडी कȧ घोषणा से पहले संबंͬधत आरएलडीसी और संबंͬधत आरपीसी के सदèय सͬचव 
को सीएमडी या सीईओ या एमडी से कम रɇक के अͬधकृत हèता¢रकता[ ɮवारा हèता¢ǐरत एक Ĥमाण 
पğ Ĥèतुत करना होगा, िजसमɅ यह Ĥमाͨणत हो ͩक उÈत ͪवɮयुत ्उ×पादन èटेशन या ईएसएस, िजसमɅ 
पवन टरबाइन या सौर इनवट[र या सहायक Ĥणाͧलया ँ जैस े मÉुय संयंğ उपकरण शाͧमल हɇ, सीईए 
ͪवǓनयमन (Ǔनयमɉ) के सभी Ĥासंͬगक Ĥावधानɉ का अनुपालन करता है। 

(5) बãक कंÏयूमर  
बãक कंÏयूमर फैͧसͧलटȣ को सीओडी कȧ घोषणा स ेपहले संबंͬधत आरएलडीसी और संबंͬधत आरपीसी के 
सदèय सͬचव को सीएमडी या सीईओ या एमडी से कम रɇक के अͬधकृत हèता¢रकता[ ɮवारा हèता¢ǐरत 
एक Ĥमाण पğ Ĥèतुत करना होगा, िजसमɅ यह Ĥमाͨणत हो ͩक उÈत बãक कंÏयूमर  फैͧसͧलटȣ, िजसमɅ 
मÉुय बãक कंÏयूमर उपकरण शाͧमल हɇ, न ेसीईए ͪवǓनयमन (Ǔनयमɉ) के सभी Ĥासंͬगक Ĥावधानɉ का 
अनुपालन ͩकया है। 

32. वाͨणिÏयक संचालन कȧ घोषणा (डीओसीओ) और वाͨणिÏयक संचालन Ǔतͬथ (सीओडी) 
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(1) एक जनरेǑटगं èटेशन या उसकȧ इकाई, या एक पारेषण Ĥणालȣ या उसका कोई त×व, या ईएसएस, 
Ǔनàनͧलͨखत तरȣके स ेवाͨणिÏयक संचालन कȧ घोषणा कर सकता है और सीईए, सबंंͬ धत आरएलडीसी, 
संबंͬधत आरपीसी और उसके लाभाͬथ[यɉ को सूͬ चत कर सकता है: 

(a) तापीय ऊजा[ उ×पादन èटेशन या उसकȧ कोई इकाई 
(i) थम[ल जनरेशन èटेशन कȧ ͩकसी इकाई के मामले मɅ वाͨणिÏयक संचालन कȧ Ǔतͬथ, अनुरोधकता[ 

ɮवारा एमसीआर या डी-रेटेड ¢मता पर सफल परȣ¢ण चलाने और घोषणा Ĥèतुत करने के बाद 
घोͪषत Ǔतͬथ होगी। 

(ii) ͪवɮयुत ्उ×पादन कɅ ġ के मामल ेमɅ, कɅ ġ कȧ अंǓतम इकाई का सीओडी हȣ कɅ ġ का सीओडी माना 
जाएगा। 

(b) जल ͪवɮयुत उ×पादन èटेशन 
(i) जल ͪ वɮयुत उ×पादन èटेशन कȧ ͩ कसी इकाई, िजसमɅ पंपयुÈत भंडारण जल ͪवɮयुत उ×पादन èटेशन 

भी शाͧमल है, के वाͨणिÏयक संचालन कȧ Ǔतͬथ वह Ǔतͬथ होगी जो उ×पादन èटेशन ɮवारा एमसीआर 
या डी-रेटेड ¢मता पर सफल परȣ¢ण संचालन के बाद और घोषणा Ĥèतुत करने के बाद घोͪषत कȧ 
जाएगी। 

(ii) ͪवɮयुत ्उ×पादन कɅ ġ के मामल ेमɅ, कɅ ġ कȧ अंǓतम इकाई का सीओडी हȣ कɅ ġ का सीओडी माना 
जाएगा। 

(c) Ĥसारण Ĥणालȣ 
(i) अंतर-राÏयीय पारेषण Ĥणालȣ या उसके ͩकसी घटक के मामले मɅ वाͨणिÏयक संचालन Ǔतͬथ वह 

Ǔतͬथ होगी जो पारेषण लाइसɅसधारȣ ɮवारा घोͪषत कȧ जाती है, िजस Ǒदन ͪवɮयुत और संचार संकेतɉ 
को Ĥेषक छोर स ेĤाÜतकता[ छोर तक Ĥसाǐरत करने के सफल परȣ¢ण संचालन के बाद और घोषणा 
Ĥèतुत करन ेके बाद, पारेषण Ĥणालȣ या उसका कोई घटक 0000 बजे Ǔनयͧमत सेवा मɅ होता है। 
बशतȶ ͩक संबɮध संचरण Ĥणालȣ (एटȣएस) के ͩकसी संचरण त×व के वाͨणिÏयक संचालन कȧ Ǔतͬथ 
कȧ घोषणा उÈत एटȣएस के अंǓतम त×व के सफल परȣ¢ण के बाद हȣ कȧ जाएगी: 
इसके अलावा, यǑद एटȣएस के केवल कुछ Ěांसͧमशन त×वɉ का हȣ सफल परȣ¢ण चल चुका है और 
कनेिÈटͪवटȣ अनुदान ĤाÜतकता[ ऐस ेत×वɉ के वाͨणिÏयक संचालन कȧ मांग करता है और उपयुÈत 
Ěांसͧमशन यǑूटͧलटȣ ɮवारा इस पर सहमǓत दȣ जाती है, तो एटȣएस के ऐसे Ěांसͧमशन त×वɉ के 
वाͨणिÏयक संचालन कȧ Ǔतͬथ इस ͪवǓनयम के अनुसार अनुरोधकता[ ɮवारा घोͪषत कȧ जा सकती 
है। 
इसके अलावा, यǑद एटȣएस के केवल कुछ Ěांसͧमशन त×वɉ का हȣ सफल परȣ¢ण संचालन हुआ है 
और संबंͬधत ¢ेğीय ͪवɮयुत सͧमǓत ɮवारा ͬĒड के Ĥदश[न, सुर¢ा और संर¢ा मɅ सुधार के ͧलए 
ऐसे Ěांसͧमशन त×वɉ के संचालन को Ĥमाͨणत ͩकया गया है, तो Ěांसͧमशन लाइसɅसधारȣ ɮवारा इस 
ͪवǓनयम के अनुसार एटȣएस के ऐसे Ěांसͧमशन त×वɉ कȧ वाͨणिÏयक संचालन Ǔतͬथ घोͪषत कȧ जा 
सकती है। 
इसके अलावा, यǑद ͪवǓनयͧमत टैǐरफ तंğ के तहत ǓनçपाǑदत कोई पारेषण Ĥणालȣ या उसका कोई 
त×व Ǔनधा[ǐरत सीओडी (संचार संचालन Ǔतͬथ) को या उसके बाद Ǔनयͧमत सेवा से वंͬचत हो जाता 
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है, और इसका कारण पारेषण लाइसɅसधारȣ या उसके आपूǓत[कता[ या उसके ठेकेदारɉ के कारण नहȣं 
है, बिãक संबंͬधत उ×पादन èटेशन के चालू होने मɅ देरȣ या ͩकसी अÛय पारेषण लाइसɅसधारȣ कȧ 
अपèĚȣम या डाउनèĚȣम पारेषण Ĥणालȣ के चालू होने मɅ देरȣ के कारण है, तो पारेषण लाइसɅसधारȣ 
को उͬचत पारेषण उपयोͬगता स ेइस आशय का Ĥमाण पğ सǑहत एक उपयुÈत याͬचका के माÚयम 
स ेआयोग से संपक[  करना होगा ͩक पारेषण Ĥणालȣ लागू सीईए (ͪवǓनयमɉ) के अनुसार पूण[ है, 
ताͩक ऐसी पारेषण Ĥणालȣ या उसके ͩकसी त×व कȧ वाͨणिÏयक संचालन Ǔतͬथ कȧ èवीकृǓत ĤाÜत 
हो सके। 
इसके अलावा, टैǐरफ आधाǐरत ĤǓतèपधȸ बोलȣ के माÚयम स े ǓनçपाǑदत अंतर-राÏयीय पारेषण 
Ĥणालȣ के मामल ेमɅ, पारेषण लाइसɅसधारȣ, पारेषण सेवा समझौते के Ĥावधानɉ के अनुसार, (क) 
उपयुÈत पारेषण उपयोͬगता से इस आशय का Ĥमाण पğ ĤाÜत करने के बाद ͩक पारेषण Ĥणालȣ 
बोलȣ ǑदशाǓनदȶशɉ और लाग ूसीईए ͪवǓनयमन (ͪवǓनयमɉ) के ͪवǓनदȶशɉ के अनुसार पूण[ है, और (ख) 
संबंͬधत आरएलडीसी से नो लोड चािजɍग Ĥमाण पğ ĤाÜत करने के बाद, जहा ंनो लोड चािजɍग संभव 
है, आईटȣएस कȧ डीàड सीओडी घोͪषत कर सकता है। 

(ii) टैǐरफ आधाǐरत ĤǓतèपधȸ बोलȣ के तहत पारेषण Ĥणालȣ के ͩ कसी पारेषण त×व का सीओडी (पǐरवहन 
Ǔतͬथ Ǔनधा[रण) तभी घोͪषत ͩकया जाएगा जब पारेषण सेवा समझौते के अनुसार सभी पूव[-आवæयक 
पारेषण त×वɉ का सीओडी घोͪषत कर Ǒदया गया हो। 
बशतȶ ͩक यǑद ͪवɮयुत Ĥणालȣ के Ǒहत मɅ ͩकसी पारेषण त×व कȧ आवæयकता हो, जैसा ͩक संबंͬधत 
आरपीसी (आरपीसी) ɮवारा Ĥमाͨणत ͩकया गया हो, तो उÈत पारेषण त×व के सीओडी कȧ घोषणा 
उसके पूव[-आवæयक पारेषण त×वɉ के सीओडी कȧ घोषणा से पहले कȧ जा सकती है। 

(d) संचार Ĥणालȣ 
ͩकसी संचार Ĥणालȣ या उसके ͩकसी घटक के संबंध मɅ वाͨणिÏयक संचालन कȧ Ǔतͬथ का अथ[ 
अनुरोधकता[ ɮवारा घोͪषत वह Ǔतͬथ होगी जो 0000 बजे से शǾु होगी और िजसके बाद संबंͬधत 
¢ेğीय लोड ͫडèपैच सɅटर ɮवारा Ĥमाͨणत संबंͬधत Ǔनयंğण कɅ ġɉ को ÚवǓन और डेटा के हèतांतरण 
सǑहत साइट èवीकृǓत परȣ¢ण पूरा होने के बाद संचार Ĥणालȣ या उसके घटक को सेवा मɅ लाया 
जाएगा। 

(e) पवन और सौर ऊजा[ संसाधनɉ पर आधाǐरत ͪवɮयुत ्उ×पादन èटेशन; ईएसएस और हाइǒĦड ͪवɮयुत ्
उ×पादन èटेशन 

(i) नवीकरणीय ऊजा[ उ×पादन èटेशन कȧ उन इकाइयɉ के मामले मɅ वाͨणिÏयक संचालन Ǔतͬथ, िजनकȧ 
कुल ¢मता 50 मेगावाट या उससे अͬधक है या इन ͪवǓनयमɉ कȧ अनुसूची II मɅ ǓनǑद[çट ͩकसी अÛय 
सीमा तक है, का अथ[ उ×पादन èटेशन ɮवारा सफल परȣ¢ण संचालन, घोषणा Ĥèतुत करने और 
पीपीए के अनुसार अÛय शतɟ (यǑद कोई हो) कȧ पूǓत[ के बाद घोͪषत Ǔतͬथ होगी। 

(ii) ͩकसी संपूण[ ऊजा[ उ×पादन èटेशन के मामल ेमɅ, èटेशन कȧ अंǓतम इकाई कȧ वाͨणिÏयक संचालन 
Ǔतͬथ को èटेशन कȧ पǐरचालन Ǔतͬथ (सीओडी) माना जाएगा। 

(f) बãक कंÏयूमर 
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(i) बãक कंÏयूमर  फैͧसͧलटȣ के मामले मɅ वाͨणिÏयक संचालन Ǔतͬथ, िजसकȧ कुल ¢मता 50 मेगावाट 
या उससे अͬधक है या इन ͪवǓनयमɉ कȧ अनुसूची II मɅ ǓनǑद[çट ͩकसी अÛय सीमा तक है, का अथ[ 
उ×पादन èटेशन ɮवारा सफल परȣ¢ण संचालन, घोषणा Ĥèतुत करने और पीपीए के अनुसार अÛय 
शतɟ (यǑद कोई हो) कȧ पूǓत[ के बाद घोͪषत Ǔतͬथ होगी। 

(ii) ͩकसी बãक कंÏयूमर  फैͧसͧलटȣ के मामल ेमɅ, बãक कंÏयूमर  फैͧसͧलटȣ कȧ अंǓतम इकाई कȧ 
वाͨणिÏयक संचालन Ǔतͬथ को बãक कंÏयूमर  फैͧसͧलटȣ कȧ पǐरचालन Ǔतͬथ माना जाएगा। 

 
 

     
   
 Įवण कुमार, सͬचव 

  


